Paramétrage du simulateur de course.

Parametres d’entrée
¢ C,D,=h (t)
° C,D,=u(t)
Parametres de sortie

* o= angle de tangage
* [ = angle de roulis

—_ —
yinter yO

o
o

- o
ZO_Zﬂnter

-
.yinter



Ebauche du schéma cinématique

Zo

Paramétrage dimensionnel :

«  OA,=—a.y,+b.Z, a =100 mm f=715mm

«  OA,=—a.j,—b.Z 2.b =750 mm 2, = 250 mm
«  AC,=c.X+d.y,=AC, c =705 mm

e OD,=e.X+f.j,+9g.Z, d = 70 mm

«  OD,=e.X+f.V,—g.%, e = 260 mm



