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 STRUCTURE GENERALE DE L’AXE BAGUETTE  

 

 
Repère Intitulé Description 

11 Moteur axe baguette Référence : 2657 W012 CR 

12 Codeur Référence : IE2-64 

4 Vis sans fin N=1 filet 

13 Roue dentée Z=25 dents 
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MOTEUR DE L’AXE BAGUETTE 
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CODEUR DE L’AXE BAGUETTE 
 

 
 

 
 
 
 
 
 


