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Mille et une applications ...

Du moteur d'essuie-glace aux entrainements
d'enrouleurs

Depuis de nombreuses années, Robert Bosch
France a affirmé sa vocation de société innovatrice
d'importance mondiale. L'industrie automobile
n'est pas la seule a profiter des résultats de 'avan-
cée technologique — C'est a I'initiative de ses clients
que Bosch s'est engagé a proposer ses moteurs
électriques ou ses autres produits sur les marchés
des "applications industrielles".

Les clients des secteurs de la production industriel-
le attendent notamment que leurs fournisseurs se
révelent des partenaires compétents qui mettent
leur expérience au service de leur domaine d'inter-
vention. Cette initiative a entrainé la création d'un
service autonome, exclusivement chargé du suivi
des clients du secteur industriel. Son rattachement
a la Division Automotive Aftermarket (AA) de
Karlsruhe autorise une extréme rapidité de capacité
de livraison.

Le "Plus" incontestable pour les gros comme les
petits industriels : la disposition de produits a des
prix avantageux, fabriqués en tres grandes séries et
conformes aux tres hauts standards de qualité de
l'industrie automobile.

Entre-temps, des responsables technico-commer-
ciaux du secteur industriel ont été nommés dans
plusieurs pays. Ils conseillent et assistent les
clients pour l"application des moteurs a courant
continu, des motoventilateurs et pompes dans les
domaines suivants: techniques médicales, réhabi-
litation, constructions mécaniques, matériels de
bureau, industrie du meuble, installations de
chauffage et ventilation, etc.

Veuillez vous adresser aux responsables du réseau

de vente a I'industrie de votre pays (voir page 110).

.. aux possibilités encore illimitées!

Les moteurs électriques Bosch offrent de multiples
possibilités d'exploitation — complémentaires des
applications dans l'automobile. Qu’il s’agisse d’en-
trainements pour portes de garages, d’engins d’ex-
ploitation agricole, d’enrouleurs électriques, de
tondeuses a gazon, des ascenseurs pour malades,
d’engins de chantiers, de sieges, de lits ou de bure-
aux positionnables, (pratiquement) tout est réali-
sable. Sans oublier que les meilleures idées nous
sont données par nos clients!

Laissez vous inspirer par la diversité des possibili-
tés d'utilisation, et informez nous de vos nouveaux
projets ou des éventualités d'amélioration de vos
produits. Notre collaboration fera av-

ancer les réalisations!

Gréce a ['utilisation

des moteurs électriques

Bosch.
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Conseils d’utilisation

Ce catalogue propose des produits livrables en série

avec les indications techniques normales, dont a besoin un
constructeur pour choisir un moteur conforme a ses exigences.
Ces moteurs ont été initialement congus pour des applications
automobiles.

Pour toute autre application, notamment dans le cas
d’exigences, de contraintes ou de conditions d’environnement
différentes, nous conseillons une consultation préalable.

Vous pouvez nous communiquer vos attentes sur la fiche de
spécifications intégrée a ce catalogue.

Sous réserve de modifications.
Seuls les plans d’offre actuels engagent la responsabilité
du fabricant.
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Explication des parametres caractéristiques

Parameétres caractéristiques

Valeur nominale

Valeur d'une grandeur (p. ex. tension, intensité, résis-
tance ...) pour laquelle un moteur, un motoventilateur, une
pompe ou leurs composants ont été dimensionnés et qui
définit leurs caractéristiques fonctionnelles.

Puissance absorbée P,

P=UI

P, Puissance absorbée en W
U TensionenV
I Couranten A

Puissance fournie P,
Dans le cas des moteurs, la puissance fournie P, est
toujours indiquée.

Exemple:

Pour une tension nominale de 24 V et un courant nominal
de 35 A, on obtient la puissance absorbée théorique sui-
vante:

P =Uy I\ P =24V 35 A; P, = 840W.

A partir de cette puissance absorbée P, et de la puis-
sance fournie Py déterminée a partir de la courbe
caractéristique (voir figure, page 5), on peut déduire le
rendement 1:

Py 60OW
T= P = Tsaow

=071=71%

Couple nominal My,
Le couple nominal d'un moteur se calcule a partir de la
formule suivante:

1

B=2g5 Mon

80 Py

Mi= 97 Ty

P, Puissance fournie en W
M Couple en Nm
n  Vitesse de rotation en tr/min (min-')

Rendement 7
Le rendement est le rapport entre la puissance mécani-
que fournie P, et la puissance électrique absorbée P,.

i
=P

M Couple nominal en Nm
P,y Puissance nominal fournie en W
ny Vitesse de rotation nominal en tr/min (min-1)

Vitesse de rotation nominale ny

La vitesse de rotation nominale est la vitesse de
rotation d'un moteur alimenté sous tension nominale et
fonctionnant a puissance nominale.

Sens de rotation

La rotation est dite a droite lorsque le moteur tourne dans
le sens des aiguilles d'une montre quand on regarde le
bout d'arbre d'entrainement.

Dans le cas des moteurs a deux bouts d'arbre, la déter-
mination du sens de rotation est conditionnée par le bout
d'arbre opposé au collecteur.

Valeurs de court-circuit

Le courant I, est le courant absorbé par le moteur

en cas de court-circuit, c'est-a-dire lorsque I'induit est
bloqué.

Le couple maximal M, (couple de démarrage) du moteur
est obtenu en cas de court-circuit.

Fixation

o Fixation sur carter: elle est assurée par vis sur le
moteur ou sur le corps du réducteur.
Pour les ventilateurs, elle s'effectue de maniere
identique soit sur le moteur d'entrainement soit sur
I'anneau déflecteur d'air.

o Fixation par bride: le flasque céte entrainement du
moteur possede une bride & deux ou trois trous ou
la face avant comporte trois ou quatre trous de
fixation taraudés.

Refroidissement

® Refroidissement interne naturel: conception ouverte
sans ventilateur.

® Refroidissement interne autonome: conception
ouverte, avec ventilateur intégré.

® Refroidissement interne indépendant: conception
ouverte, avec ventilateur a entrainement indépendant.

® Refroidissement externe naturel: conception fermée,
sans ventilateur.

® Refroidissement externe autonome: conception
fermée, avec ventilateur intégré.

Degrés de protection IP

Valables pour les équipements
électriques des véhicules routiers
suivant la norme IEC 60529.

@ Protection de I'équipement électrique sous boitier
contre I'effet de corps étrangers solides, y compris
la poussiére.

@ Protection de I'équipement électrique sous boitier
contre la pénétration d'eau.

@ Protection des personnes contre les contacts acciden-
tels avec des composants dangereux ' sous boitier.

1 Pigces mécaniques mobiles.



Irganisation du code IP

Si aucun indice n'est mentionné, il convient de le

3)
IP —_ —_ g Mk remplacer par la lettre «X» (ou par «XX» si les deux
Lettres de code I indices manquent).
Ce Il est possible de supprimer les lettres supplémentaires
Premier indice et/ou conneres.
0...6 ou lettre X %) La lettre connexe «K» suit immédiatement les premiers
. o indices 5 et 6 ou les seconds indices 4, 6 et 9.
Deuxiéme indice 3 Pendant |'essai d'étanchéité a I'eau. Exemple:
0...9 ou lettre X IP16KB - protection contre la pénétration de corps
étrangers solides d'un @ > 50 mm, protection contre
Lettre supplémentaire (facultative) les jets d'eau sous pression accrue, protection contre
contact des doigts.
A B, C,D
Lettre connexe (facultative)
M, S
K2
Explications relatives au code IP
1erindice Protection de Personnes 2¢me indice Protection de Lettre  Protection des Lettre
et lettre I'équipement et lettre 'équipement (facul-  personnes (facul-
connexe électrique contre connexe électrique contre tative)  contre les con- tative)
la pénétration la pénétration tacts avec des
de coprs d'eau composants
étrangers dangereux
0 Absence de Absence de 0 Absence de A Protection contre M Mouvement
protection protection protection contact du dos des piéces
de la main mobiles?
1 Protection contre Protection contre 1 Protection contre B Protection contre S Immobilisation
corps étrangers contact du dos I'eau tombant en contact des des piéces
@ >50 mm de la main pluie a la verticale doigts mobiles®)
2 Protection contre Protection contre 2 Protection contre C Protection contre
corps étrangers contact des 'eau tombant en contact avec
@2125mm doigts pluie dans une un outil
direction faisant un
angle de 15° avec
la verticale
3 Protection contre Protection contre 3 Protection contre D Protection contre
corps étrangers contact avec I'eau finement contact avec
@225mm un outil pulvérisée fil métallique
4 Protection contre Protection contre 4 Protection contre
corps étrangers contact avec projections
@21,0mm fil métallique d'eau
5K Protection contre Protection contre 4K Protection contre
la pénétration contact avec projections d'eau
de poussiere fil métallique Sous pression
élevée
6K Etanchéité a la Protection contre 5 Protection contre
poussiére contact avec les jets d'eau
fil métallique
6 Protection contre
les jets d'eau intenses
6K Protection contre
les jets d'eau sous
pression accrue
7 Protection contre
bréve immersion
8 Protection contre
immersion
permanente
9K Protection contre

nettoyage haute
pression/par jet
de vapeur




Explication des paramétres caractéristiques

(suite)

lies de fonctionnement (vDE 0530)

Service continu S1
Service en régime constant dont la durée est suffisante
pour atteindre I'équilibre thermique.

Paramétres caractéristiques pour la lecture des
courbes

P, Puissance absorbée

P,  Perte de puissance

#  Température

O Température maximale

fg Durée de fonctionnement

t, Facteur de marche relatif (pourcentage)

Is Durée du cycle

t  Durée d'arrét

Service temporaire S2

Service a régime constant, mais d'une durée insuffisante
pour atteindre I'équilibre thermique, suivi d'un temps

de repos suffisant pour que la température du moteur

ne différe pas de plus de 2 K de la température du
réfrigérant.

Exemple: S2-60 min

(les 60 minutes se réferent a la durée du service nominal)

Service intermittent S3

Service composé d'une série de cycles identiques
comprenant chacun un temps de fonctionnement a
régime constant et un temps de repos, le courant de
démarrage n'ayant pas d'influence notable sur I'echauf-
fement.

Exemple: S3-10%
(le pourcentage se référe au facteur de marche)

Puissance absorbée

g

Perte de puissance

)

Puissance absorbée

— B |-

Py

Perte de puissance

o

Puissance absorbée

Ist
—| B |-—

P

- (5 —

Perte de puissance

PVT

Elément d'antiparasitage
Bobine

—

e

Elément d'antiparasitage
Condensateur

Interrupteur de fin !
de course

Température Température Température
e Omax.
t ¢ t
— tB . o,
= Tatls 100 %

Symboles

Disque varistance ﬁ
Moteur a courant m Varistance
continu a excitation (résistance dépendante de la tension)
par aimant Résistance —| l—
permanent

L
Thermocontact

Pont redresseur




bes caractéristiques

Considérons que le moteur doit fournir un couple (point
de fonctionnement) de 160 Ncm. Il suffit de tracer une
droite perpendiculaire a I'axe des couples passant par le
point de fonctionnement. Les points d'intersection de
cette droite et des autres courbes donnent les valeurs de
service pour la vitesse de rotation nominale 7y, le courant
nominal I et la puissance mécanique fournie Pyy.

Explication pour la lecture des caractéristiques

AP Point de fonctionnement
M Couple

P,  Puissance fournie

I Courant

n Vitesse de rotation

Exemple:

Valeur donnée: My, = 160 Ncm.
Valeur trouvée: ny = 3800 tr/min,
Py =600Wety=35A.

Pof 1} n Tension
Wl A| mint nominale 24 V
\ P2
L
1000- 1001 4000 7
N= |l ———— — _
3800
min-1 I
|
|
I
|
Py= | | I
600W
| n
5004 50-2000 }
/ |
|
IN e e — — — —
35A
I
I
I
I
I
I
o 0 o0 é
0 100 AP 200 300 400 Ncm
M,=160 Ncm M ——

ification CE et déclaration du fabricant selon la directive CE

En conformité avec la directive CE, toutes les machines,
tous les appareils et systémes a commande électrique,
qui sont fabriqués, importés et vendus sur le territoire de
I'Union européenne, doivent porter le label d'identification
CE.

La directive globale CE est subdivisée en plusieurs
directives spécifiques, dont les suivantes intéressent les
utilisateurs de moteurs électriques.

1. Directive «machine»

Elle s'applique aux machines fonctionnant en toute
autonomie ou a un ensemble de machines formant une
installation compléte.

Elle ne s'applique cependant pas aux composants

de machines, p. ex. aux commandes ou moteurs électri-
ques, qui ne présentent pas un fonctionnement
autonome.

La machine intégrale ou le systéme doit toujours satisfaire
a la directive.

2. Directive «basse tension»

Elle s'applique a tous les moteurs électriques a partir
d'un seuil de tension nominale de 75 V en tension conti-
nue et de 50 V en tension alternative et au-dessus.

Les moteurs électriques mentionnés dans ce catalogue
étant congus pour une tension nominale maximale de
24V, cette directive ne les concerne donc pas.

3. Directive «C.E.M.»

Cette directive s'applique a tous les appareils,
équipements et systémes électriques et électroniques.
Elle sapplique également aux composants complexes,
p. ex. aux moteurs électriques, mais uniquement s'ils
sont commercialisés pour le grand public. Les moteurs
électriques répertoriés dans ce catalogue sont fournis
exclusivement comme composants de sous-traitance ou
de rechange. Conformément au § 5, alinéa 5 de la
réglementation C.E.M., ils ne tombent donc pas sous
le coup de I'obligation d'identification CE.

Les valeurs limites pour la transmission et le rayonnement
de perturbations haute fréquence sont indiquées dans la
norme EN 55 014 de la réglementation C.E.M.

Pour les raisons exposées au préalable, les moteurs
électriques Bosch ne sont soumis en aucun cas a
I'obligation d'identification CE.

Nous restons volontiers a votre disposition pour vous
donner des informations sur toutes les questions relatives
a la réception de vos applications.
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Moteurs avec capteur a effet Hall

et Hall

Effet Hall. Circuit. Courbes caractéristiques.
d épaisseur de la plaquette semi-conductrice. o o A

1kQ

Induction
B

. Tension de sortie
Un

0 -

Y

(6]
o

Quand une plaquette semi-conductrice est parcourue
par un courant Ig, la tension Hall Uy est générée perpen-
diculairement au sens du courant et son niveau est pro-
portionnel & I'induction magnétique B (& la verticale de Is)
et au courant /5. La tension Hall Uy, résulte de la formule:
C.I. du capteur Hall

Is'B
Un=Ry: S d
Ry constante de Hall

Les tensions Hall générées étant tres faibles, il convient
de les amplifier. Lors de I'utilisation d'éléments Hall au
silicium, le circuit destiné au conditionnement des signaux
(p. ex. une bascule de Schmitt suivi d'un amplificateur
d'attaque) est intégré directement sur le méme substrat.
Ce composant est alors appelé C.I. Hall. La sortie est

un transistor a collecteur ouvert, au moyen duquel une
fonction de commutation est réalisée.

L'arbre d'induit est solidaire d'un anneau magnétique,
dont le champ magnétique traverse I'élément Hall.

La rotation de I'arbre d'induit génére une variation du
sens de passage du flux magnétique dans I'élément Hall.
Le transistor de sortie se trouve donc soit a I'état fermé,
soit ouvert.




Applications de I'effet Hall aux moteurs a courant
continu

Le comptage des impulsions de tension de sortie
générées permet de déterminer le nombre de tours et
donc la vitesse de rotation. La transformation du
mouvement de rotation et un mouvement linéaire permet
la détection précise de la course de réglage.

Le positionnement de deux capteurs Hall selon un certain
angle a dans un moteur permet de déterminer également
le sens de rotation.

BOSCH

Organisation de principe dans un moteur. Signaux de sortie.
Uns
|
I I I
I I I
I I I
| | |
I I I
I I I
Yro I I

| | |
| } ! |
I | I I
I I I
| ‘ | L_p @
0 a 360° 720°

Organisation de principe dans un moteur Signaux de sortie

Hy, Hy capteur Hall Uy tension de sortie du premier

N pble Nord capteur Hall

R aimant annulaire Uy, tension de sortie du second

S pdle Sud capteur Hall

a angle entre les deux a angle entre les deux capteurs Hall

capteurs Hall

1) angle de rotation




Moteurs a courant continu sans réducteur

Exemples d’application

Technique automobile:

Ventilateurs de chauffage, d'aération et
de climatisation, refroidissement électri-
que du moteur, turbosoufflantes, réglage
électrique des sieges, pompes a eau,
pompes hydrauliques, leve-vitres et com-
mandes électriques de toits ouvrants.

Application industrielle:
Servomoteurs.

Matériels roulants:
Cyclomoteurs électriques, fauteuils
roulants, balayeuses, etc.

Jardinage:
Tondeuses a gazon a batterie, coupe-
bordures, taille-haies, arroseurs, etc.

Sports et loisirs:

Transmissions pour chariots électriques
de golf, propulseurs de bateaux et
d'avions, rotissoires, pompes de
gonflage de matelas pneumatiques.

Ouverture/fermeture:

Commandes de volets, positionnement
des fenétres, dispositifs électriques de
fermeture des portes.

Médecine:
Réglage des lits, appareils de massage.

Entrainements spéciaux:

Lampes d'alerte, échangeurs de
monnaie, plateaux de bureau réglables,
treuils, etc.

APG 12V20W
Wl A ] e Y= 12V
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 20W
Courant nominal I 28A 604 1515000 /
Vitesse de 1
rotation nominal ny - 9500 min-! Pe
Couple permanent My 2Ncm /;
Couple initial démarrage ~ Mx 20 Nem 40 1010000 A
Sens de rotation D !
T | Mode de fonctionnement S1
' . Degré de protection IP 54 A* /
! . . | Poids env. 0,3 kg 20 5 5000
| ! | Référence 0130 002 211
i | * Palier excepté
i |:- i o4 oJ o
. 0 5 10 15 Nem
l 777777777777777 J‘ M ——-
n
n | [Te)
ST H-— F S
ol g|® a
}
8 N 2,6 45
© 6,6 28,6
L 101,6

N La cache est fourni séparément (Référence 3 130 508 003)




APG 24V 20 W —
wl A mi:‘_‘ U,=24V
Tension nominale Uv 24V
Puissance nominale Py 20W o
Courant nominal I 1,7A cod  liso0o /|
Vitesse de 1
rotation nominal ny_ 9500 min-' o /
Couple permanent My 2Ncm
Couple initial démarrage ~ Ma 20 Ncm 40 [10000 A /
Sens de rotation D o " \
e ——- | Mode de fonctionnement S1
' . Degré de protection IP 54 A* Y
! . . | Poids env. 0,3 kg N
| : | Référence 0130 002 092
i | * Palier excepté
! I:- i o7 o7 G0 5 10 15 Nem
|\ J' M —-

101,6
66 286
N
26 45
I 0|
A Q
w
: z 13{@
Y
(=] o
3 S
N La cache est fourni séparément (Référence 3 130 508 003) s
S Fiche ronde Kostal (Référence 1 02 24 32944 0)

AP 24V 25 W — |
2 " =24V
Tension nominale Uy 24V A /_\ \
Puissance nominale Py 25W N
Courant nominal I 27A n
Vitesse de ,
rotation nominal ny o 2950 min-! ol o) 5000
Couple permanent My 8Ncm
Couple initial démarrage ~~ Mx 27 Nem
Sens de rotation G/D B D
Mode de fonctionnement S3-15%
Degré de protection IP 50
Poids env. 0,5 kg
Référence 0130 002 562 e
Rotation a droite: rouge a la borne (+),
marron a la borne (-) |
Rotation a gauche: rouge a la borne (=), om0 5 5 10 15 20 25 Nem
marron & la borne (+) M
14 25
T — AN
| WHH_.8$
[SERSIRS]
1 =)
o o
%_Q:‘E\ Q:ﬁ’ =
20 S
114
S Fiche plate 6,3 mm, AMP no 280 081-1, boitier male AMP no 180 908-0
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AP| 12V28 W
P , Up=12V
Tension nominale U 12V WA
Puissance nominale Py 28W . » ,
Courant nominal I T7A 407207 4000
Vitesse de /
rotation nominal ny 3100 min!
Couple permanent My 9Ncm 8077157 s000
Couple initial démarrage ~ Ma 38 Ncm
Sens de rotation G/D
EEE | Mode de fonctionnement S$3-15% 207 107 2000
' . Degré de protection IP50 A
! — |1 Poids env. 0,44 kg / \
| | Référence 0 130 002 525 107 571000
i || . Rotation a droite: | a la borne (+), Il a la borne (-) { \
. | Rotation a gauche: | a la borne (=), Il & la borne (+)
! 1 | 1 o- o 00 10 20 30 Nem
l 777777777777777 J‘ M —
16
3,5
N_
5 [
el !
3
B
7
i 15,9
—~ 3
O—
(4]
32 @ 110
API avec capteur Hall 12V28 W
P 1 n
Up=12V
Tension nominale Uy 12V W | A min®
Puissance nominale Py 28W . » !
Courant nominal I 7A 4071207 4000
Vitesse de /
rotation nominal ny 3100 min-!
Couple permanent My 9Ncm 807157 3000
Couple initial démarrage M, 38 Ncm
Sens de rotation G/D
Mode de fonctionnement S3-15% 201 107 2000
Degré de protection IP50 A
Poids env. 0,44 kg
Référence 0130 002 527 10 57 1000
Rotation a droite: | a la borne (+), Il a la borne (-)
Rotation a gauche: | a la borne (<), Il & la borne (+)
0= o 00 10 20 30 Ncm
M —

224 max
11,2
[ ]
E 1
{

(
N
23,4 max.

3.2

110
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3.2

23,4 max.

134

12V46 W
Py Ad Up=12V
Tension nominale U 12V A | min
Puissance nominale Py 46W
Courant nominal I 9A s0d 30 3000
Vitesse de 1
rotation nominal ny 2900 min!
Couple permanent My 15Ncm
Couple initial démarrage ~ Ma 63 Ncm 204204 2000
Sens de rotation G/D
e Mode de fonctionnement S3-15%
' I Degré de protection IP 50
! — | I Poids env. 0,44 kg 20-{ 10 1000
| | Référence 0130 002 529
i (| >\/ . Rotation a droite: | a la borne (+), Il a la borne (-)
. | Rotation a gauche: | a la borne (=), Il & la borne (+)
! 1 | 1 o= o7 GO 20 40 60 Ncm
l 777777777777777 J M —
20
3,5
al {1
R N T
; 3
S| T lm 8 |
S EETTJ'\%
7
3 15,9
£
D2
3,2 134
S Fiche ronde & 2,5 mm, AMP no 927 800-2, boitier male AMP no 1 828 915-1
API avec capteur Hall 12V46 W
r ; e Up=12V
Tension nominale Uy 12V W o
Puissance nominale Py 46W
Courant nominal I 9A 601304 3000
Vitesse de !
rotation nominal ny 2900 min-!
Couple permanent My 15Nem
Couple initial démarrage M, 63 Nem 40-{20-{ 200
Sens de rotation G/D
Mode de fonctionnement S3-15%
Degré de protection IP 50
Poids env. 0,44 kg 2010 1000
Référence 0130 002 530
Rotation a droite: | a la borne (+), Il a la borne (-)
Rotation a gauche: | a la borne (<), Il & la borne (+)
om o 0 20 40 60 Nem
M —
20
3,5
ﬁ. --a‘al
$5 N T
£ 3
TR .
7
15,9




API avec capteur Hall 12V 345W
Bl Up=12V
Tension nominale U 12V WA | mirt i
Puissance nominale Py 345W ) < ,
Courant nominal In 68A 4877 2077 400
Vitesse de
rotation nominal ny 3360 min!
Couple permanent My 10 Ncm 36-] 15+ 300
Couple initial démarrage ~ Ma 49 Ncm
Sens de rotation G/D
Mode de fonctionnement S3-15% 24 10 200
Degré de protection IP 50
Poids env. 0,446 kg
Référence 0130 002 632 12 5 100
Rotation a droite: | a la borne (+), Il a la borne (-)
Rotation a gauche: | a la borne (=), Il & la borne (+)
o oo 0 10 20 30 40 Ncm
M —p-
18,25 ‘15,35 109,5
13 7 i 32 7
15,5 24,5
6676 |
\/ I]r_ﬁl Czl = F = N
L ] -
) AR o
[Te) I | JE— o o
e} '] 9, /‘
AN %ﬁ
N
N/
3 055 ! v
“@J E@HII
60°
AP| 12V345W
B! ! \ Up=12V
Tension nominale Uy 12V Wl A |min” .,
Puissance nominale Py 345W ) S ,
Courant nominal Iy 68A 487 207 400
Vitesse de
rotation nominal ny 3360 min!
Couple permanent My 10 Nem 36- 15 300
Couple initial démarrage ~ Mx 49 Nem
Sens de rotation G/D
e Mode de fonctionnement S3-15% 24-| 10| 2001
' —] o ] I Degré de protection IP 50
! | Poids env. 0,446 kg
| | Référence 0130 002 633 12 5100
i L] H . Rotation a droite: | a la borne (+), Il a la borne (-)
. | Rotation a gauche: | a la borne (-), Il a la borne (+)
. g
! . O | I R 10 20 30 40 Nem
l 777777777777777 J M —m-
18,25 ‘15,35 109,5
13 7 ‘ 32 7
15,5 24,5
667 |
‘4 = |
\/ D(—QLQD = FI_ o
N> < | } -
= 1 \ Sl — \‘
| — 2
5/

i)
\Y%)
|

A
7
Ly
N

6.4
[S]
o
”

7




API avec capteur Hall 12V 36,4 W
Rl 7 : Up=12V
Tension nominale Uv 12V Wi A jmin
Puissance nominale Py 364W h /
Courant nominal In 63A 6477 207 4000
Vitesse de "
rotation nominal ny 3480 min!
Couple permanent My 10 Ncm 48] 15- 3000
Couple initial démarrage ~ Ma 62 Ncm
Sens de rotation G/D
Mode de fonctionnement S3-15% 32 10 2000
Degré de protection IP 50
Poids env. 0,53 kg
Référence 0130 002 634 169 5 1000
Rotation a droite: | a la borne (+), Il a la borne (-)
Rotation a gauche: | a la borne (=), Il & la borne (+) \
o= o0 GO 20 40 60 Nem
M —
1825 ‘ 15,35 19,5
13 7 32 7
15‘,5 245
N
Ev =Wo =
0 éL&J ] N
[ -
5 3 . R
o | T 9
5 8 ©) 1 - oril=gs
v Q, /
S =
N
B
S X255 v
0 -
AP| 12V29,2W
Bl Iyom Up=12V
Tension nominale Uy 12V Wi A min
Puissance nominale Py 292W 5 /
Courant nominal Iy 58A 607 207 400
Vitesse de /
rotation nominal ny o 2790 min-! R
Couple permanent My 10 Nem 457 15 300
Couple initial démarrage ~ Mx 72 Nem
Sens de rotation G/D
e Mode de fonctionnement S3-15% 30- 10-| 2001
i —] o ] I Degré de protection IP 50
I | Poids env. 0,60 kg
| | Référence 0130 002 636 15| 5 100
i L] H . Rotation a droite: | a la borne (+), Il a la borne (-)
. | Rotation a gauche: | a la borne (-), Il a la borne (+)
. g
! | O | i o o 0 20 40 60 Nem
l 777777777777777 J M —m-
18,25 ‘15,35 129,5
13 7 ‘ 32 7
15,5 | _ 245
66'7
7 I = |
I ! O [io o
< | } -
= | I =
| Lk,,,/l

042
I

023,45 |
\,@j/




BPA 12V14W
Tension nominale Un 12V
Puissance nominale Py 14W \
Courant nominal I 25A 304 15 3000
Vitesse de A Pe
rotation nominal ny 2860 min-!
Couple permanent My 4,6 Ncm \
Couple initial démarrage ~ Ma 31 Ncm 20 10 2000 o
Sens de rotation G !
C4gn -sw Mode de fonctionnement S1
! T T o Degré de protection IP 10 \
| ' | Poids env. 0,4 kg 10- 5 1000 7
' éférence
i | | | Réfé 0130 007 342
| |
i ! o4 oJ o \
i | | 0 10 20 30 Nem
. | Jp—
- -
150
[ii
©
Q
- — 3
Q
o
35,2 2,8
27,3
107
gr(+) sw(-)
S Fiche ronde @ 2,5 mm. Connecteurs: (+) verte, (=) noir.
BPA 12V28W o ‘
- - w | A | mint Up =13V
Tension nominale Uv 12V \
Puissance nominale Py 28W 50 20-} 5000
Courant nominal I 4A J P
Vitesse de o6 /
rotation nominal ny 4500 min-! 4071 167 4000
Couple permanent My 6Ncm
Couple initial démarrage ~~ Mx 35 Nem 30 123000
Sens de rotation D
- + Mode de fonctionnement S1
| Degré de protection IP 10 20 872000 ;
! | l ! Poids env. 0,4 kg
| | Référence 0 130 007 027 o o w07
| m | ol N\
l ‘ 0 10 20 30 Nem
l— i M ——
107

TN {

i.

06

[+—35,2—=|
la——— 45—
48
72

A (-) Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B () Fiche plate 6,3x 0,8




BOSCH

BPA 12V34W
Tension nominale Un 12V
Puissance nominale Py 34W &
Courant nominal In_55A 604 504 s000l\ / \
Vitesse de A / \
rotation nominal ny 5425 min! ,
Couple permanent My 6Ncm \ V
Couple initial démarrage ~ Ma 40 Ncm 40 204 4000
Sens de rotation D \
. S Mode de fonctionnement S1
r 1 Degré de protection IP 10 /
| | Poids env. 0,4 kg 20 109 2000 / AN
i | | | Référence 0130 007 343
. | | .
! I
| | | RS 10 20 30 Nem
l 777777777777777 J' M ——-
35,2
26,8 ~28
| o ‘_1 Xﬁ ©
= Q
— [}
I I Vo }f P I —_—
i s « T b
L N s
72
99,2
103,5
A (-) Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B (+) Fiche plate 6,3x 0,8
BPA 24V25W o |
W [ A |min- Up =24V
Tension nominale Uy 24V / \
Puissance nominale Py 2B5W I
Courant nominal I 18A R /
Vitesse de
rotation nominal ny 4000 min-! w0 64 3000
Couple permanent My 6Ncm P
Couple initial démarrage ~ Mx 40 Nem
Sens de rotation D
_ + Mode de fonctionnement S1 20- 472000
| Degré de protection IP 10 \
! | l ! Poids env. 0,4 kg
| | Référence 0 130 007 051 107 2%
= 3 Jol
| ‘ 0 10 20 30 40 Ncm
I_ i M-
107
o ©
Eﬁ Q
h—
[-— 35,2 —
45—~
e 48— ]
72
A (-) Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B () Fiche plate 6,3x 0,8




BOSCH

CPB 12V35W
BLIn ) Up=12V
Tension nominale Uv 12V Wi A |min
Puissance nominale Py 35W
Courant nominal I 4A 0 5 3
- 90— 30— 3000
Vitesse de
rotation nominal ny 3000 min-!
Couple permanent My 11 Nem
Couple initial démarrage ~ Ma 99 Nem s0- 201 2000
Sens de rotation G
S Mode de fonctionnement SHi
' ] Degré de protection IP 10
! I I | Poids env. 0,73 kg 30~ 10—{ 1000
| | Référence 0130 063 108
l i
i |
! ! o= o” 00 20 40 60 80 Nem
|\, N M—
93,4 _ 258
69 19,2 19,5
=y ol
ATE
@;} N\ "J‘( 5 ; B8] >
[se) <
£
W2 56 25
5 njo \ 47,5
|2 51,5 11,1
146,5
CPB 12VI9 W
BLIn ) Up=13V
Tension nominale Uy 12V W] A jmin
Puissance nominale Py 99W n
Courant nominal Iy 13A
- 150— 60— 6000
Vitesse de
rotation nominal ny 3800 min-! G Y
Couple permanent My 25Ncm
Couple initial démarrage ~ Ma 108 Ncm 100 40 4000
Sens de rotation G
e ——- Mode de fonctionnement S1
' ] Degré de protection IP 10
! | | | Poids env. 0,72 kg 5o 201 2000
| | | | Référence 0130 063 075
! i
i m .
' ! om oo 00 25 50 75 100 Nem
l 777777777777777 N M—w
145
37,4 62,2 4,5 59
30,8 19 16,7
19,2
27
©
= % N R‘( o E3a ‘@D 8
{ = T — | r | / PR |
\ 2 o
/ /9
26
51,5 45 N ‘
107,6 90°
30




CPB 12V86 W
Pe | ! B Up=13V
Tension nominale Uy 12V W] A min
Puissance nominale Py 86W
Courant nominal I 12A 15060 6000 Fe
Vitesse de
rotation nominal ny 3300 min-! /
Couple permanent My 25Ncm Y !
Couple initial démarrage ~~ Ma 118 Nem 1004 404 4000
Sens de rotation G
[re ] Mode de fonctionnement SHi
. . Degré de protection IP 10 Y
! | Poids env. 0,8 kg 5020 2000
| | Référence 0130063 076
| |
| | o~ o4 o
N 0 40 80 120 Nem
L _______________ Jl M ——
137
93,4 4,5
0
A
AHN 5 ®
Ny (
]
37,4 51,5 11,1 37
A (+) Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B (- Fiche plate 6,3x 0,8
CPB 12V75W - [
w A migﬂ Up =13V
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 75W
Courant nominal I 12A 150 60+ 6000
Vitesse de & \
rotation nominal ny 4800 min-! 14
Couple permanent My 15Nem y
Couple initial démarrage M, 105 Ncm 100-{ 40 4000 N v
Sens de rotation D \
Mode de fonctionnement S1
!_ —! Degré de protection IP 10 /
| ‘ Poids env. 0,75 kg 50— 202000 / N
] I Référence 0130063 012
! m \
| [ o4 ol o
| i 0 25 50 75 100 Nem
L = ] .
} 1955
A8 934
R
) 3
S
R _B_
[—— 51,5 ——
rt-————————— 62,6
70
1136
A (-) Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B () Fiche plate 6,3x 0,8 R Rotation a droite




CPB 12V84 W
K " Up=13V
Tension nominale Uf 12V Wi A min
Puissance nominale Py 84W
Courant nominal Iy 12A 1504 606000
Vitesse de 5 /
rotation nominal ny 4000 min-! I
Couple permanent My 20 Ncm
Couple initial démarrage ~ Ma 97 Nem 100 204000
Sens de rotation D
- £ Mode de fonctionnement S1
r | Degré de protection IP 10
| | Poids env. 0,70 kg 50 202000
i i Référence 0 130 063 040
| - \
| o~ o< o
! | ) 25 50 75 100 Nom
l 777777777777777 J- M—»
133,5
93,4 4,5
\ 2 HWN
rr ) ) 0 / /
N o {
1 B ¥ ® \ N
S o ‘b(b
A 459 ‘
33,5 90°
51,5 11,1 30
96,1 59
CPB 24V 123 W
BLIn Up=26V
Tension nominale Uy 24V Wl A |mint
Puissance nominale Py 128W )
Courant nominal Iy 75A 3201408000
Vitesse de %
rotation nominal ny 4300 min!
Couple permanent My 27,5Ncm 2403016000
Couple initial démarrage M, 188 Ncm o
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S1 160-1 20 4000
Degré de protection IP 10 X
Poids env. 0,72 kg
Référence 0130 063 602 80 102000 Q
0o— o- 0
0 55 110 165 Nem
M —
215
101,3 .53
4,5 lgl‘ 92
&
©
N
3
Q
T
70 58
86,4 128,6




CPB 24V 36 W
Tension nominale Un 24V
Puissance nominale Py 36W
Courant nominal I\ 25A oo 1513000
Vitesse de 0,
rotation nominal ny 2300 min! n ,
Couple permanent My 15Ncm
Couple initial démarrage ~~ Ma 84 Ncm 40 1042000
Sens de rotation G/D
N - Mode de fonctionnement S1
r 1 Degré de protection IP 10
| T—i I—T | Poids env. 0,7 kg 20 51000
i I I | Référence 0 130 063 073
| i \
| ] | o4 od o
| ! 0 20 40 60 80 Nem
| ] M —
30 93,4
1 2
g 9 8
N\ sig / g “’ﬁﬁ!{' 4 '\
ol e e
o e T !
) — al § |||)‘\\\gg '
e = % S
56 2,5 < T
33,1
20°  20°
11,1
51,5 415 59
Q Vis sans fin a pas a droite (m 1,z 1)
CPB 24V 44 W
ol 1 n
w| A | min U,=26V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 44W ol \ »
Courant nominal I\ 25A 15 3000 /1
Vitesse de \ /
rotation nominal ny 3000 min-!
Couple permanent My 12Nem 7
Couple initial démarrage M, 84 Ncm 10 2000 N
Sens de rotation D
,,,,,,,,,,,,,,, - Mode de fonctionnement S1 7
! ' Degré de protection IP 10 / \
| | | | Poids env. 0,7 kg 5- 1000 /
| ' ' | Référence 0130 063 042 201 \
i !
' .:| | o) o2 o
| ! 0 20 40 60 80 Nem
L 777777777777777 I M ——-
93,4 ﬂ
11,1
[0
o
® 0
CYS— ) == 5
Z S}
[0
51,5 33,5
133,5

B () Fiche plate 6,3x 0,8

A (-) Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8




CPB 24V 57T W
Tension nominale Uv 24V oA
Puissance nominale Py 57W
Courant nominal In 35A
- 1150 30-{6000
Vitesse de
rotation nominal ny 3650 min-! r
Couple permanent My 15 Nem / N !
Couple initial démarrage ~ Ma 112 Nem 100 204000/
Sens de rotation G/D
777777777777777 . Mode de fonctionnement S1
r - i Degré de protection IP 10 \ /
\ Poids env. 0,7 kg 50 1042000
i Référence 0130 063 092
- N
i — o- o) o
L i 0 25 50 75 100 Ncm
,,,,,,,,,,,,,,, _ ,
93,4 515
30
TN
7
\\]\5
20° 20°
51,5 59
A (-) Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B (+) Fiche plate 6,3x 0,8
CPB 24V e67TW
p2| 1| n
w|A |mint U, =28V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py BTW / 3
Sourantdnominal Iy 6A 150304 6000 va
itesse de X
rotation nominal ny 4300 min!
Couple permanent My 15Nem \
Couple initial démarrage ~ Mx 95 Nem 100-20-{ 4000 /
Sens de rotation D \
. £ Mode de fonctionnement S1
r | Degré de protection IP 10 /
| | Poids env. 0,7 kg 50102000 7 N
i | Référence 0130 063 059 \
! i
| (. | MR 25 50 75 100 Nem
| . J M
93,4 4,5
11,1
an i) -l
e N5 L @
It A S}
i i )
I i" _ N
G fj
ul
51,5 33,5
133,5
A (-) Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B () Fiche plate 6,3x 0,8




CpPB 24V T72W
P 1| n U,=24V
Tension nominale Uy 24V Wi A ’
Puissance nominale Py 72W
Courant nominal I 4A
Vitesse de 150-{ 30-16000 P
rotation nominal ny__ 4600 min-! ., / —\ ,
Couple permanent My 15Ncm
Couple initial démarrage ~~ Ma 104 Nem 1004 20-14000
Sens de rotation G/D
777777777777777 . Mode de fonctionnement S1
r - 1 Degré de protection IP 10
‘ | Poids env. 0,75 kg 50-| 102000
i ‘ Référence 0130 063 090
| |
‘ - ‘ [ 0 x
e ] 0 25 50 75 100 Nem
M —
93,4 51,5
30
TN\
>> 3 = 8 2
@ <
W2 =
5,6 | ll.25
11,1
20° 20°
51,5
A (-) Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B (+) Fiche plate 6,3x 0,8
CPB 24V 75 W o ‘
W [ A {min1 Up =26V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 75W
Courant nominal I\ 6A 150 30l 6000 /
Vitesse de 2 /
rotation nominal ny 4600 min-!
Couple permanent My 15Nem
Couple initial démarrage M, 100 Ncm 100~ 20 4000 N
Sens de rotation D /
_ Mode de fonctionnement S1
_l Degré de protection IP 10 X
i Poids env. 0,8 kg 50-1 102000 4 \
! Référence 0130 063 029
| 0—J 0- 0
| 0 25 50 75 Nem
_] M——
515 587
62,6
1286
A (-) Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B () Fiche plate 6,3x 0,8 R Rotation a droite




DPD 12V80W
Tension nominale Un 12V \ >
Puissance nominale Py 8OW
Courant nominal Iy 96A 150460 3000 /
Vitesse de 1
rotation nominal ny 3100 min!
Couple permanent My 25Ncm /
Couple initial démarrage M 178 Ncm 10040 2000 S
Sens de rotation G
- + Mode de fonctionnement S1
r 1 Degré de protection IP 10
| | Poids env. 1,3kg 501201000 a N
i | | | Référence 0130 111 003
| i N
I:- om0 00 50 100 150 Ncm
I I
L ] v—
223
49 112,2 49
INECIN
=
© ©
Q Q
<
[ <
Q
=
70,2 56
A Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B Fiche plate 6,3x 0,8
DPD 12V100W
p2| 1| n
WA |mint Up=13V
Tension nominale Uv 12V
Puissance nominale Py 100W w0
Courant nominal I 12A s00d | 6000 !
Vitesse de ”
rotation nominal ny 4800 min-! ol
Couple permanent My 20 Nem /
Couple initial démarrage M, 183 Ncm 2001|4000
Sens de rotation G \
+ Mode de fonctionnement S1 7
"o ___ o o Degré de protection IP 10
| T " T I Poids env. 1,1kg 100 | 2000 / ™
Com LAl m | Référence 0130 111 183 201 \
B | | i
I .
i I:- I 070 00 50 100 150 Ncm
'L 777777777777777 I M —-
142
100 49
e 15,5 |
=)
©
L Q
<
] - <~
= w ®
>
)
58 35
A Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B  Fiche plate 6,3x 0,8




DPD 12V120W
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 120W w0
Courant nominal Iy 15A s00d 6000 /
Vitesse de P2 /
rotation nominal ny 4600 min-! "
Couple permanent My 25Ncm ] \
Couple initial démarrage M 198 Ncm 200 [4000
Sens de rotation G /
[re ] Mode de fonctionnement SHi 7
. Degré de protection IP 10 \
| | Poids env. 1,1kg 1004|2000 s
M | | | Référence 0130 111 171 = N
I I
| |:. | o0 OO 50 100 150 Ncm
|_ _______________ i M ——-
148
100 4,9
‘ <
<
} )
S)
58 41
A Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B Fiche plate 6,3x 0,8
DPD 12V120W
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 120W w0
Courant nominal I 15A a00d | 000 /
Vitesse de P2 /
rotation nominal ny 4600 min-! ”
Couple permanent My 25Ncm ] \
Couple initial démarrage ~~ Mx 198 Ncm 2001|4000 Ve
Sens de rotation D
= — Mode de fonctionnement S1 7
' I Degré de protection IP 10 \
! | Poids env. 1,1kg 1004|2000 r
M | | i Référence 0130 111 159 21 N
! i
! |:. i oo OO 50 100 150 Ncm
|_ _______________ J' M —-
148
100 4,9
o 15,5 e
(=]
s
= N S)
()
58 41

B  Fiche plate 6,3x 0,8

A Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8




DPD 12V 140 W
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 140W
Courant nominal I 17A 3001506000 L
Vitesse de .
rotation nominal ny 5250 min-!
Couple permanent My 25Ncm
Couple initial démarrage ~~ Ma 194 Ncm 2001004000 N
Sens de rotation D \ !
- + Mode de fonctionnement S1
r 1 Degré de protection IP 10
| | Poids env. 1,1kg 100-] 50-|2000 \
i | | i Référence 0130 111 110
! i
| I:- i om0 00 50 100 150 Ncm
l 777777777777777 J M —-
168
4,9 100 49
1551
=
o) |7
Q Q
<
[ - 1 <
(S
=)
58 33
DPD 24V 100 W o |
W [ A | mint Up =28V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 100W
Courant nominal IN 7,5 A 3004 3046000 /
Vitesse de
rotation nominal ny 4000 min-! 7
Couple permanent My 25Ncm \"\
Couple initial démarrage ~~ Mx 155 Ncm 200-{20 4000 //\
Sens de rotation G Py
+rt —br Mode de fonctionnement S
I B I Degré de protection IP 10
! ‘ Poids env. 1,1kg 100 102000 A
| | I ‘ Référence 0130 111 101 \x
' | l 0Jd o o
! H 0 50 100 150 Nem
L t—7 ] Jy——
i A
AT F
§ 3
145
20°
E’ B A B
3 xRy
(Y AT
e

73,5

785

108.6

F Connecteurs: Fiche plate 6,3-2,5, (+) rouge, (-) marron. Boitier male AMP no. 280 081-2.




BOSCH

DPD 12V 150 W
K T',‘ Up=12V
Tension nominale Uv 12V Wi A jmin
Puissance nominale Py 150 W " "
Courant nominal I 21A 20078074000
Vitesse de \ !
rotation nominal ny 3500 min-!
Couple permanent My 40 Ncm 150 6013000
Couple initial démarrage M 170 Ncm
Sens de rotation G
o - Mode de fonctionnement S1 1001402000
r I Degré de protection IP 10
| | Poids env. 1,12 kg
i I I | Référence 0130 111 189 50-{ 20 1000
i | \
i I:- H 0o— o- 0
N | 0 40 80 120 160 Nem
' M —
| = . a
148 73
L I A9 . 43
2
> qy 3
2 /Y
| § Lol R
N } o I | | °
o) o) eo ®
= ==1
©
M4
58 M 10
15,5
DPD 12V 160 W
Bl 1 T',‘ » up=12\}
Tension nominale Uy 12V W A |min SN s
Puissance nominale Py 160 W !
Courant nominal Iy 18A 2007180774000
Vitesse de
rotation nominal ny 3700 min-!
Couple permanent My 40 Nem 150-1 603000
Couple initial démarrage ~ Mx 190 Ncm
Sens de rotation D
. Mode de fonctionnement S1 100 402000
r ] Degré de protection IP 10
| | Poids env. 1,12kg
i I I i Référence 0130111136 50201000
i i ﬂ
i I:- H 0o— o- 0
! | 0 40 80 120 160 Nem
' M—
| = . 4
215 73
4,9 100 4,9 43
15 200
- = Y
A o 3 9 o
3 Y / [ O o\
= - b2 )
h o |\ [e] 5 (@]
L 2 0
=
S 5
58 | 62 10
15,5 92




DPD 24V 104 W
Tension nominale Un 24V
Puissance nominale Py 104W
Courant nominal N 7A 300 6046000
Vitesse de
rotation nominal ny 4950 min-! s
Couple permanent My 20 Ncm /\ \
Couple initial démarrage M 170 Ncm 200 40-{4000 e
Sens de rotation D !
- £ Mode de fonctionnement S1
r | Degré de protection IP 10 <
! | Poids env. 1,1kg 100 202000 /
| | Référence 0130111 130 \
! i
| (. | Y 50 100 150 Nem
| 777777777777777 J M ——-
49 100 49
INECEIN
=
«© ©
Q Q
=)
58 62
215
A Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8
B Fiche plate 6,3x 0,8
DPD 24V 170 W
. : Wl A fmne y=2V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 170W
Courant nominal Iy 10A e00- sods000
Vitesse de /
rotation nominal ny 5400 min! "
Couple permanent My 30 Nem s
Couple initial démarrage ~~ Mx 270 Ncm 400 40-|4000
Sens de rotation D \
- £ Mode de fonctionnement S1
r | Degré de protection IP 10
| | Poids env. 1,3kg 2002072000
i j Référence 0130111042
! | o ol
| |:- | 0 100 200 300 Nem
' M —-
e . J
4,9 112,2 4.9
__155[1
=]
© [ee)
Q Q
—— - ——T I
Q
=3
70,2 52
215

B  Fiche plate 6,3x 0,8

A Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8




DPB 24V 32W
CZI lI\ mi’r‘r‘ U,=26V
Tension nominale Un 24V
Puissance nominale Py 32W
Cpurant nominal In 25A eod 154 1500
Vitesse de .
rotation nominal ny 1300 min-! .
Couple permanent My 24 Ncm
Couple initial démarrage ~ Ma 110 Nem 40 10+ 100
Sens de rotation G 1
+rt —sw Mode de fonctionnement S1
| - Degré de protection IP 44 n
! i Poids env. 1,8kg 20+ 54 500
| | Référence 0130 110 003
| m |
I o~ od o
! H 0 40 80 Ncm
[— | " —
pot— 31,5 —w=d
55
I o N|
g At Al e
Q @A S
P |
1545
Connecteurs: (+) verte, (-) noir.
DPB 24V 50 W
| 1 n
Tension nominale Uy 24V Wl A | mine =24V
Puissance nominale Py 50W
Courant nominal I 44A I
Vitesse de 300 60 6000\
rotation nominal ny 6000 min-t / !
Couple permanent My 10 Nem
Couple initial démarrage ~~ Mx 160 Ncm sood a0 3000 \
Sens de rotation D /
tsw  —br ‘ Mode de fonctionnement S1
| | [ | Degré de protection 1P 44 \
! Poids env. 1,5 kg 100 204 2000
} | Référence 0130 110 005 d AN
| (|| Jod
I ' 0 50 100 150 Nem
o = 1 jyp—
1267
17 e
125
R
; S
E — E
F
E  (-) Fiche femelle pour fiche plate B 6,3-2,5 DIN 46 247 (marron). T @ 44pour Tapite M5
F () Fiche plate B 6,3-2,5 DIN 46 248 (noir).




DPB 24V 73W
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 73W /
Courant nominal N 44A 3004304 6000 !
Vitesse de /
rotation nominal ny 4000 min-! ’e
Couple permanent My 175 Ncm /
Couple initial démarrage ~ Ma 212 Ncm 200-{20-{ 4000 v
Sens de rotation D /
+sw —br Mode de fonctionnement S1
| B _ ' Degré de protection P54 A
i | [ | Poids env. 1,8 kg 100102000 I
, | Référence 0130 110 002 \
| | N\
‘ E. l o= o7 c0 50 100 150 200 Ncm
L_,__#._«_____J M —
175,5
51,3 |18
o = | e
© @ 3 o\ 2
B i }f 5
I < —
N © J «
Q —H—1
me L
- 7,5 B
1,6 2,6
T10] 20
4 )
3 S
A (-) Fiche plate B 6,3-2,5 DIN 46 343 (marron). A B
B (+) Fiche plate B 6,3-2,5 DIN 46 343 (noir).
DPB 24V 100 W
‘f;\z’ /I\ m\’r‘\" Yp=24Y
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 100W
Courant nominal Iy 55A a00 605000
Vitesse de
rotation nominal ny 4500 min!
Couple permanent My 20 Nem
Couple initial démarrage M, 170 Nem 200 404000 /\ 2
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S1 L
Degré de protection 1P 44
Poids env. 1,4 kg 100-| 202000
Référence 0130110019 B
0 o 00 50 100 150x Ncm
M —
146
20 20 16,5

Connecteurs: (+) noir, (-) marron.

20
8 |
L] N
giv i J| N _
Q ©
sl d g T
Qleol h J
11| | 455
104,5




BOSCH

DPG 24V 59 W
Tension nominale Un 24V )
Puissance nominale Py 59W \ /—2\
Courant nominal I\ 45A 1504 3043000
Vitesse de n
rotation nominal ny 2800 min!
Couple permanent My 20 Nem \ !
Couple initial démarrage ~ Ma 176 Nem 100-| 202000 A
Sens de rotation D \
=br  4gn Mode de fonctionnement S1
r | Degré de protection IP 23 /
| | Poids env. 1,1 kg 50-{ 1071000
i | | | Référence 0130 107 100 - N
! i
| (. | 07T 50 100 150 Nem
'l 777777777777777 | M —
el
2
Q
A Fiche plate B 6,3-2,5 DIN 46 343 - Bz. Connecteurs: (+) vert, (-) marron.
DPG 24V 62 W . |
W} A |min-1 Up =26V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 62W \
Courant nominal Iy 5A 150 30- 3000
Vitesse de 4
rotation nominal ny o 2950 min-! /\ P2
Couple permanent My 20 Nem \
Couple initial démarrage ~~ Mx 160 Ncm 100-| 20 2000 /
Sens de rotation G
grrt —br Mode de fonctionnement S1
- ! Degré de protection 1P 23
'[_ ! Poids env. 1,3kg 50101000 / \
! | | ' Référence 0130 107 091 1 \
i I:. i o- 0J 0
' ' 0 50 100 150 Nem
L T ] [ p—

— 29, 1—wmi

Connecteurs: (+) vert rouge, (-) marron.

8

?3 'T-J l
E - L ©
- ~
L 1
26
4,5
h N
[~e-23,7 =
9 —=114,5 t-——




DPL 12V115W
Tension nominale Un 12V
Puissance nominale Py 116W
Cpurant nominal I\ 16A 3001506000
Vitesse de re
rotation nominal ny 4400 min-! R —\
Couple permanent My 25Ncm
Couple initial démarrage ~~ Ma 208 Ncm 2001004000 L
Sens de rotation D 7
=br o+t Mode de fonctionnement S1
F T 1 Degré de protection IP 10
IT ' | Poids env. 1,4 kg 100 50-{2000 N
i | | | Référence 0130 101 103
| A im | JJ N
| v) | 0 50 100 150 200 Nem
o= . J v
o
)
V)
© [ee}
Q [S] 'T
3 © [ o | 2
T o | o
O 0
80,6 7,5
104,9
139
177
S Boitier femelle AMP no. 1-828816-1 avec douilles AMP no. 927788-2. Connecteurs: (+) rouge, () marron.
DPL 12V119W
Po| 1y om . Up=13V
Tension nominale Uy 12V WA min b,
Puissance nominale Py 119W n ;
Courant nominal I 14A 280 71007 4000
Vitesse de
rotation nominal ny 3800 min-!
Couple permanent My 30Nem 210757 3000
Couple initial démarrage ~~ Mx 270 Ncm
Sens de rotation D
=br 4t Mode de fonctionnement S1 14050 2000
I T ] Degré de protection IP 10
| T ' | Poids env. 1,4 kg
i | | | Référence 0130 101 108 70257 1000
! D | N
| w) . | % 70 140 210 Nem
L ] i
S 75% 7,5
I
431 H ‘
<2l 1IN %J
E——y
©
[r—1 Q
] NIy
Al = e
: B
92,8 \ o
96,7
1171
162,2
169
S Boitier fiche Yazaki 7283-5590-40. Fiche femelle Yazaki 7116-4122-02. Connecteurs: (+) rouge, (-) marron.




DPL 12V141 W
pa| 1| n
w| A [min Gp=13V
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 141W
Courant nominal I\ 16A 600-150 6000
Vitesse de y
rotation nominal ny 4500 min-!
Couple permanent My 30 Nem \ n !
Couple initial démarrage ~~ Ma 307 Ncm 400-100-{4000 v <
Sens de rotation G
Mode de fonctionnement SHi
Degré de protection IP 10
Poids env. 1,4 kg 200 502000 N
Référence 0130101 102
o~ o- 0 \
0 200 300 Ncm
M —
o
o ) ==
NE==1
. o O O
Q
@) H o’:— ™ ’/M\ O o
. — QRIN|  ——— = )
@) H al® o O
0) 3O
U ‘
92,8 | 7. °
17,1 20°
153,2
160,2
DPL 12V 138 W
BLIn Uy =13V
Tension nominale Uy 12V W\ A |mint
Puissance nominale Py 138W I
Courant nominal Iy 14A 82018094000
Vitesse de 5
rotation nominal ny 4400 min! N
Couple permanent My 30Nem 2406013000
Couple initial démarrage ~ Mx 215 Ncm
Sens de rotation G
-+ Mode de fonctionnement S1 160 402000
T T i Degré de protection IP 10
i | Poids env. 1,2kg
| Lead | | Référence 0130 101 112 0 20-| 10
! x
I:- | 0o— o- 0
0 100 150 200 Nem
J' M—»
35,6 61,8
30,7 | 431
20,1 28,9
4,9
JD p—
I\..
‘ 8 0 a»%. © um)
o Al L2 L Lia)2
&) N { e I I ROE
QR
8 (4x) 80,6 75 2
104,9 ;Zgor
153 + - 20
160 ==/




DPL 12V131 W
Bl7 f',‘ Up=12V
Tension nominale Uv 12V Wi A jmin
Puissance nominale Py 131W
Courant nominal Iy 13A s00-150-Lo000 5
Vitesse de \
rotation nominal ny 4200 min-! "
Couple permanent My 30 Ncm \
Couple initial démarrage ~ Ma 220 Ncm 200- 10014000 J
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement SHi
Degré de protection IP 10 >(
Poids env. 1,2 kg 100-{ 50-{2000
Référence 0130101 117 /
o—- o- 0
0 50 100 150 200 Nem
M —
35,6
30,7 43,1
28,9
N~
T 3 0
D © 8 D ,9/% o 0
%) | N L)
8 I & R v &g
o A&
‘(‘2 ]
A
80,6 75 e
104,9 00°
137 + - g
AQ
DPL 12V 138 W
Bl ! T',, Up=13V
Tension nominale Uy 12V W] A |min /f\
Puissance nominale Py 138W 25012515000
Courant nominal Iy 16A 4 2 !
Vitesse de
rotation nominal ny 4400 min! 200710014000
Couple permanent My 30Nem /\
Couple initial démarrage My 225 Nem 150 7513000
Sens de rotation D
2= Ay Mode de fonctionnement S1
I r T i Degré de protection IP 10 100 5012000
| i | Poids env. 1,4 kg / \
1 L]t | | Référence 0130 101 123 ol
i i \
| . | om0 50 100 150 200  Nem
L 777777777777777 J M —m-
I 139
35,6 431 40,35 |18
20|
49 || @
N~
ﬁ <_/ ) © g’;
o —oTllo ? 3
87 I I 30 & rQ__ 2‘\31
3 U ‘
80,6 7,5
104,9
140,55
180,5




G PB 12V84 W
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 84W
Courant nominal N 1A 1504 6043000
Vitesse de v
rotation nominal ny 2300 min-! X
Couple permanent My 35Ncm
Couple initial démarrage ~ Ma 197 Ncm 1004 402000 N 2
Sens de rotation D
-sw_ Mode de fonctionnement S1
r I Degré de protection IP 03
| | Poids env. 1,3 kg 50-{ 201000 \
i | | | Référence 0 130 303 003
i I |
! |
| (. | 00y 50 100 150 Nem
l 777777777777777 J' M ——
61
| O
~
g ‘8— AE‘% R é
sl ® ©
h n
69,05 2 N
N~
Q
| 5,5
A Connecteurs: Yazaki 7114-2872. (+) rouge, (-) noir.
GPB 12VI9 W
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 99W 72
Courant nominal L 12A 1504 6043000P\ / \
Vitesse de q /
rotation nominal ny 2700 min! r
Couple permanent My 35Ncm \ V
Couple initial démarrage ~~ Mx 200 Ncm 100-{ 40-{2000
Sens de rotation D \
—br 4t Mode de fonctionnement S1
r | Degré de protection IP 03 /
| | Poids env. 1,3kg 50-{ 201000 V4 N
i | | | Référence 0130 303 001
i I |
i i
| | | 00y 50 100 150 200 Nem
' H M ——
| = . J
77,7
‘ 41,2
‘ 03
2 P
F ; @ 2,
N
/\ fg ‘g [ee) R 77’5 :
M S K/ (Y0
—— — 1
- S
Q —
N || e
1 o @q 1 g
@ <
[S]
0
o
L - é +
Connecteurs: (+) rouge, (-) marron.




GPB 12V 146 W
P 1 n
Up=13V
Tension nominale Uy 12V A (min )
Puissance nominale Py 146 W N
Courant nominal Iy 17 A )
. 180 1601 3000
Vitesse de
rotation nominal ny 2900 min-!
Couple permanent My 48 Ncm
Couple initial démarrage ~ Ma 250 Ncm 120 404 2000
Sens de rotation D
+ - Mode de fonctionnement S1
Mo o 1 Degré de protection IP 03
| i} | Poids env. 1,5kg 60 20 1001
i = | Référence 0130 303 015
! — i
| | | [ o4 o4 o
H | 0 50 100 150 200 Nem
l 777777777777777 J‘ M ——
77,2 max
61,4
23,1
39,75 2. 14,95
|
/s - o
S rd o N
R [ce]
o ®
/ Q A Q ' @ ©
SO S R (-
e ) ; - H 2|
? S| /@/ / 8
XN /. .
% /D o
M ~ N
~ . 1
) 2
20 3 31,6
GPB 12V 147 W
pa| 1| n
w| A [min Gp=13V
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 147W ’, /
Sourantdnominal Iy 16A 5004 7513000\ TN\ ”
itesse de X
rotation nominal ny 2800 min-! /
Couple permanent My 50 Nem \
Couple initial démarrage M, 378 Ncm 2004 502000
Sens de rotation D
. + Mode de fonctionnement S1
— | Degré de protection IP 03 \
! : Poids env. 1,5 kg 100 251000 A \
I | ] Référence 3137227713
i [:- i 04 o o
0 100 200 300 Ncm
|____________’__l M —-

A Adapté a la contre-piece de Kabelwerk Reinshagen no. AK 15444

2110,8

25




GPB 12V181 W
1 /I\ mim Up=12V
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 181W !
Courant nominal I 20A 600-1504 3000
Vitesse de
rotation nominal ny 3450 min-!
Couple permanent My 50 Nem /
Couple initial démarrage ~ Ma 400 Nem 400-1002000 Sy
Sens de rotation D /
—br o+t Mode de fonctionnement S1
r | Degré de protection IP 03 /
| | Poids env. 1,5 kg 200-{ 501000 /
i | | | Référence 3137227 744
i I |
! |
| E. i o= o7 CO 100 200 300 400 Ncm
I. --------------- J' M ——-

2110,8

2120

A Boitier méle VW no. 357 972 782, fiche plate EF4,8-4 N 101 573.  Connecteurs: (+) rouge, (-) marron.




G PA 12V 400 W
Wl Al m th=12v
min-! =
Tension nominale Un 12V ’
Puissance nominale Py 400W /\
Courant nominal Iy 50A w00 30016000
Vitesse de 17
rotation nominal ny 3400 min!
Couple permanent My  12Nm P 1
Couple initial Qemarrage My 6,4Nm 2004 200 4000 1N yd
Sens de rotation G
—br +1t Mode de fonctionnement S1
r' | Degré de protection IP 20
¢ Poids env. 3,1 kg 200 100 2000
l { Référence 0130 302 003 7N
| =
| . ol od o
! 0 4 Nm
[ J M—
10
A= :Eg
(e = M
= =
. = g . r“‘n\
e = IS Y ——-—
Q B — A Q
/E L S) &
= =) o =
\“ — [—1 r*
H 23],
158
A Fiche femelle pour fiche plate 9,6 x 6 DIN 46 247. Connecteurs: (+) rouge, () marron.
M Au montage, serrer la bague int. de roulement a billes avec la bague (réf. 3 130 202 004, non comprise dans la fourniture).
GPA 12V 400 W
1) 1 L o=
Tension nominale Uy 12V W A min® P Gp=12V
Puissance nominale Py 400W
Courant nominal Iy 55A
Vitesse de 60013007 3000 \
rotation nominal ny_ 3200 min-! ; ,
Couple permanent My 1,2Nm
Couple initial démarrage ~ Mx 7,7 Nm 1004200 2000 S -
Sens de rotation D
—br +rt Mode de fonctionnement S
r' ! Degré de protection 1P 20 P
: ‘ Poids env. 3,1kg 2004100 1000 / N
1 ’ Référence 0130 302 002
I E- i 04 OJ o]
| 0 2 4 6 Nm
L — | M
4%
A g g ﬂ ;
= o
® = o 2 /|\—/|‘
S w [} £ —
5 &13%\ = - S =
- =
Blem S,
o o [
M = =
2281,
129,3
163

G (4) pour fiche plate 9,5 x 1,2 (rouge).
M Au montage, serrer la bague int. de roulement a billes avec la bague (réf. 3 130 202 004, non comprise dans la fourniture).

K (<) coss A4 x 3,4 DIN 46 225 (marron).




GPA 12V630W
- - \75/ /i mi':f‘ Up I= 12V
Tension nominale Uv 12V
Puissance nominale Py 630W ’\
Courant nominal In  75A
n 750300~ 3000
Vitesse de P,
rotation nominal ny 3000 min-! , /
Couple permanent My 2Nm
Couple initial démarrage M~ 9 Nm 500-|200 2000 L
Sens de rotation D
—br +rt Mode de fonctionnement S1
l" | Degré de protection IP 10 ;
! ‘ Poids env. 3,8 kg 250-{100-] 1000
] | Référence 0 130 302 009 /
i ’ o 0~ 0
4] 4 Nm
L — | —
.18
] = SE=
5 Off Mm
- @ O e /m
S 5 -
EIIRE o =
v ™~ g =4
H 22,3
- 140,3
185
G (+) pour fiche plate 9,5 x 1,2 (rouge).
K (-) coss A4 x 3,4 DIN 46 225 (marron).
M Au montage, serrer la bague int. de roulement a billes
avec la bague (Référence 3 130 202 004,
non comprise dans la fourniture).
GPA 24V 255 W
- - \I;f AI\ mint [ ;p =24V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 255W
Courant nominal In  14A /|
n 600- 60-13000
Vitesse de f
rotation nominal N 1750 min-!
Couple permanent My 1,4Nm ” \/
Couple initial démarrage ~ Ma 8 Nm 400 40 2000- N s
Sens de rotation G
~sw Frt Mode de fonctionnement S1
o — <o 7 Degré de protection IP 20
! | Poids env. 3,8 kg 200 20 1000
| | Référence 0130302 012
! N | { 04 oJ o
‘ o] 4 6 Nm
i | y—

@108

\nn/
00000000

=]

165

F  Boitier male AMP no. 180 908.  Connecteurs: (+) rouge, (-) noir.




BOSCH

GPA 24V 650 W
AR =26V
Tension nominale U 24V Wl A jmin ;
Puissance nominale Py 650 W /
Courant nominal Iy 35A
Vitesse de 1500-{150-{3000
rotation nominal ny 3100 min-!
Couple permanent My 2Nm
Couple initial démarrage ~~ Ma ~ 12Nm 10001004200
Sens de rotation D B
_ + Mode de fonctionnement S1
Degré de protection IP 10
! I l ! Poids env. 3,8 kg 500-{ 50 1000
‘ | Référence 0130 302 015
i (W | JJ
‘ 0 5 10 15 Nm
L i ‘-
188,5 max 25
140,3 35
oL (10 ~
P M6 | M12
0
() E =
a
O e @ﬂE 5
Q 19 ®
D & /'\.n‘
’ M
1105 ! -
GPA 24V 750 W
B 1| n -
Tension nominale Uy 24V Wi A mint Y24V
Puissance nominale Py 750 W
Courant nominal Iy 40A !
VI'[eSSG de 15001506000
rotation nominal ny 3300 min-!
Couple permanent My 22Nm " ,—><
Couple initial démarrage ~~ Mx 11 Nm 1000-h00-14000
Sens de rotation G
— sw +rt Mode de fonctionnement S1
o ) ) 1 Degré de protection IP 10
' | Poids env. 3,8 kg 500 502000
‘ | Référence 0130 302 001 \l
I E. { 0- 0- 0
! 0 25 5 75 10 Nm
I | Mo—
140,3
14,5 _ 19
A = - s
o oS M
= o O / —
£ 'R o M
Eﬁ\ C) QFr |- s -
=} o
(@)
Y M — =
E’_ |35,
188,5

L (+) coss A84 x 3,4; DIN 46 225 (rouge).

K (-) coss B4 x 3,4; DIN 46 225 (noir).

M Au montage, serrer la bague int. de roulement a billes avec la bague
(Référence 3 130 202 004, non comprise dans la fourniture).




GPA 24V 750 W
Tension nominale Un 24V
Puissance nominale Py 750 W ,
Courant nominal Iy 40A 1500-h50-16000
Vitesse de
rotation nominal ny 3300 min! .,
Couple permanent My 2,2Nm > "><
Couple initial démarrage My 11 Nm 1000-100-{4000
Sens de rotation D
—br +rt Mode de fonctionnement S1
l" - Degré de protection IP 10
: ‘ Poids env. 3,8 kg 5001 5072000
] | Référence 0130302013 \x
I E- i [ 0
| 0 25 5 75 10 Nm
-L —T I M
14,5 e 18
y [=] == ©
o o e §
- o M e
8| w fay O Y -
S +—I L -
E
o (@)
Y =) (=]
H 35
140,3
188,5
(+) coss A8 x 3,4, DIN 46 225 (rouge).
K (-) coss A4 x 3,4, DIN 46 225 (noir).
M Au montage, serrer la bague int. de roulement a billes avec la bague
(Référence 3 130 202 004, non comprise dans la fourniture).
GPA 24V 750 W
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 750 W ,
Courant nominal I 40A 150015015000
Vitesse de
rotation nominal ny 3300 min-! .,
Couple permanent My 22Nm : ’_><
Couple initial démarrage ~~ Mx 11 Nm 1000-100-|4000
Sens de rotation G/D
| I Mode de fonctionnement S1 ><
- B Degré de protection IP 10
| ' Poids env. 3,8 kg 5001 5072000
. | Référence 0130302 014 . l
I rouge, Il noir. \
| . | Rotation a gauche: (+) alal, (-) alall. o) o) o
[ ' Rotation & droite: (-) alal, (+) alall. 0 25 5 75 10 Nm
| /—_ i R
B 188,5 max
140,3 35
M
]
Ql
M Au montage, serrer la bague int. de roulement a
billes avec la bague (Référence 3 130 202 004,
non comprise dans la fourniture).




Moteur série avec connexion de sapse| e | m| 0 |
Ap % | min | kKW | Nm | min=" | V
masse sur boitier \ v
324 124 1,64 20- 400012
P
12V 1,2 kW 53\
244 94124 153000 9
Tension nominale Uy 12V U
Puissance nominale Py 12kW \
Courant nominal In 195 A 16 6087 1020001 6
Vitesse de rotation nominal ny 2100 min-! /
Couple permanent My 54Nm
Couple initial démarrage M 24 Nm 84 34044 541000 3 / <
Sens de rotation G/D D \
Mode de fonctionnement S 2-6min 5 n
Degré de protection IP 44 ol ol ol ol olo
Poids env. 7,0 kg 0 200 — 400 A
Référence F 000 MMO 618
232,3
163,2 15°
425 109,0 ,
‘ M8 x 1,25
Terminal
- =]
7éf 40
24V 1,7 kW
s3|s2|P| M| n |U
Tension nominale Uy 24V % | min | KW/ Nm | min~t| V
Puissance nominale Py 1,7kW 1.1 | RN
Courant nominal In 110 A 207 87 27 4074000720
Vitesse de rotation nominal ny 3200 min-!
Couple permanent My 54 Nm N
Couple initial démarrage ~~ Ma 24 Nm 157 671,57 3073000720 N
Sens de rotation G/D v
Mode de fonctionnement S2-7min
Degré de protection 1P 44 109 4 17 207200010
Poids env. 7,0 kg
Référence F 000 MMO 617
5{ 24051 1041000410 A
/ % n \
M s3
ol ol ol ol olo \
0 200 400 A
I—»
240,3
1715 15°
425 117,0 ,
‘ M8 x 1,25
Terminal




Moteur série avec connexion de sapse| e | m| 0 |
Ap - % | min | kKW | Nm | min=" | V
masse sur boitier et avec bride \ v
324 124 1,64 20- 400012
P
12V 1,2 kW 53\
244 94124 153000 9
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 12kW \
Courant nominal In 195 A 16 6087 1020001 6
Vitesse de rotation nominal ny 2100 min-! /
Couple permanent My 54Nm
Couple initial démarrage M 24 Nm 84 34044 541000 3 / <
Sens de rotation G/D O \
Mode de fonctionnement S 2-6min n
Degré de protection IP 44 ol ol ol ol olo
Poids env. 7,0 kg 0 200 — 400
Référence F 000 MMO 616
1/2 widht across flats 287.1
178
o 516 - 24 UNF - 2B 1734
, 95 ‘ 232 | |
\ \JLJ"EL/ \ﬁ 445
N ] @D 222
= -
b -®- =
) g
7/
3,g=24UNF-3
89,4
24V 1,7 kW
§3 | S2 P M n U
Tension nominale Uy 24V % |min | KW| Nm fmin| v \\\
Puissance nominale Py 1,7kW —L
Courant nominal Iy 110A 20 87 27 4074000720 \\
Vitesse de rotation nominal ny 3200 min-! U
Couple permanent My 54 Nm
Couple initial démarrage ~~ Ma 24 Nm 157 67157 3073000715
Sens de rotation G/D M\\
Mode de fonctionnement S2-5min
Degré de protection IP 44 10 47 17 20-2000-10
Poids env. 7,0 kg \ \
Référence F 000 MMO 619 s3
54 2405 10410004 5 %
N
SN
o) ol ol o odo
0 100 200 300
[—>
1/2 widht across flats 237.1
5,16~ 24 UNF 28 117234
‘ 232 | |
445
% Q_L 2z
{ 1
= f\'; ‘ L ;[ =
| |
@ ]
3,g-24UNF-3
89,4




Moteur série

s3 | s2 B| 1 n |U Up=12V
% | mn | kW| A | mn' |V
U
301 127 4] 480 6000 12 ]
V
12V1,6 kW \ v
22,57 97 37 360 4500 9
Tension nominale Uy 12V / |5
Puissance nominale Py 16kW L ol
Courant nominal In  220A 157 67 27 2407 30007 6
Vitesse de rotation nominal ny 3000 min-! N ><
Couple permanent My 51 Nm \\n
Sens de rotation G/D 757 81 17 1207 15007 3/
Mode de fonctionnement S2-28min / \\
Degré de protection IP 00 \:22
Poids env. 7,5 kg ol ol ol ol olo -
Référence F 000 MM0 001 S A
181,9
28 28° 152,4
(’ 10,6
5 ° =N =
( @
=y EE |
CES R 5 3 |
\\/ =
90,5 11,2 ﬁ¢
24V 2,38 kW
s3 | s2 | p 1 n U L‘/p= 24V
Tension nominale Uy 24V %o | min | kWA minT |V ,
Puissance nominale Py 2,38kW I OO O O e &
Courant nominal In__ 140A s — A N
Vitesse de rotation nominal ny 3250 min-!
Couple permanent My 7Nm ™ U
Sens de rotation G/D 187 7.27 187 3607 45007 1875
Mode de fonctionnement S2-4min
Degré de protection IP 00 /
POidS env. 7‘0 kg 124 4,84 1,2 240- 3000 12
Référence F 000 MMO0 003 &)< \
64 2,4 06— 120 1500-| 6 7 \
\52\\
0= 07 07 07 070 10 20 30 40
M—-
181,9
28 28° 152,4
. % — %
& =
¢ @
&) 2 2] ]
PSRNy = I
\\/
90,5 1,2 i¢




Moteur a excitation permanente ol nl ol e
. % mn | kW | A | minT |V ;
sans bride
-4 124 4+ 4804 —112
30 801 6000 \
\\
12V 0,9 kW
22,5 94 3+ 360 4500- 9 U—
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 09kW \
Courant nominal In 150A 151 67 27 240 30004 & —
Vitesse de rotation nominal ny 4000 min-! \
Couple permanent My 2,66 Nm
Couple initial démarrage My 10 Nm 754 34 14 120- 15001 3 f
Sens de rotation G/D
Mode de fonctionnement S 2-24min \—53 >
Degré de protection IP 00 od ol od od odo 52
Poids env. 2,1 kg 0 2 M & Mm
Référence F 000 MMO 805
67 108 23,2
12
el B
// 9.5
13,2 %5




I BOSCH

Moteurs a courant continu avec réducteur

Exemples d’application

Technique automobile:

o Positionnement des volets de régulation de la
climatisation

o Dosage de |'air

o Moteurs d'essui-glasses

o Moteurs léve-vitres

@ Moteurs toit ouvrant

o Moteurs de commande

o Moteurs ajuster siége etc.

Application industrielles:

o Tables de soudage rotative
® Servomoteurs

o Systémes de regulation

o Convoyeurs de documents
o Systémes de ajuster

o Systémes de fermeture

Ouverture et fermeture:
Commande de portes de garages.

Sens de rotation:

Le sens de rotation indique sur le tableau correspond a
celui du schéma. Les moteurs, pour lesquelles un seul
sens de rotation est indique, peuvent fonctionner égale-
ment dans le sens opposé. Dans ce cas, le performances
mentionnées ne sont cependant pas tout a fait atteintes.

VMC

La servocommande compacte / 2
Ce moteur a été mis au point pour le positionnement des
volets de régulation de la climatisation et de dosage de 5
I'air des véhicules automobiles. Il est aussi parfaitement
adapté aux applications industrielles et utilisé avec succes
depuis des années, p. ex. pour le réglage des vannes 1 Q
d'eau, d'huile et gaz ou pour le dosage du débit d'air
dans les solariums.
Les moteurs VMC sont trés silencieux et efficacement
amortis aux vibrations. lls sont réalisés en différentes ver-
sions évolutives: avec ou sans potentiométre, étanches 1 arbre dentrainement en métal
aux projections d'eau. (uniquement sur les moteurs avec potentiométre)
2 silencieux
3 connecteur
4 levier de réglage 4
5 potentiométre
VMC avec potentiometre 24V 0,22 W
Caractéristiques techniques du potentiométre L ] s U,=26V
Résistance nominale Rn =4,7kQ (+20 %) Tension nominale Un 24V 04011607
Linéarité C =3 % (absolue) Puissance nominale Py 022W . !
o 0 u-100  Courant nominal Iy B5mA ¢
Plage de linéarité 4..96 % U Courant maximum Lax 250 mA 0,30-{120-] P,
Angle de rotation électrique  183° Vitesse de rotation nominal  ny 6 min-! .
Charge admissible P4y =025W Couple permanent My 40 Nem
. Au-100  Couple initial démarrage M, =100 Nem
Pas nominal P =0,400 % U Ré dE ton g i 4051 0,20 80-|
Sens de rotation G/D ¢
Effort sur arbre max.
axial F, <30N 0,10 40
radial F,__<5N 2
Mode de fonctionnement S1
Degré de protection IP 54
Poids env. 0,12 kg oo oc 40 80 120 Nem
Référence 0132 801 141 P
29 63,5
21,6 47
4 19,25

33,5
36

45,2

S Connexion: boitier & contacts 1 928 403 095 avec douilles AMP no 928 999-1.
Rotation a droite: 4 au (+), 6 au (-), rotation a gauche: 6 au (+), 4 au (-).




VMC 12V 0,16 W
o L Up=12V
avec potentiometre Tension nominale Uy 12V | mA minl N /\Iz ,

Puissance nominale Py 0,16 W 20012504 s /
Courant nominal Iy  <150mA
Courant maximum Ine <270 mA
Vitesse de rotation nominal ny 4,5 min-! 160712007 4
Couple permanent My 35Ncm
Couple initial démarrage ~ Ma > 120 Nom 1o0d1s0d 3
Réduction i 4501 /\
Sens de rotation G/D
Effort sur arbre max. 80100 2

axial F, <30N / \

radial F, <50N wd sod
Mode de fonctionnement SH
Degré de protection IP 50 \
POidS env. 0'09 kg o= o7 GO 30 60 90 120 Nem
Référence 0132 801 346 M —w

47
6,6
B\ D)

27

Ry
-
¢ i T
7,4 4,6
r_‘_ﬂ 14,5 25 6
56 | 275 57
Boitier a contacts AMP-Nr. 1355082-1. Douilles PN AMP-Nr. 928 999
VMC 12V 0,16 W
M Bl Up=12V
avec potentiometre Structure, caractéristiques techniques, dimensions et dia- | mA min| N /\Pz ,
gramme de travail comme pour le moteur 0 132 801 346 J P /
ci-dessus, mais avec potentiometre supplémentaire
pour un réglage a haute résolution des différents angles
(voir figure de raccordement). 1607200 4
120150 3
Angle de rotation Référence / /\
mechanique électrique 81004 2
360° 120° 0132 801 347 / \
360° 150° 0132801 348 wd sod 1
360° 180° 0132801 349
360° 250° 0132 801 350
360° 340° 0132 801 351 o= o7 o s oS " 20 o
M —
1

2 \:

123 56

Boitier a contacts AMP-Nr. 1355082-1. Douilles PN AMP-Nr.

| 275

928 999

72
54,5

4,6




VMC 24V 0,26 W
L, L, . . Py 1 ‘nr‘ Up _o6v
Eléments de réglage, voir page suivante Tension nominale Un 24V W mA | min ,
Puissance nominale Py 0,26 W -
Courant nominal Iy  <100mA 0'2"*100 0 /\
Courant maximum I 200 mA ] n 7
Vitesse de rotation nominal 7y 7 min-!
Couple permanent My 35Ncm 0,15 807
Couple initial démarrage ~ Ma 270 Ncm o
Réduction i 310: 1 60+
Sens de rotation G/D 0,10+
Effort sur arbre max. .
axial F, <30N 4
radial F. <50N 0,05
Mode de fonctionnement S1 20
Degré de protection IP 40
Poids env. 0,12 kg o= o= o = oy -~ om
Référence 0132801 143 "
29 63,5
15 47
4 19,25
6 11
) A
o
7] o
| | ¥
1 1l
o - RN
'm' S | 272 \ <
Sio <—/ 4.6
S Connexion: boitier a contacts 1 928 403 095 avec douilles AMP no 928 999-1.
Rotation a droite: 1 au (+), 3 au (-); Rotation a gauche: 1 au (-), 3 au (+).
VMC 12V 0,29 W
A A i i el L) Up=13V
Eléments de réglage, voir page suivante Tension nominale DY W | mA | min 1
Puissance nominale Py 029W 0 P,
Courant nominal Iy <180mA waobssl o
Courant maximum lax 400 mA '
Vitesse de rotation nominal _ny 7 min-!
Couple permanent My 40 Nem
Couple initial démarrage ~ Ma 290 Ncm oz0dis0] 6
Réduction i 310: 1
Sens de rotation G/D
Effort sur arbre max.
axial F, <30N 0,10-{75- 3
radial F,  <50N
Mode de fonctionnement S1
Degré de protection IP 40
POids env. 0'12 kg o= o7 00 25 50 75 100 Nem
Référence 0132801 142 "
29 63,5
15 47
4 19,25
6 11
() A
o
46 ‘ 2| 8
©
o
DI : ©
I V)
S T /ﬁL T Jh N
i) Ol o
ﬂ S 27,:_‘/6 46
S Connexion: boitier & contacts 1 928 403 095 avec douilles AMP no 928 999-1.
Rotation a droite: 1 au (+), 3 au (-); Rotation & gauche: 1 au (=), 3 au (+).




Eléments de reglage

Pour moteurs VCM
0132801 142, ..143 8__9
12
2
259 | 4
/A
N\

/
~%

25

31

@i\

s

48

IS}
=

T

Référence 1132061016 Référence 1132061023

1,7 9 @@
18 WiV
17 94 9
. % 29
] \ 3 65
7| [Se)
o A
ot =) =
S @ w
48
7 28 481,
6,5 132 225 7.8 045"
13,2
Nombre de dents = 24, module 1 suivant DIN 857
Référence 1132061 025 Référence 1132 061 027 Référence 1132061028

239 8 9
13 7] 15
[sp]
‘ﬁ% - = 14,7 =
o [
% ’&i‘é’t’il 67 L
| g
<> 2 8 E% 2 »l o
o =1 ) | 9
o @ ;
‘ o R
g
29 ol
- 98 % 132 48
Référence 1132 061047 Référence 1132061 048 Référence 1132061 049
222
o |
2o \

3,3

1,4
B,
i

Référence 1132 061 050 Référence 1132061074




12V21W

Tension nominale Un 12V .
Puissance nominale Py 21W
Courant nominal In 6A o0 154 800 /
Courant maximum Inex  17A r,
Vitesse de rotation nominal ny 675 min-! \/
Couple permanent My 30 Nem 600
Couple initial démarrage M 100 Ncm 20 104
Réduction i 27:4
e ] Sens de rotation G/D 400
. I 1 . Mode de fonctionnement S2-5min
! | Degré de protection IP 50 104 5+
| | | Poids env. 0,33 kg 200
i ' Référence 0390201 900*
. | ! symétrique 0390 201 912*
! | * uniquement sur demande 0= o= o7 " ” - 00 Nom
Ll . ] ” .
0390 201 900 _ Py 48
== 3 9 y
¥ T )
= 2 © I 8
12,5 P
A 33
S
< 8 2 A
5 &
= e 0 B }
~ -
s 0T % 152(2x) i)
11 R
1231 | 645
31| 35 63,6 11,4
143
A Roue a denture interieur: nombre de dents 8, module 0,8. Rotation a gauche: | au (+), Il au (-).
S Boitier male approprié AMP no 968 182-1. Rotation a droite: | au (), Il au (+).
AHC 12V29W
% /I\ min ?, Up=13V
Tension nominale Uy 12V . /
Puissance nominale Py 29W
Courant nominal I 75A wlisl °°
Courant maximum Iy 22A
Vitesse de rotation nominal ny 700 min-!
Couple permanent My 40 Ncm 600
Couple initial démarrage ~ Mx 140 Ncm 20 104
Réduction i 27 :4
U : Sens de rotation G/D 400
. I I . Mode de fonctionnement S2-5min
! | Degré de protection IP 50 104 5+
| | | Poids env. 0,4 kg 200
i ' Référence 0390201 901 *
. | ! symétrique 0390 201 913°
! | * uniquement sur demande o= 07 o P 00 50 Nom
\o T . J Y -
0390 201 901 iz 4.6
: t
2 = gﬂi \ 3 o 2
e ] [ ° @ Q.
= © 7 8
125 Ph
A 33
<
> 2 A A
28 ﬁ y
L A
e B4 (@
S
s 3 152209 N @
1 =
1231 6,45
311 |35 78,6 114
157,4
A Roue a denture interieur: nombre de dents 8, module 0,8. Rotation a gauche: l au (+), Il au (-).
S Boitier méale appropri¢ AMP no 968 182-1. Rotation a droite: | au (), Il au (+).




AHC avec capteur Hall 12V21 W N
W| A |min Up=13V
Tension nominale Uv 12V .
Puissance nominale Py 21W
Courant nominal Iy 6A o0 154 800 /
Courant maximum L 17A r,
Vitesse de rotation nominal ny 675 min-! \/
Couple permanent My 30 Nem 600
Couple initial démarrage  Ma 100 Ncm 20 104
Réduction i 27:4
Sens de rotation G/D 400
Mode de fonctionnement S2-5min
Degré de protection IP 50 104 5+
Poids env. 0,33 kg 200
Référence 0390 201902*
symétrique 0390 201 914*
* uniquement sur demande 0= o= o7 " ” - 00 Nom
M —
0390 201 902 = 48
== s P A |
ety m— P
= @ B
12,5 P
A 33
%«}\/
N 3
58, i o
— = 4 8
= \7{5,2‘(2x) |
11
231 |
31 |.35 |, 636 11,4
143
A Roue a denture interieur: nombre de dents 8, module 0,8. Rotation a gauche: | au (+), Il au (-).
S Boitier male approprié AMP no 968 182-1. Rotation a droite: | au (), Il au (+).
Caractéristques du C.I. 12V29 W
Capteur Hall pour champ magnétique bipolaire avec | Al 7 =13V
bascule de Schmitt et sortie a collecteur ouvert. Tension nominale U 12V : /\ /
Puissance nominale Py 29W
Tension de fonctionnement 45.16V Courant nominal In 75A o0 154 800
Courant absorbé par le C.. 3.8 mA Courant maximum Ik 22A
Tension de saturation Vitesse de rotation nominal ny 700 min-!
(Is = 20 mA) Uge <400 mV Couple permanent My 40 Ncm 600
Courant de commutation Couple initial démarrage ~ Ma 140 Ncm 20 104
(sortie connectée) Is <25mA Réduction i 27 :4
Courant de fuite Sens de rotation G/D 400
(sortie déconnectée) I, <10pA Mode de fonctionnement S2-5min
Données de résistance R 392Q+1% Degré de protection IP 50 104 5+
P <06W Poids env. 0,4 kg 200
Référence 0390201 903*
symétrique 0390201 915*
* uniquement sur demande o= 07 o P 00 50 Nom
M —
Un période rectangulaire est generée par 0390 201 903 ey A6
tour d'induite © ;'W ‘r . I
S S = s 8 L | g
4 t L] )
=P 2 e ¥ 8
= 3ms 12,5 ¢
U & 33
UH T — %
2 ¥ ) A
+ 05, &
U — = L 8 }
L Hia
12 3ms 3 3z sz S
S 11 ==
0° 360° 234 6,45
S35 78,6 11,4
157,4
A Roue a denture interieur: nombre de dents 8, module 0,8. Rotation a gauche: l au (+), Il au (-).
S Boitier méale appropri¢ AMP no 968 182-1. Rotation a droite: | au (=), Il au (+).




BOSCH

AHC 12V
1 v
Servomoteur avec axe fileté Tonsion nominale EEPY R Up=13V
1
Courant nominal Iy 6A
Courant maximum I 23A R N
Force nominale Fy 500N
Force maximale Froa  3200N
Vitesse de positionnement vy 7 mm/s e
Degré de protection IP 50
Poids env. 0,54 kg
e ———- | Référence 0390 201 941 109 4
i = ' Rotat!on 2? gauphe: lau (+)
I | Rotation & droite: Il au (+)
| H 54 2
i Cw po !
. I
! . 4o| i % 1000 2000 3000 N
l 777777777777777 J‘ F —
172,5
162
63
2104
il &
| Gl
© i
—E S @@@1@ S
< B DT @
® i al
= X
®©
€ 14,5 35
Lf’\7
b T
- o
kv, vl N —,
max. 12 11
203 239
AHC 12VI0W
Bl I Up=13V
Tension nominale Uy 12V Wi A min”
Puissance nominale Py 10W 5
Courant nominal Iy 50A /_\ /
n 124 124 120
Courant maximum lex 15,0A
Vitesse de rotation nominal  ny 115 min-!
Couple permanent My 0,85Nm
Auszugsdrehmoment My 34Nm ol sl 80
Réduction i 29:1
e — ! Sens de rotation G/D
: 01 Mode de fonctionnement S2-5min "
! T | Degré de protection IP 50 ol 4l 40
| | Poids env. 0,55 kg
| 0 g Reférence 0390 201 997
. | Rotation a gauche: 1 au (+)
!l L 5 | 3 Rotation a droite: 3 au (+) o= ol o . 2 . o
777777777777777 1 M—m
3 22 28,5
014 14,6/14,7
ot %L
>
s T
_]_» 7 7
—i P e i S
N of eu
, & A&
" [l (.
[aV} —
ﬁ
g
o leto] [@[1
] = U
212
39 30,3




AHC avec capteur Hall 12V

- I T
Servomoteur avec axe fileté Tension nomnale O 12V A | mmss U,=12V
Courant nominal I 4A 284 7
Courant maximum I 17A
Force nominale Fy 500N 247 6
Force maximale Frax 2800 N \
Vitesse de positionnement vy 4 mm/s 209 5 ,
Degré de protection IP 50 ol 4 \ Ly
Poids env. 0,55 kg N
Référence 0390 201 927 ol N
8{ 2 \
41 \
o4 o
0 1000 2000 3000 N
S F
213
207
117
17 35
265 ‘ 10,4
~ 8 111, w
L7 ) i N‘
5 | ] ‘ ; i ot i
SRR = — 1B DE = &
3 b € 5e Q6
. : NIy -
s 48 S
tod
181 =
" @30 IV%HI
Qo s
= 25
oo ——
T maxegt2  AESETT 35
ﬁ 30,3 | 239,

Générateur d’impulsions

par tout d'induite.

Un période rectangulaire est générée

Tension Up 13Vz02V
Resistance de charge Re 182Qx1%
Tension U 77.88V
Tension Ug 113..127V U = 4ms

Unt —

UL

.= 4ms
T t b ;




BOSCH

AHC 12V8W
_ _ Pa | 1 m Non Up=12V
Tension nominale Uy 12V w | A|mint /P\
Puissance nominale Py 8W !
Courant nominal Iy 8A 1620 24 /
Courant maximum I 235A
Vitesse de rotation nominal ny 26 min-!
Couple permanent My 3Nm 124151 18
Couple initial démarrage ~ Ma 23 Nm
Réduction i 185,5: 1
I 2 Sens de rotation G/D a0 1
r 1 Mode de fonctionnement S2-5min
| | Degré de protection IP 50
i | Poids env. 0,45 kg 45 6
- E ! Référence 0390 201 918
! |
! | om o 0D 5 10 15 20 Nm
l 777777777777777 N M ——w
358 15
[23,1 | 28
6,05_ | 9| 25 23,2 23,2
)
RQZS o g §\O¢ 5
== w == o <
WAL -
= N\ el A ® .
@ AN ], ¢ &
145, Y | Y = Gres
x| | &
o | ‘
8¢ h: R | Na
i *U‘LU’ J
11 \ —@’ |HNj
2 1 039, | 30.3 35
X Coupleur adéquat: boitier AMP no 0-968 182-1.
AHC 12V 10,4 W
Pt ! p Up=13V
Tension nominale Uy 12V WA , ,
Puissance nominale Py  104W "
Courant nominal Iy 5A I I
Courant maximum Ly 17A
Vitesse de rotation nominal ny 22 min-!
Couple permanent My 45Nm
Couple initial démarrage ~ Mx ~ 12Nm 0d el 2
Réduction i 119,5: 1
e — Sens de rotation G/D
H ——O I I Mode de fonctionnement S2-5min
! | Degré de protection IP 50 548 10
| i Poids env. 0,62 kg
| ) g Reférence 0 390 201 937
. | Rotation a gauche: | au (+)
! — Y Rotation a droite: Il au (+) o= o0 o s o . PP E—
l 777777777777777 J M —
35
31,5
S A 267 15
9.8
955 OO 1] 0
g FHm e
g | 15 5 3
T i
6,6
g i B ‘
86 ‘>é ‘
€ |
133 ‘
! !
ol
T
a max. 212
30,3 239




AHC avec capteur Hall 12V8W
Pe| I} om n Up=12V
Tension nominale Uy 12V w | A |min /P\
Puissance nominale Py 8W !
Courant nominal In 8A 16204 24 /
Courant maximum I 235A
Vitesse de rotation nominal ny 26 min-!
Couple permanent My 3Nm 2415 18
Couple initial démarrage ~ Ma 23 Nm
Réduction i 185,5: 1
Sens de rotation G/D 8{10{ 12
Mode de fonctionnement S2-5min
Degré de protection IP 50
Poids env. 0,45 kg 451 6
Référence 0390 201 925 &
0- 0- 0
0 5 10 15 20 Nm
M —
‘ 35,8 | 15
23,1 28
6,05_ | _Joles |
el
I
1 i mn
2 5l d 8
3| \ 12 i
e~ZRNEN T Il gi &
| [ S
14,5 - = ®
X
! g¢ e | %
v I - Lo
»11 | L @
239 30,3
X Boitier male approprié AMP no 0-968 182-1.

Générateur d’impulsions

par tout d'induite.

Tension U 8.15V
Resistance de charge Re 182Qx1%
Tension U 77.88V
Tension Ug 113..127V ty=3ms
Resistance R 392Q0+1% v
Unt
UL

Un période rectangulaire est générée

fn.=3ms

360°




AHC 12V6,3W
B 1| ,,
avec capteur Hal Tension nominale Uf 12V W A fmin ae
Puissance nominale Py 63W ! 5
Courant nominal Iy 6A 1007167 20
Courant maximum I 15A N
Vitesse de rotation nominal 7y 20 min-!
Couple permanent My 3Nm 787129 15
Couple initial démarrage ~ Ma 17,5 Nm
Réduction i 185,5: 1
Sens de rotation G/D 50 8- 10
Mode de fonctionnement S2-5min
Degré de protection IP 50
Poids env. 0,49 kg 25449 5
Référence 0390201 972
Rotation a gauche: 3 au (+)
Rotation a droite: 1 au (+) 0404 o
0 4 8 12 16 Nm
M —w
28 35,8
& 23,1
) 02}
s SEHS ]
o Yl SRE
g A 8 5
& A © Q‘i
(Y@ & . 2 &
) He ) = 4 o
[ o
|= 4
&
~|
oo -
w=bs T,
30,3 39
AHC 12V6,3W
Bl fﬂr‘ Up=12V
Tension nominale Uy 12V W] A | min
Puissance nominale Py 63W { 5
Courant nominal Iy 6A 1007167 20
Courant maximum Inx  15A A
Vitesse de rotation nominal ny 20 min-!
Couple permanent My 3Nm 75127 15
Couple initial démarrage ~ Mx ~ 17,5Nm
Réduction i 185,5: 1
- ! Sens de rotation G/D 50 8- 10
: 01 Mode de fonctionnement S 2-5min
! 7 | Degré de protection IP 50
| Poids env. 0,49 kg 25449 5
i ) af ! Référence 0390 201 973
‘ | Rotation a gauche: 3 au (+)
! -— —O | 3 Rotation a droite: 1 au (+) odod o " . - —
| N M—»
28 35,8
& 23,1
) 02}
s SRS ]
o Yl SRE
9, LO,
3 AV ﬁG S 5 Q‘i}\ 5
(Y@ < . 2 g
N i G%‘“
[ o
|= 4
&
~
[} :
oo -
> [Hore
30,3 39




AHC 12V8W
Bl Up=13V
Tension nominale Uv 12V Wi A |min B
Puissance nominale Py 8W <
Courant nominal Iy 8A 167207 32
Courant maximum I 24 A
Vitesse de rotation nominal ny 26 min-!
Couple permanent My 3Nm 129157 24
Couple initial démarrage ~ Ma 21 Nm
Réduction i 185,5: 1
P Sens de rotation G/D 810 16
. H I Mode de fonctionnement S2-5min "
! | Degré de protection IP 50
| ] ﬂiZ Poids env. 0,45 kg 4 5
i | . Référence 0390 201 944
% | Rotation a gauche: 2 au (+)
| T o |1 Rotation a droite: 1 au (+) 0- o- s o » .
L j 7777777 g M—»
232232 15 28 35,8
o 9| 25
S )
P Al
g 2| o
& Q -
O
! ® éb 9@% d%
=) ]
14,5
of 2 IDI 1
— & o o
Hore
11 30,3
AHC 12V6,3W
Bl I Up=12V
Tension nominale Uy 12V W] A | min
Puissance nominale Py 63W 5
Courant nominal Iy 6A 1007167 20
Courant maximum Inx  15A A
Vitesse de rotation nominal ny 20 min-!
Couple permanent My 3Nm 75127 15
Couple initial démarrage ~ Mx ~ 17,5Nm
Réduction i 185,5: 1
- Sens de rotation G/D 50 8- 10
' 401 1 Mode de fonctionnement S 2-5min
| T | Degré de protection IP 50
| | Poids env. 0,49 kg 25449 5
| o o ! Référence 0390 201 999
! Rotation a gauche: 3 au (+)
| ] 0|3 Rotation a droite: 1 au (+) 0= o7 o ” . " p o~
| J M—»
28 15 28 35,8
. 9| 25 23,1
9 %
¥ A B A
£ 5 }7 ] 8 =alu Kn N
8 A - < %@Q\’ 3
Q & 22 (JC%
e N R S
I': x:fU—u =4 &
&
~|
[I :
8 | ot
30,3 39




AHC 12V5W
\’:j ; N . Up=12V
Tension nominale Uy 12V i 2
Puissance nominale Py 5W " N
Courant nominal In 45A S )
Courant maximum I 14A ’ ,
Vitesse de rotation nominal ny 16 min-! /
Couple permanent My 3Nm
Couple‘ initial démarrage MA 19,4 Nm sod10d 10
Réduction i 217 :1
n Sens de rotation G/D
Mode de fonctionnement S2-5min /
Degré de protection IP 50 254 54 5
Poids env. 0,50 kg
Référence 0390 203 224
Rotation a gauche: | au (+)
Rotation a droite: Il au (+) 0= 0= o o > PP a—
M—m
8
o
m,
3
o
[«
oo -
e
30,3 39
AHC 12V5W
\’:j ; N . Up=12V
Tension nominale Uy 12V min’? 2
Puissance nominale Py 5W " N
Courant nominal Iy 45A edisd 1s
Courant maximum Ly 14A ’ ,
Vitesse de rotation nominal  ny 16 min-! /
Couple permanent My 3Nm
Couple initial démarrage ~ Ma 19,4 Nm sod10d 10
Réduction i 217 1
I Sens de rotation G/D
Mode de fonctionnement S2-5min /
Degré de protection IP 50 254 5 5
Poids env. 0,50 kg
Référence 0390 203 225
Rotation a gauche: | au (+)
Rotation a droite: Il au (+) 0= 0= o o > PP a—
M—m
35,8 28 15
23,1 9
SO 0
& q g <
AN Rog
1% Q S %
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&
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T A v
ol .
39 30,3




AHC 12V5W
Tension nominal Uy 12V o 4| 2 o
ension nominale N min 2
Puissance nominale Py 5W " N
Courant nominal In 45A S )
Courant maximum I 14A ’ ,
Vitesse de rotation nominal ny 16 min-! /
Couple permanent My 3Nm
Couple initial démarrage M~ 19,4 Nm sod10d 10
Réduction i 217 :1
Sens de rotation G/D
Mode de fonctionnement S2-5min /
Degré de protection IP 50 254 54 5
Poids env. 0,50 kg
Référence 0390 203 226
Rotation a gauche: | au (+)
Rotation a droite: Il au (+) 0= 0= o " o > PP a—
M —-

8
o
m,
g
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e
30,3 39
AHC 12V5W
\’:j ; N . Up=12V
Tension nominale Uy 12V min’? 2
Puissance nominale Py 5W " N
Courant nominal Iy 45A
T 7,5-15—4 15
Courant maximum Ly 14A ,
Vitesse de rotation nominal  ny 16 min-! /
Couple permanent My 3Nm
Couple initial démarrage ~ Ma 19,4 Nm sod10d 10
Réduction i 217 1
Sens de rotation G/D
Mode de fonctionnement S2-5min /
Degré de protection IP 50 254 5 5
Poids env. 0,50 kg
Référence 0390 203 227
Rotation a gauche: | au (+)
Rotation a droite: Il au (+) 0= 0= o " o > PP a—
M—»
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AHC avec capteur Hall 12V
ot how Up=13V
Servomoteur avec axe fileté Tension nomnale O 12V Al mmss
Courant nominal In 85A )
Courant maximum Lo 24A 209 8
Force nominale Fy  1000N
Force maximale Fra 3000N N
Vitesse de positionnement vy 6 mm/s 96
Degré de protection IP 50
Poids env. 0,57 kg
Référence 0390 201 989 104 4
5+ 2
0- 0
0 1000 2000 3000
F—w
1 3 149
25 65,5
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T o
lo125
30,3
AHC 12V
L s e Up=12V
Servomoteur avec axe fileté Tension nominale DY Al mint
Courant nominal I 13A U y
Courant maximum I 28A
Force nominale Fy  1000N
Force maximale Frae 2500 N 209 10
Vitesse de positionnement vy 9 mm/s
Degré de protection IP 50
Poids env. 0,64 kg
Référence 0390 203 229
10+ 5
0- 0
0 1000 2000 N
F—m
1 3 179
65,5
11,5 54
2 4 80
& s D :H“u
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AH P 12V4W
P I| n T
Tension nominale Uy 12V W A | mint Up =13V
Puissance nominale Py 4W N
Courant nominal Iy 1,7A 80 //
Courant maximum I 3,8A 61 31 \ !
Vitesse de rotation nominal ny 65 min-! N f%(
Couple permanent My 0,6Nm 60 % V4
Couple initial démarrage ~ Ma 2,2 Nm o o
Réduction i 33:1 \
Sens de rotation G/D 40
[ B Mode de fonctionnement S 2-20min \ \
] i Degré de protection IP 20 24 14 \
. ! Poids env. 0,42 kg 2 \
| | Référence 0390 206 692
|
o- o- o
I ! 0 05 1,0 15 20 Nm
L = ] M
125
— 26 745
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o + [ g
8 s
1 TR 0 i
= L)
| l2s
=31 ) ~[o3]
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= w
uj g II o *-»- j
" e o E o 1 &
B Fiche plate 6,3x 0,8.
W En cas de rotation de I'arbre
AHP 12V35W
Pl 1 i U,=13V
Tension nominale Uy 12V A
Puissance nominale Py 3W
Courant nominal I 9A e0d 304 600
Courant maximum L 24A
Vitesse de rotation nominal ny 550 min-! ! ,
Couple permanent My 0,6 Nm \( -
Couple initial démarrage ~ Mx  2,2Nm 40 204 400
Réduction i 33:3
2 1 Sens de rotation G/D P,
[ ] Mode de fonctionnement S 2-10 min
i Degré de protection IP 20 207 107 200
| H ' Poids env. 0,42 kg
l | Référence 0390 206 693 \
i l 0J 0- 0
| ! [ 05 1,0 1,5 2,0 Nm
L ] v
fgiE o T
8 : . g
{ [ f
74,5
125
B
tof s
w“n
&
[
B Fiche plate 6,3x 0,8. W En cas de rotation de I'arbre




AHP 24V 35W
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 35W
Courant nominal I 45A sod 154 600
Courant maximum I 12A
Vitesse de rotation nominal ny 550 min-!
Couple permanent My 0,6Nm \( 7 e
Couple initial démarrage ~ Ma 2,2Nm 404 104 00
Réduction i 33:3
Sens de rotation G/D
Mode de fonctionnement S2-10min
Degré de protection IP 20 20- 54 200
Poids env. 0,42 kg
Référence 0 390 202 600 x
0 0~ 0
0 0,5 1,0 15 2,0 Nm
M —
&
&S
o A
<~ &)
w =
o3} 4
23
G %2,
)|
=
G Boitier male AMP-no. 180 908-0 W En cas de rotation de I'arbre
Fiche plate 6,3 mm AMP no 160 869-2
AHP 12V9,2W
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 92W
Courant nominal I 4A ] 151 600
Courant maximum lex 115A 5
Vitesse de rotation nominal 1y 350 min-! N
Couple permanent My 0,25 Nm / ,
Couple initial démarrage ~ Mx 1,2Nm 104 104 400
Réduction i 33:3 /<
Sens de rotation G/D \
I— _] Mode de fonctionnement S 2-20 min >(
] i Degré de protection IP 20 51 54 200
i j Poids env. 0,42 kg
‘ I Référence 0390 206 634 \
! m
| ! o o ° 0,25 0,50 0,75 1,00 Nm
L= ] e
o
o
&
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<] i€ =B »
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o3} 4
23
©
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F Fiche plate 6,3x 0,8.

W En cas de rotation de I'arbre




BOSCH

AHP 12V6,2W
P n . -
Tension nominale Uy 12V Wi A | min tp=13v
Puissance nominale Py 62W / 2
Courant nominal I 28A 8- 84 80
Courant maximum I 9A n I
Vitesse de rotation nominal 7y 60 min-!
Couple permanent My 1,0Nm 61 67 €0
Couple initial démarrage ~ Ma 4,5Nm /
Réduction i 33:1 Q
2 1 Sens de rotation G/D 4
[ l Mode de fonctionnement S 2-20min
i Degré de protection IP 20
: B ’ Poids env. 0,49 kg o \
[ | Référence 0 390 206 682
i ’ o od o
| H 0 Nm
L ] v
1495
——| 26 99
2
= = = 2
o [ b g
] qC P
L e L
| |2s
=31 — 03]
Ly i w
&2
B Fiche plate 6,3x 0,8.
W En cas de rotation de I'arbre
AHP 24V 12 W _
] AT U,=26V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 12W / \
Courant nominal Iy 15A 15 6150
Courant maximum lLax DA
Vitesse de rotation nominal  ny 125 min-! L1
Couple permanent My 0,9Nm
Couple initial démarrage M, 3,6 Nm 104 a-{100
Réduction i 61:3
2 1 Sens de rotation G/D
[ ] Mode de fonctionnement S 2-10 min
i ; Degré de protection IP 20 §7-27 80 -
| H ' Poids env. 0,51 kg
l | Référence 0390 207 698
i i 0~ 0- o
! H 0 1 20 3 4.0 Nm
[_._____________I M —
119 U
T i N ¢
- 6: |[ )
5 y
476‘
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U Pignon plastique extractible.

Roue dentée: m = 1;z

=18.




AHP 24V 8W
pa| 1| n -
Tension nominale Uy 24V Wi A | min ey
Puissance nominale Py 8W , /
Courant nominal In 3A /
Courant maximum L 7,2A 807 69 0 /
Vitesse de rotation nominal ny 120 min-!
Couple permanent My 05Nm n
Couple initial démarrage ~ Ma  6,2Nm wod 4] 100 L
Réduction i 61:3 ¢
Sens de rotation GID 2
e r o Mode de fonctionnement S2-10min
| - | 1 Degré de protection IP 20 104 24 s0
i | Poids env. 0,63 kg
j ] i Référence 0390 207 697 x
| - i2 0070 2 4 N
S L3 ° ) ° "
133,5
= A (2
© N ©
<) I] I Q ‘ ©l el
} —]
l]]]l 12|05 x45°
15
38,5
F Fiche plate 6,3 x 0,8 DIN 46 244
AHP 24V 11,5W
Pof hfom Up=24V
Tension nominale Uy 24V W | A it N L
Puissance nominale Py 115W / \ L
Courant nominal I 4A 401207 200
Courant maximum Iy 22A
Vitesse de rotation nominal ny 220 min-!
Couple permanent My 05Nm 30157 150
Couple initial démarrage ~ Mx 7,5 Nm
Réduction i 61:3
Sens de rotation G/D 20101 100
e r o Mode de fonctionnement S2-10min
| - | 1 Degré de protection IP 20
i | Poids env. 0,63 kg 104 54 50
i [ | | Référence 0390 207 696 N
1 L] i2 od ol o
|7 77777777777 L— B [} 2 Y 44» 6 Nm
133,5
= A (2
© N~ ©
(S) I] N Q ‘ ©l el
} —]
lDZIl 12|05 x45°
15
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F  Fiche plate 6,3 x 0,8 DIN 46 244




AHP 12V1I1W

Tension nominale Un 12V WA fmint|
Puissance nominale Py 11W

I 1
Courant nominal In 8A 4032 200

Courant maximum I 32A
Vitesse de rotation nominal ny 210 min-!

Couple permanent My 05Nm 30-{244 150 y
Couple initial démarrage ~ Ma 8 Nm
Réduction i 61:3

P I | n

Sens de rotation G/D 20164 100
e r o Mode de fonctionnement S2-10min
| - | 1 Degré de protection IP 20
i | Poids env. 0,63 kg 104 8 50
] | Référence 0390 206 616
|

133,5

Dy {2
= I & Q \ o] 5|8
} —]
lDJl 12|05 x45°
15
38,5
F Fiche plate 6,3 x 0,8 DIN 46 244
AHP 12VI0W
Py 1| n " v
Tension nominale Uy 12V WA min Ul
Puissance nominale Py 10W ’
Courant nominal Iy 8A 4024+ 160
Courant maximum Ix 28A
Vitesse de rotation nominal  ny 190 min-!
Couple permanent My 05Nm 3018 120
Couple initial démarrage ~ Ma 8 Nm
Réduction i 61:3
Sens de rotation G/D 20412 e
e r o Mode de fonctionnement S2-10min
| - | 1 Degré de protection IP 20
i | Poids env. 0,63 kg 104 6 40
j I i Référence 0390 206 617
| - |2 ool o
. Li B 0 2 , 4 6 Nm
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A Fiche plate 6,3 x 0,8 DIN 46 244




AHP 24V 10W ]
i
Tension nominale Uy 24V "
Puissance nominale Py 10W Y
Courant nominal I 4A 207200
Courant maximum I 14A »
Vitesse de rotation nominal ny 190 min-!
Couple permanent My 05Nm 157150
Couple initial démarrage ~ Ma 8 Nm e
Réduction i 61:3
Sens de rotation G/D 10100
[ r T Mode de fonctionnement S2-10min
| | 1 Degré de protection IP 20
i | Poids env. 0,63 kg 57 50|
i | W | Référence 0390 207 604
| 1 |2 o) of
P PR
A

133,5

242

26

A Fiche plate 6,3 x 0,8 DIN 46 244
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J M7x0,75
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ADP 24V 8W

Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 8W
Courant nominal Iy 15A
Courant maximum Ix 8A
Vitesse de rotation nominal ny 45 min-!
Couple permanent My 1,8Nm
Couple initial démarrage ~ Ma 9 Nm
Réduction i 89:1
Sens de rotation G/D

T T Mode de fonctionnement S1

| | on Degré de protection IP 23

i ‘ Poids 0,7 kg

i || | Référence 0390 207 405

| | br
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ADP 18V 23 W S
Détection électronique de la vitesse de rotation par W[ A |mint =18V
capteur a effet Hall. Tension nominale Uv 18V )
Puissance nominale Py 23W ; &
Courant nominal In 5A 60-| 30 150
Courant maximum I 31A /
Vitesse de rotation nominal _ny 150 min-!
Couple permanent My  15Nm
Couple initial démarrage ~ Ma 15 Nm 4020 100
Réduction i 84:2
777777777777777 . Sens de rotation G/D
r ) Mode de fonctionnement S1
\ \192 Degré de protection IP 23 207107 %0
i I ‘ Poids env. 0,7 kg
Il —t—° .3 we Référence 0390 207 406
! —T—o}4 sw od ol o
‘ [ br 0 5,0 10,0 15,0 Nm
- — M —-
33 _ 10
R
T o 1,2
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J‘ » 2> @3H11 fa
© \ g | ]
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A boitier a contacts AMP no 280 592-0 39
Contact femelle AMP no 181 299-1
- . .
Générateur d'impulsions Forme du signal de la tension de sorti
Plage de tensions
de service Us 5..24V
Tension de sorti
Unign Us-0,7
UA/\ow <1 v5 Vv
Courant de sorti
IA/source <400 HA
Insink <5 A
Plage de températures
de stockage -40..+85°C
r —
T Une rotation compléte de I'induit.




12VI9W
et Uy=12V
Tension nominale Uy 12V
Puissance nominale Py 9W \ s
Courant nominal In T7A 8 \ 7
Courant maximum I 27 A Pe
Vitesse de rotation nominal ny 82 min-! \//\/
Couple permanent My  1,0Nm 60
Couple initial démarrage.~ Ma 11,0Nm
Réduction i 72:1
............... Sens de rotation G/D 40 \
Mode de fonctionnement S2-5min /
Degré de protection IP 53 // \
Poids env. 0,5 kg 20 \
Référence 0130 822 003
symétrique 0130 822 004 &
c0 25 X 75 10,0 Nm
--------------- M ——
0130822 003 55 16,2, 294
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FPG 12V9,7W
P ’_1 . Up=13V
Tension nominale Uy 12V WA
Puissance nominale Py  97W .
Courant nominal I T7A w0l o0
Courant maximum I 30,0A F\ !
Vitesse de rotation nominal 7y 93 min-!
Couple permanent My 1,0Nm
Couple initial démarrage ~ Ma 11,0 Nm 204204 e
Réduction i 62:1
e ———- Sens de rotation G/D
' ] ; Mode de fonctionnement S2-5min
| | Degré de protection IP 53 104104 30
| | Poids env. 0,63 kg
i I - Référence 0130 821 666
! ! symétrique 0130 821 667
| 02 o) o
|2 0 25 5 75 10 Nm
l 777777777777777 J‘ M —
44,3
0130821 666 max.17,2 214
15,5 16,3
7.7 12,8
Tl 5,3
—l_\l_
H ull [o0]
‘ Q
N 75
‘j —L
| L % L]
| 943,05 }
| |
max. 42 ‘ W max.39,1
FPG 12V9,7W
Pt ! p Up=13V
Tension nominale Uy 12V WA
Puissance nominale Py 97W ., » /
Courant nominal I 9A w03l o N
Courant maximum Ix 36A
Vitesse de rotation nominal ny 93 min-!
Couple permanent My 1,0Nm
Couple initial démarrage ~ Mx 12,2 Nm 20420 &0
Réduction i 73:1
2 9 Sens de rotation G/D
— B Mode de fonctionnement S2-5min
i | Degré de protection IP 53 10104 30
! Poids env. 0,62 kg
| | l Reférence 0130 821 682
i symétrique 0130 821 683
I (| l oo o
il 0 25 5 75 10 Nm
L J v
41,5 22,4
0130821682 14,2
17.5] 18,7
o > R } ‘3’9 1,0
< ° oo N
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FPG 24V 9,7W
Py ; Up=13V
Tension nominale Uy 24V Wl A i ’
Puissance nominale Py 97W ,\ %
Courant nominal I\ 35A I I I ¥
Courant maximum I 80A ’
Vitesse de rotation nominal ny 56 min-!
Couple permanent My 1,0Nm /
Couple initial démarrage ~ Ma 11,3 Nm 10d sd a0
Réduction i 731 N
2 1 Sens de rotation G/D
— . Mode de fonctionnement S2-5min
' i Degré de protection IP 53 5125 20
l : Poids env. 0,65 kg
| l | Référence 0130821916
! H symétrique 0130 821 917
| (| | o< o) o
H 0 25 5 75 10 Nm
i__ J M —
58 41,5 22,4
0130821916 142
17.5] 18,7
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FPG 24V89W
BT ) R Up=26V
Tension nominale Uy 24V Wi A min” ’\
Puissance nominale Py 89W / !
Courant nominal Iy 3A 20 127100
Courant maximum Ly 14A
Vitesse de rotation nominal ny 85 min-!
Couple permanent My 1,0Nm 1B 99 75
Couple initial démarrage ~ Ma 9 Nm
Réduction i 73:1
777777777777777 Sens de rotation G/D 104 64 50
r | Mode de fonctionnement S2-5min
| | Degré de protection IP53 "
| Poids env. 0,60 kg 5 34 25
—_— Référence 0130 821 782
| | symétrique 0130 821783
| | 07 0= 0 2 4 6 8 Nm
l 777777777777777 J M —m-
0 130 821 782 <443,
12,8
7.7 53
53 15,2
7
3 \ 3
i _diske )
| @ 21 %% ~
™, (%}
T
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CH P 12V20W
Pt ! . Up=11V
Tension nominale Uy 12V Wl A e
Puissance nominale Py 20W
Courant nominal Iy 8A a0da0] a5 /\
Courant maximum I 30A !
Vitesse de rotation nominal ny 38 min-!
Couple permanent My 5Nm
Couple initial démarrage ~ Ma 25 Nm 20{20{ 30
Réduction i 55:1
Sens de rotation G/D
T 2 Mode de fonctionnement S1
| - 010N (+) Degré de protection IP 23 fof104 15
i A ‘ Poids env. 1,1kg
N x Référence 0390 251 690
| | Note relative au schéma électrique:
| - —o|rt (-) Rotation a gauche: (-) a la borne vert, (+) au rouge. om0 o 10 2 20 Nm
L T Rotation a droite: (+) a la borne vert, (-) au rouge. M—
Ul 31 35 %
3 = 28,8 |11 a7
[Te] ‘ . '\'/ ‘{ \ 1 ) o
S, - & 0.8
< 3 14 2 °
S 203 f = = T
S ‘ =l
\ ‘ \
i | B
(@] ‘ [¢] | 0 ‘
260
CHP 12V40W
Py ; Up=12V
Tension nominale Uy 12V W A :
Puissance nominale Py 40W »
Courant nominal Iy 10A 80607 10 \
Courant maximum I..x 60A !
Vitesse de rotation nominal  ny 151 min-!
Couple permanent My 2,5Nm o
Couple initial démarrage ~~ Mx 17 Nm
Réduction i 52:2
Sens de rotation G/D 407807 80
T T Mode de fonctionnement S1
| [gn Degré de protection IP 23
i | Poids env. 1,1 kg 207157 40
Il : Référence 0390 251 684
! L | Note relative au schéma électrique: &
| | br Rotation a gauche: (-) a la borne vert, (+) au marron. o- o o " P o N
T Rotation a droite: (+) a la borne vert, (<) au marron. M—

N ®

Boitier pour fiches femelles AMP no 926 474-1.
Cannelure 8 x 10 DIN 5 481 (28 dents).




CHP 24V 25W
Pyl ; Up=12V
Tension nominale U 24V WA T
Puissance nominale Py 25W
Courant nominal I 07A od sl 1
Courant maximum I 3A B !
Vitesse de rotation nominal ny 16 min-! \
Couple permanent My  15Nm
Couple initial démarrage ~ Ma 9 Nm o] w0
Réduction i 55:1
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement SHi
Degré de protection IP 23 2414 5
Poids env. 1,2 kg
Référence 0390 257 697
(+) ala borne 53 (vert). \
0- o- 0
0 3 6 9 12 Nm
M —
N |35
‘3*@ 31 1
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[T ] || e
8 7 75 J— I
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CHP 24V 21 W
po| Lfom U, =26 V]
Tension nominale Uy 24V WIA | m ’
Puissance nominale Py 21W P2
Courant nominal I 2A odizd e
Courant maximum Iex 9A
Vitesse de rotation nominal  ny 40 min”! N
Couple permanent My 5Nm \
Couple initial démarrage My  25Nm 204 sd 40 pat
Réduction i 55:1 \
Sens de rotation G/D /
Mode de fonctionnement S1
Degré de protection 1P 23 109 49 20 A
Poids env. 1,2 kg / \
Référence 0390 257 699 \&
53 vert, 31 marron.
o- o- 0
0 5 10 15 20 25 Nm
M ——-
o
31
©
=

A10 x M6
DIN 72783
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CHP 24V12W
‘; ; ! 4 Up=12V
Tension nominale Un 24V m P
Puissance nominale Py 12W Y /
Courant nominal I\ 25A 20q10q %2
Courant maximum I 11A
Vitesse de rotation nominal ny 29 min-!
Couple permanent My 4Nm R
Couple initial démarrage ~ Ma 22 Nm
Réduction i 55:1
Sens de rotation G/D 10757 1
T T Mode de fonctionnement S1
| - jon Degré de protection IP 23
! Poids env. 1,2 kg 57257 8
 mO | Reférence 0 390 257 689
\ | Note relative au schéma électrique:
| -— br Rotation & gauche: (-) a la borne vert, (+) au marron. o- o= o " e 0 m
L _ Rotation & droite: (+) a la borne vert, (-) au marron. M—
28 3
11 31 0-
Z |o
J ) :
s* oo N 95&% -
‘11 (o L 1 (e
14 ‘ é =)
| |
0 o |
o L =
SN SNV
260
G Boitier pour fiches femelles DIN 46 340 - B 6,3-MS.
Z  Cannelure 8 x 10 DIN 5 481 (28 dents).
CHP 24V 27,5W P oIy n
W [ A [min? tp=2eV
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 275W !
Courant nominal I\ 75A 487247 60 =
Courant maximum Iy 27A /
Vitesse de rotation nominal ny 53 min-!
Couple permanent My 5Nm
Couple initial démarrage ~ Ma 26 Nm gaqren 40
Réduction i 69:1
Sens de rotation G/D
T T Mode de fonctionnement S1 ol sl 20
| [gn Degré de protection IP 23
i | Poids env. 1,2 kg
Il : Référence 0390 257 685
! L | Note relative au schéma électrique: odod o
| | br Rotation a gauche: () & la borne vert, (+) au marron. ° 8 o 2 Nem
T Rotation a droite: (+) a la borne vert, (<) au marron.
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F  Fiches femelles 1 394 478 041, AMP no 160 824-6.
Z  Cannelure 8 x 10 DIN 5 481 (28 dents).




CHP 24V 26 W
Pt t’q " Up=12V
Tension nominale Uy 24V Wl A i P
Puissance nominale Py 26W
Courant nominal I\ 6A g2 w0 f
Courant maximum I 24 A
Vitesse de rotation nominal ny 42 min-!
Couple permanent My 6Nm 07187 %0
Couple initial démarrage ~ Ma 30 Nm
Réduction i 55:1
br(+) an(-) Sens de rotation G/D 20712
1 Mode de fonctionnement S1
Degré de protection IP 23
Poids env. 1,2 kg 10769 1
Référence 0390 257 690 <
0 o-
0 10 20 30 Nm
M—w
33 35 ,
14 |11 P
19
V4 oS
=i o
— 8 4908
‘ Sy
i i
\ ‘ 8
0 ‘ (¢] :
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60
G Boitier pour fiches femelles DIN 46 340 - B 6,3-MS. .
Z  Cannelure 8 x 10 DIN 5 481 (28 dents).
CHP 24V 35W
ol 1 n
w| A | min Up=24V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 3BW / K /
Courant nominal Iy 37A cod 154 150
Courant maximum lex 175A / 4
Vitesse de rotation nominal  ny 112 min-! n
Couple permanent My 3Nm
Couple initial démarrage ~~ Mx 20 Nm 404 104 100 v
Réduction i 52:2
r(+)  gn(-) Sens de rotation G/D
e Mode de fonctionnement S \
Degré de protection 1P 23 209 57 50 s
Poids env. 1,1kg
Référence 0390 257 694
Rotation a gauche: (-) a la borne vert, (+) au rouge.
Rotation a droite: (+) a la borne vert, (-) au rouge. % 5 10 15 Nm
M ——-
31 35 25
= 3 %
=
L= \ I a "'?, ] 1)
/.‘ :/;, _ | ) 250 8 ] Ue
= 4 = 3 e
T 19,5 =
= =
e & -
A ° F
= L L L
2 60
F Fiche plate 6,3x 0,8.




CHP 24V 35W
w /: i Up=24V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 3BW / K /
Courant nominal I 37A 04 154 150
Courant maximum Inae 175A / 4
Vitesse de rotation nominal ny 112 min-! n
Couple permanent My 3Nm
Couple initial démarrage ~ Ma 20 Nm 404 104 100 v
Réduction i 52:2
rt (+) gn(-) Sens de rotation G/D
ﬁ Mode de fonctionnement SHi \
Degré de protection IP 23 209 5 50 Y
Poids env. 1,1kg
Référence 0390 257 687
Rotation a gauche: (-) a la borne vert, (+) au rouge.
Rotation & droite: (+) & la borne vert, (-) au rouge. o % 5 10 15 Nm
M —
31 35 31 3
P 31 " J« %(
© [to)
= 1356 N
- ‘ ,
(& %o } <0 ©
o D L S| %y &
Sog )
g0 S S
1,5
[T} 7
®
1,2
M 10
? 19,5
CHP 24V 42 W
Pvf, ,: mi’:‘»v U, =24V
Tension nominale Uy 24V 5
Puissance nominale Py  42W / /\
Courant nominal Iy 35A cod 154 150 N
Courant maximum Ix 16A
Vitesse de rotation nominal ny 90 min-!
Couple permanent My 45Nm \/ 1
Couple initial démarrage ~~ Mx 19 Nm 404 10-{ 100
Réduction i 52:2
Sens de rotation G/D
rt(+) gn(=) — Mode de fonctionnement S1 .,
. Degré de protection 1P 23 207 57 50
Poids env. 1,1kg
Référence 0390 257 693
Rotation a gauche: (-) a la borne vert, (+) au rouge.
Rotation & droite: (+) & la borne vert, () au rouge. o= om0 5 10 5 20 Nm
M —
33 35 .25
28_ |11 2
‘o
,_01 31 2
o ®
é) i 0 g I I
= | = = 0
F 508
eyl f
[zl
w0
®
_¢.
< T
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F Fiche plate 6,3x 0,8




CHP 24V 43 W
C\? /l\ mﬁr' Up=24V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 43W
Courant nominal Iy  38A .
Courant maximum I 21A
Vitesse de rotation nominal ny 165 min-!
Couple permanent My 25Nm * 1
Couple initial démarrage ~ Ma 16 Nm 20100
Réduction i 52:2
Sens de rotation G/D 7
Ggn  (Hbr Mode de fonctionnement S1
‘ Degré de protection IP 23 10+ 50
\ Poids env. 1,1 kg 207
| Référence 0 390 257 691
| ol od o
' 0 Nm
| J
G Boitier pour fiches femelles DIN 46 340 - B 6,3-MS.
CHP 24V 53 W o
wW| A |mint Up=24V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 53W
Courant nominal I 7A 150-| 30 150
Courant maximum Iy 37A
Vitesse de rotation nominal  ny 170 min-!
Couple permanent My 3Nm
Couple initial démarrage ~~ Mx 20 Nm 1009 20 100
Réduction i 52:2
br(+) an(-) Sens de rotation G/D
R R Mode de fonctionnement S1
Degré de protection IP 23 507107 %0
Poids env. 1,1kg
Référence 0390 257 688
0- 0- 0
20,0 Nm

N ®

Boitier pour fiches femelles AMP no 926 474-1.
Cannelure 8 x 10 DIN 5 481 (28 dents).




CHP 24V 21,7W
Bl Up=26V

Tension nominale Uv 24V W| A fmin 3

Puissance nominale Py 21,7W ,

Courant nominal I 4A

Courant maximum I 13A

Vitesse de rotation nominal ny 260 min-! 40 10 400

Couple permanent My 0,80 Nm

Couple initial démarrage.~ Ma 3,8 Nm

Réduction i 38:4

Sens de rotation G/D
!— B Mode de fonctionnement SHi 204 5 200
I i Degré de protection IP 23
| ! Poids env. 1,03 kg \
| \ Référence 9390 453 009
! |
! l o o7 GD 100 200 300 Nem
L = M —

31 35
1
STy o
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— T
N
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8
0 9] )
NN \_/ NN
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CEP 24V 12/16,5W
r Up=24V
Tension nominale 24V W
Puissance nominale 12/165 W
Courant nominal 2,5/35 A .
Courant maximum 9/12 A
Vitesse de rotation nominal 26/45 min-! \
Couple permanent 4,5/3,5 Nm - B
Couple initial démarrage 23/20 Nm 20 A
Réduction 63:1
Sens de rotation G
Mode de fonctionnement SHi
Degré de protection IP 23 2
Poids env. 1,1kg
Référence 0390 242 301
8 16 Nm
M —
35
31 ;
31b
53a f_\
53b ——
® { 53— 15|
2 N~ A10xM8
® ; © DIN 72 783
E
10 0
~J200 | A 8 <
CEP 24V 23 W
£ Up=24V
Tension nominale 24V w
Puissance nominale 23W
Courant nominal 6,5A
Courant maximum 30A 7 !
Vitesse de rotation nominal 37 min-! /—
Couple permanent 6 Nm
Couple initial démarrage 33 Nm
Réduction 79:1
Sens de rotation G/D
Mode de fonctionnement S1
Degré de protection 1P 23
Poids env. 1,3kg
Référence 0390 257 652
Rotation a gauche: (-) a la borne vert, (+) au marron.
Rotation a droite: (+) a la borne vert, (-) au marron. 2 20 Nm

127
142,5

37,5

F  Fiches femelles 1 394 478 041, AMP no 160 824-6.
Z  Cannelure 8 x 10 DIN 5481 (28 dents).




CEP 24V 26 W "
i . . . . Vel A lmint U,=24V
E:tfgslrog s}l}f;cttﬁ;llque de la vitesse de rotation par Tension nominale Un 24V
P ' Puissance nominale Py 26W ,
Courant nominal Iy 7A o0l 0] 60 d
Courant maximum I 32A
Vitesse de rotation nominal ny 42 min-! P2
Couple permanent My 6Nm / ><
Couple initial démarrage ~ Ma 40 Nm 40 20| 40
Réduction i 79:1 /
,,,,,,,,,,,,,, Sens de rotation G/D
r -
1 I Mode de fonctionnement S1 N
Degré de protection IP 23 20110 20
Poids env. 1,2 kg \
Référence 0390 257 651
Rotation a gauche: (-) a la borne vert, (+) au marron. &
Rotation & droite: (+) & la borne vert, () au marron. om0 o 10 20 20 w0 Nm
M —
35
35 12
R Y
e W
o |£ = Z s
094 |
02 :" = 1
[ X ='>
= [@:]i br 14 14
~ gn @
3x1200 | ] o
Y #we T
o @ o
° (2)sw
I 0 ——
o 61

X Boitier pour fiches femelles DIN 46 340 - B 6,3-MS.
Y Connecteur: 4 pdles Lumberg 2,5 MBC, bornier a fiches 2,5 MSF, ressort de conexion FC 01 L.
Z  Cannelure 8 x 10 DIN 5481 (28 dents).

Générateur d’impulsions

Plage de tensions

de service Us 5..24V

Tension de sorti Unpign >22V
UA/Iow <2V

Courant de sorti Insouce <400 A
IA/sink <5mA

Plage de températures

de stockage -40...485 °C

K1
T

a | ] [
<—T>
l —
Canal 1.

Une rotation complete de I'induit.




CEP 24V 10,5W o
. Ly . X . Up=24V
(I?:Ft)fg:lrog s}l}f;cttﬁ;llque de la vitesse de rotation par Ter_wsion nomina_le Uy 24V W | A |mint )
' Puissance nominale Py 105W
Courant nominal I 25A ol 3N
Courant maximum I 11A ,
Vitesse de rotation nominal ny 26 min-!
Couple permanent My 4Nm
Couple initial démarrage ~ Ma 22 Nm 124 81 20
Réduction i 63:1
————- Sens de rotation G/D
' Mode de fonctionnement SHi
Degré de protection IP 23 6444 10
Poids env. 1,1kg
Référence 0390 257 653
Rotation a gauche: (-) a la borne vert, (+) au marron.
Rotation & droite: (+) & la borne vert, () au marron. om0 o 8 16 24 Nm
M —
35
35 y 12
/ N ;
’ e
0,94
06055 < E = 1
= [@:]i br 14 14
~ gn @
3x120¢ | o g
\% #we T
o @ o
° @)sw
I 0 ——
o 61

X Boitier pour fiches femelles DIN 46 340 - B 6,3-MS.
Y Connecteur: 4 pdles Lumberg 2,5 MBC, bornier a fiches 2,5 MSF, ressort de conexion FC 01 L.
Z  Cannelure 8 x 10 DIN 5481 (28 dents).

Générateur d’impulsions

Plage de tensions

de service Us 5..24V

Tension de sorti Unpign >22V
UA/Iow <2V

Courant de sorti Insouce <400 A
IA/sink <5mA

Plage de températures

de stockage -40...485 °C

K1
T

a | ] [
<—T>
l —
Canal 1.

Une rotation complete de I'induit.




CDP 24V 22/29 W
Pt ! . Up=28V
Tension nominale Uv 24V WA . /s
Puissance nominale Py 22/29W VN /
Courant nominal In 45/55A wdis] s // \/
Courant maximum Ing 17/18 A e 1 n Y h
Vitesse de rotation nominal ny  21/35 min-! M ,’ m
Couple permanent My 10/8 Nm \
Couple initial démarrage ~~ Ma  50/41 Nm 304 104 N \
Réduction i 77:1
Sens de rotation G \
Mode de fonctionnement S \
Degré de protection IP 23 154 5+ T < .
. \
Pg@s env. 1,4 kg I} \\\ \
Référence 0390 242 409 | \
\
N
o~ o4 o
0 20 40 60 Nm
M —
42 50 16

13

M 6

160

(4)53 (5)31b (6)

—
-
(3)31 (2)53b (1)53a

62

Z  Nombre de dents z = 42

CcbpP 24V 22 W
P | Up=28V
Tension nominale Uy 24V W A min
Puissance nominale Py 22W !
Courant nominal I 4A R ) .
Courant maximum Ix 15A /\
Vitesse de rotation nominal ny 35 min-!
Couple permanent My  6Nm e
Couple initial démarrage M, 30 Nm
Réduction i 108: 2
53 ge 31sw Sens de rotation G/D 2078 =
Mode de fonctionnement S1
! l l ——I Degré de protection 1P 23 /
! | Poids env. 1,3kg 0747 10
i | Référence 0390 242 401 <
! i 53 jaune, 31 noir.
l | 0- o GO 10 20 30 Nm
i__ i M —

ﬁﬂ b
3 [jnl- == —g—i k3 8
7%, ) d §"_‘ ';+_N£ “'O
¢© . gﬁ | e7r *7 g |
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EDP 24V 32/39 W
Tension nominale Uy 24V wl Al mne[—0 Up=126V
Puissance nominale Py 32/39 W -

Courant nominal Iv 3/4A 1251 259 100 T~
Courant maximum Tna  26/30 A P 4
Vitesse de rotation nominal ny  21/36 min-! 1004 20 8o ~—
Couple permanent My 15/10 Nm / Py / \
Couple initial démarrage M 105/80 Nm 5] 151 e /
Réduction i 96:2 ) pd
- I
Sens de rotation G / /
Mode de fonctionnement S IS R Sy § e
Degré de protection IP 23 > L
Poids env. 4,4 kg 254 59 20 4 T
Référence 0390 442 451 T~
* Vitesse I/Vitesse Il od od o
0 20 40 60 80 100 Nm
M——
661
. _—1?,6_]—1 08 =
Sy | %
n = AN
]— \u
: St
s ol
»_qu{ py
o ‘;
1 34 f=—
1
——
—@ 96—




EFP 24V 56 W
po| 1 n -
Tension nominale Uy 24V W) A | mint tEy
Puissance nominale Py 5W
Courant nominal I 9A L
Courant maximum Inax 36 A o780 80 7
Vitesse de rotation nominal 7y 60 min-! \ P2
Couple permanent My 10Nm {
Couple initial démarrage ~ Ma 70 Nm wodzod 4o
Réduction i 80:2
Sens de rotation G/D
r ] Mode de fonctionnement S1 \
| | Degré de protection IP 33 604104 20 /
i ‘ Poids env. 2,9 kg \
Il ‘ Référence 0390 442 409
\ \
J— 0- o0~ 0
! ‘ 0 20 40 60 Nm
L _ M .
42
- '
3 A
[———— ! 8
# f2 ¥
d A\
o g [ L Nl
55t .
E| E
+ o
L
<7 " >
max @88
B  Fiche plate 6,3x 0,8
EFP 24V 67 W
\%, :\ mi':]q Uy=24V
Tension nominale Uy 24V
Puissance nominale Py 67W
Courant nominal Iy 10A 1504 s0d 60 f
Courant maximum L 42A
Vitesse de rotation nominal ny 75 min-!
Couple permanent My 10Nm
Couple initial démarrage ~~ Mx 70 Nm 100 40-{ 40
Réduction i 80:2 )
Sens de rotation G/D
r ] Mode de fonctionnement S1 p
| | Degré de protection IP 33 50204 20
i ‘ Poids env. 2,9 kg
N ‘ Référence 0390 442 410 x
\ \
_ o0- o- 0
‘ ‘ 0 20 40 60 80 Nm
L _ M —
42
B
0
|t 9
ey
&
o 3 L] N
= £ 4-
3 3
E| E
e
L - ?__/
\v
B  Fiche plate 6,3x 0,8




Motoventilateurs a courant continu

Exemples d’application Programme Sens de rotation

Chauffage, ventilation, climatiseurs et Comprend des motoventilateurs radiaux ~ Au branchement, respecter le sens
refroidissement du moteur, motoventila- et axiaux pour 12 et 24 V. de rotation indiqué; le cas échéant,
teurs de refroidissement en général. Les motoventilateurs sont congus pour  inverser les connexions.

fonctionner en mode S1 (service
continu).




APK 12 V radial
/l\ min [ Pa Up=13V
Tension nominale Uy 12V
Débit volumique V. 10me:h
Différence de pression Ap  625Pa 03 6000 75
Vitesse de rotation ny 4600 min-!
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S1 \—\¥ .,
Degré de protection IP 23 02-{ 4000-| 50 E—
Poids env. 0,12 kg )
Référence 0130 002 830 /)(/
Ap
0,1- 20004 25 —
0- 0~ 0 3
0 5 10 15 %
Vo
15
2,5
©
® o
° (3
H 3
35,6
776
APK 12 V radial
/l\ min! | Pa Up=13V
Tension nominale Uy 12V
Débit volumique V. 10mé:ht
Différence de pression Ap 60Pa 03 6000 75
Vitesse de rotation ny 4700 min-!
Sens de rotation G
Mode de fonctionnement Si ‘—\¥ .
Degré de protection IP 23 024000 50 E—
Poids env. 0,11 kg i
Référence 0130 002 828 /)(/
Ap
0,1- 20004 25 —

©

0 5 10 15 %
V
60
[ of—
(2 ][)
[SIESI IS
=) cc.} /Z N
¥ N
Q ©
J g
(=] N
N

&
11 9x45° | | 11 N




BOSCH

B PA 12V radial
A " é” ‘ Upy=13V
min a "
Tension nominale Uy 12V _
Débit volumique V190 m3- h-' )
Différence de pression  Ap 400 Pa 75 6000 750 \\
Vitesse de Vitesse | nyi2000...2500 min-! ~—
rotation  Vitesse I nyi_3000...4000 min-! —
Sens de rotation G \%k
Mode de fonctionnement S1 5,0 4000-| 500 P -
Degré de protection IP 10 \>?< L P %\
33f(+) 33b(+) 31(-) Poids env. 0,64 kg NP RN N ><? i
swrt sw-ge _ br Référence 0130 007 804 AN AN
!_ ! 2,5- 2000 250 > r >
| I \ Ap
| I I - AN
| \
i i o ol o \\
! E- ! 0 50 100 150 200 m3/h
| | v
i J
F
Hi+c
ol
N i
25 1 J
L 1j [t .Jm/ g
B A A
72
l=—>54 51,5—
C, F Fiche plate AMP no 42 460-1.  Connexions: 33f noir-rouge, 33b noirjaune, 31 marron.
BPA 12 V axial o
A |min! Pg Up=13V
Tension nominale Uy 12V
Débit volumique V400 m3 - h-t
Différence de pression  Ap 150 Pa 6-16000{ 300 [ R E—
Vitesse de rotation ny_ 4500 min~! \
Sens de rotation D ><_
Mode de fonctionnement S1 n 5( B
Degré de protection IP 23 44000 200 —=——"]
Poids env. 0,72 kg \
“br +vi-ge Référence 0 130 007 304 o
B N
| 2-2000{ 100 —~ —
i R |
! m o- ol o
I 0 200 400 600  m%h
L ] Vo
3
ASWIR SN
1
120
——120——’I Connexions: Fiches plates 2,8 x 1.




BPA 12 V radial
Ty ar Up=12V
Tension nominale Uy 12V A | il Pal
Débit volumique V. 100m3-h' B
Différence de pression  Ap 250 Pa 2o deoced 750 T
Vitesse de rotation ny 6500 min-! '
Sens de rotation G
Mode de fonctionnement S1
Degré de protection IP13 J P P .
Poids env. 0,56 kg
- _ - Référence 0130 007 810 ><
| | 7
i | 2,5-12000- 250 —
i i N
! . !
! l o~ o~ o
! | 0 30 60 P 90 120 m3/h
L . i

142

93

64




BOSCH

BPA 24 V radial ot —
A | min'| Pa Up =26V
Tension nominale Uy 24V
Débit volumique V__ 150 m®-h-l /’
Différence de pression  Ap 150 Pa 1,5-3000
Vitesse de Vitesse | ny; 1800 min-!
rotation  Vitesse Il nyy 2300...2800 min-! N~
Sens de rotation G
Mode de fonctionnement S1 1,02000
Degré de protection IP 13
(+) +) =) Poids env. 0,75 kg
,_§VL_.__'1.____b_f__._ Référence 0130 007 803
i 0,5-1000
i Il | o4 od o
I 0 50 100 150 200 m¥h
L b ——
—l 24—
2 | I
L]
/
§ _
fJ
68
r<—54——l<—51.5—>
A Fiches femelles pour fiches plates 6,3 x 0,8. Connexions: 33b rouge, 33f noir, 31 marron.
BPA 24 V axial
1 n Ap j ':
mint| P Up=24V
Tension nominale Uy 24V Aqm) e \\/\
Débit volumique V150 m3- h-' —T
Différence de pression  Ap 150 Pa 1.5 60001 300
Vitesse de Vitesse | ny 3900 min-! _)K n
rotation  Vitesse |l nyy 5850...6550 min-!
Sens de rotation G \
Mode de fonctionnement S1 1,04 4000 200
Degré de protection P12 \
(+)33f (+)33b (-)31 Poids env. 0,61 kg Ap
r Référence 0 130 007 802
| 0,5-2000- 100
1 o ot o
! 0 50 100 150 200 mdh
I_ Vo
4 116
78
Ao
B
8 _1 88
s S s
la-23-|
Connexions: Fiches femelles pour fiches plates 6,3 x 0,8




BOSCH

CPB 12V radial
,{ min-t é{; Up=13V
Tension nominale Uy 12V
Débit volumique V 4008 b T~
Différence de pression  Ap 200 Pa 15130001 600 \\
Vitesse de rotation ny_ 2350...2900 min-! \
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S1
Degré de protection IP13 10-2000{ 400 \\ //
Poids env. 1,13 kg !
=br 4t Référence 0130 063 805
[ ] -
i | l 51000 200—— N
l | Ap
| m |
i ol ol o
I | ! 0 200 400 m3h
1 ] V———
I
f& = _wd
175 186
B ) ) )
B Connexions: (+) fiche plate 6,3 x 0,8 (rouge), (-) fiche plate 6,3 x 0,8 (marron).
CPB 12 V radial
A |mint| 5 Up=13V
Tension nominale l_/N 12V
Débit volumique V. 400m3-h! \
Différence de pression  Ap 350 Pa 30-16000] 750
Vitesse de rotation ny_ 3250...3800 min-1 AN
Sens de rotation D —
Mode de fonctionnement S1 X
Degré de protection IP 10 20-440001 500 /
Poids env. 1,0 kg ><
—br +rt Référence 0130 063 804
[ — N\
| | l 102000 250
| | .
| [m -
i | o4 od o
I | | 0 200 400 m%h
1 i V——
N
10 <
————
&
1835
132 191
Connexions: (+) fiche plate 6,3 x 0,8 (rouge), (-) fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8 (marron).




CPB 12 V radial
" p Iy e Up=13V
Tension nominale U 12V min| A Pa
Débit volumique V. 400m3-ht Ap
Différence de pression  Ap 470 Pa coo0-1a0- 750
Vitesse de rotation ny  3510...4200 min-!
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S e
Degré de protection IP13 4000 20-| 500 —~ ,
Poids env. 1,13 kg <
Référence 0130063 810 ™~
_Tmsw on
I 7 7
i | 2000 10| 250
I | | |
| | !
| !
i .j | oo 0 200 400 600 m3
. i V — h
L
F Boitier male MPM-280/2, fiche plate MPP-280/3,9-2,0.  Connexions: (+) vert, (-) noir.
CPB 24V radial
o2
Tension nominale l_/N 24V
Débit volumique V. 400m3-h! T
Différence de pression  Ap 200 Pa 754 3000|600
Vitesse de rotation ny  2350...2900 min-! \
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S1
Degré de protection P13 502000 400
Poids env. 1,13 kg !
o Tbr 4t Référence 0130 063 809
M ]
i | l 2,5- 1000~ 200
1 | Ap
| m :
I | i o 0o 200 400 %3
1 i Vo ——
1
'r\ o
r&‘) ! o l
$65 '
159. —_— 13«1—-——66——J
175 186
B Fiche plate 6,3x0,8. Connexions: (+) rouge, (=) marron.




CPC 24V radial
no| 1| Ap Tozov
Tension nominale Un 24V min’ | A | Pa 1
Débit volumique V. 400m3-ht o
Différence de pression  Ap 500 Pa covo-rs 750
Vitesse de rotation ny_ 3700...4200 min-! '
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S1 -
Degré de protection IP13 400050-| 500
Poids env. 1,30 kg // \\
_sw it Référence 0130063 814
o o o
i | 2000-2,5- 250
! | | i
| W | |
i |
i .:I | om0 0 200 400 600 m3
! | V— h
-

-

rt (+)
32
0

sw (-)
F
& -
10| 175 ‘ 13 66 rn+) sw(-)
186

F Boitier male AMP 180 908-0, fiche plate AMP 928 947-2.  Connexions: (+) rouge, (-) marron.




DPE 12 V axial ) R
n \p T
A |min!| Pa U=12v
Tension nominale Uy 12V n |-
Débit volumique V  055m3- s ></ |
Différence de pression  Ap 200 Pa 30-{3000{ 600 I~ o
Vitesse de Vitesse | nnp = 2800 min-! i
rotation  Vitessel  nny = 3400 min-! T \'\
Sens de rotation D \
Mode de fonctionnement S 20-{2000{ 4004~ <
Degré de protection IP 23 Tr—~~L J
- +©@  +(0) Poids env. 2,5 kg - \ b
Yo To T Référence 0130 109 207 N
| j 10410004 200 R < \\
' | \\ Ap
l ! Y
| | — \\
| | ol o ol ] SN
| 1:. i 0 02 04 06 08 mds
i____—.—_—"_i V———
B +2 +1 -
I
! —=+19,5 A
13-
;
g2 - %-—
T =3
—
fe— 40—
175
A Fiche femelle pour fiche plate 6,3 x 0,8.
DPE 24 V axial et
A |min'| Pa Upl 24V
Tension nominale l_/N 24V
Débit volumique V.  036m-s! L
Différence de pression  Ap 200 Pa 15-13000] 600 L]
Vitesse de rotation ny 23100 min-!
Sens de rotation D \
Mode de fonctionnement S1
Degré de protection IP 23 1020001 400 7
Poids env. 2,5 kg \ \\
| - + | Référence 0130109 213 L
i ] 5—10001 200
E I I | &
i | I o od o \\
! i 0 02 04 06 08 mds
| — ___J V—
/
] _\ 19,5 B
' 13.
s
o o
it Aot — #
—] 7
b 40— —=+21,5.
175
B Fiche plate 6,3x 0,8.




DPG 12V axial
A | e | PR =12
Tension nominale Uy 12V A [ minT ) Pa Up=t2Vv
Débit volumique V  037Tmé s
Différence de pression  Ap 118 Pa 5 00
Vitesse de rotation ny_ = 2700 min-! %0007 ] 0
Sens de rotation D T~
Mode de fonctionnement S1 \\
Degré de protection IP 23 104 20004 200 N !
Poids env. 1,6 kg \
[____________] Référence 0130 107 077
i i 54 1000 100 Ap —
i E. I o 0 0 0 0,1 02 03 04 mds
[ —— e
-
—{ 20 69,1 —=f
14 12
i
Q9 o ‘_ = u!: g jo
o= e e
DL
Tas[
157
B Fiche plate 6,3x 0,8.
DPG 24 V axial
I _714 Ap |=
Tension nominale Uy 24V A |min | Pa Upm24V
Débit volumique V. _ 024mi-s!
Différence de pression  Ap 105 Pa |
Vitesse de rotation ny = 2300 min-! 601 3000+ a0
Sens de rotation D |
Mode de fonctionnement S1 ><><<
Degré de protection IP23 4,04 2000 { 200 AN \\\
Poids env. 1,8 kg !
_.___] Référence 0130107 212 K
5— ‘ 2,04 1000 100 \\
. E. I o o= 0 0,1 0,2 03 04 md/s
| , ;
L= _ | T
r— 54,52»‘
20~ 69
ra-— 12
= LD T r
g ==+ | |F ;
s s = T

B Fiche plate 6,3x 0,8.

45.

157




GPB 12 V axial
' ; A mine|PA U= 12V
Tension nominale Uy 12V i
Débit volumique V  053mé- s
Différence de pression  Ap 140 Pa
Vitesse de Vitesse | nni 1900 min-! 30130001300
rotation  Vitesse I Ay 2400 min-! | n-
Sens de rotation D BQ——/’/
Mode de fonctionnement S1 20120001200— — L= ;
Degré de protection IP 23 - __—\ —
Poids env. 1,8 kg I P
Référence 0130 303 245 S~ \\¥
10{1000{100 ™ =
N\
N\
E— Y Y
N
ol ol o 1 S ]
0 020 040 060 080 M
A

23 o
3
|
L .69
Q| © s ©
T
| 13,5
19
‘ 74,9
GPB 12 V axial
Il n |Ap T
: - A|min'| Pa U,=12V
Tension nominale Uy 12V
Débit volumique V. 06m-s T T n
Différence de pression  Ap 200 Pa 30130001300 ><T
Vitesse de Vitesse | nyy 1900 min-! - D
rotation  Vitesse |l nny - 2700 min-!
Sens de rotation D BN
Mode de fonctionnement S1 20120001200 —=—=d=—=— =
Degré de protection IP23 T T TTTT
Poids env. 2,2 kg =~4
Référence 0 130 303 246 N
1011000{100 AN
\AP
\
" &
ol oo 1 AN )
0 025 050 075 100 m
[

23 ?Ii
!

@390
2154
2110,8
2368




N soscx [N

GPB 12 V axial
L] n|ap U=12v
Tension nominale Uy 12V A min| Pa ’
Débit volumique V  025mé s =~
Différence de pression  Ap 200 Pa 15130001500 I
Vitesse de Vitesse | ny; 1800 min-! __-><
rotation  Vitesse Il nyy 2900 min-! \ J
Sens de rotation D \ I~
Mode de fonctionnement S1 10120001200 T
Degré de protection IP 23 -7
Poids env. 29 kg =)
Référence 0130303 233 =4 \
5110007100 AN
\\Aﬁ
N N Ap
ol ol o l | O \
3
0 010 020 030 040 m
Vo ——

g 3 5 3 3
N — : o
8 ® s 8
AR
198
Connexions: 1 noir, 2 blanc, 3 vert. 8.8
GPB 12V axial I n 4
A |min'| Pa Le—
Tension nominale Uy 12V —T | "
Débit volumique V. 044md gt
Différence de pression  Ap 190 Pa 304 304600
Vitesse de rotation ny 3400 min-!
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S1 \\
a - ]
Degre de protection IP 23 204 20400 —
Poids env. 2,3 kg
I Référence 0 130 303 897
r rt br ]
| |
i ‘ ‘ ! 104 104200 N
‘ : |
| |
\ (. Ap
| | 00 00 0562 04 06 m%
V—u>
59
36
21,5
=1
ol 2
2N 5 <
B 32 8
3
Connexions: 1 marron, 2 rouge. w,




12 V axial

1 n| Ap
. - A| min| Pa
Tension nominale Uy 12V —
Débit volumique V.  06md s’ \ ;
Différence de pression  Ap 100 Pa 154 30004 300 N
Vitesse de rotation ny 2200 min-!
Sens de rotation D n
Mode de fonctionnement S1 —
Degré de protection IP 23 104 20004 200 N
Poids env. 2,7 kg N
- R | Reférence 0 130 303 805 \
! | 5{1000{ 100 A
| | | \
| | op
i (. | 0- 0- 0 \
H . 0 02 04 06 08mys
| . J Ve
21,2 64,5
()
& ]
o} 7 [aV) w’
A \ S| ~|
o (3] | o ¥
8 2 i § 9 3
48
Connexions: (<) marron, (+) rouge.
GPB 12 V axial I onyap
_ _ A| min'| Pa
Tension nominale Uy 12V
Débit volumique V. 055m: st
Différence de presSiOn Ap 200 Pa 30430004 300 —
Vitesse de Vitesse | ny; 2200 min-! S
rotation  Vitesse |l nny 2650 min-t - \ I
Sens de rotation D \
Mode’ de fonction_nement S1 20420004 200
Degré de protection IP 23 \
Poids env. 2,7 kg
Référence 0 130 303 806
10110004 100
Ap
07 07 0650625 05 075 1,0m¥s
V—»
68,6
212|645
0 V] pac
g 3 239
(] — Eq vl ol &
-
48

Connexions: (+) vitesse | vert, (+) vitesse Il rouge, (=) marron.




GPB 12 V axial I ndp
Tons i 7 5V A| min'l Pa "
ension nominale N L
Débit volumique V  041md s 7"*"/
Différence de pression  Ap 160 Pa 30430004 300 \
Vitesse de rotation ny 3200 min-!
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S1
Degré de protection IP 23 204 20004200 SN\I\
Poids env. 2,9 kg
+ - Référence 0130 303 902
Mo o T |
! i—”—i I 1041000100
N | \
! |
| (| | Ap

0 0,2 0,4 0,6 m¥s
| —— J Ve

B L 13,5

307,5
301
284

Connexions: 1 marron, 2 noir.

G PD 12V axial
/’\ mi’rlf‘ é’a’ Up=12V
Tension nominale Uy 12V
Débit volumique V. 040ms-st -
Différence de pression  Ap 260 Pa_ s0-La000-1600 \>'< i
Vitesse de rotation ny 3400 min-!
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S1
Degré de protection IP 23 202000400
Poids env. 2,9 kg
Référence 0 130 305 206
10-{ 1000 200
Ap
0- 0- 0 3
0 0,20 0,40 %
V—a
91,5— w2
| [+-397>34s
14
H ™ é‘_
126° i T,
Wi g
-t —e—@;&— ==
- ol ©
] 8 Q2 g:» ©
0 s & g
120 Q
i 1280, .100
N e . =
i 100
) 100,100
1280 L3 |[l15
Connexions: (-) marron, (+) noir-rouge. 61




Moteur CC sans balai (moteur BLCD)
servant d’entrainement de ventilateur

Destiné a ’entrainement de ventilateur sur véhicule automobile

Conception

Moteur CC a commutation électronique,

rotor extérieur sans balai a excitation
continue et électronique de contrdle-
commande (Moteur BLDC)

Descriptif fonctionnel

La vitesse du moteur est régulable en
continu dans la plage comprise entre

625 et 2500 tr./mn. Cette régulation
s'effectue par génération d'un signal
a modulation de largeur d'impulsion.
Un microcontréleur évalue le signal
d'entrée et détermine la valeur de
consigne de la vitesse.

La commutation des courants d'induit
s'effectue a I'aide d'un onduleur intégré.

Le moteur est de type monosens de

rotation. Il n'est pas équipé de protec-
tion contre les inversions de polarité. Le
boitier moteur est pourvu d'une liaison
interne au pole négatif de I'alimentation

en tension.

Coupe-circuit de protection

® En cas de blocage du moteur

® Hors de la plage admissible
de tension de service

Caractéristiques

Longueur réduite

Haute puissance de sortie
Grand rendement
Reégulation de vitesse
Démarrage progressif
Détection de blocage
Plages de températures
d'exploitation étendues
Electronique de puissance intégrée
Haute puissance disponible
en régime continu

Longue durée de vie
Capacité d'autodiagnostic




OBA 2y
Tension nominale Uy 12V
Tension de service Us 85..162V
Courant maximum ! Inax  48A£2A
Max. débit volumique Vi 0,85 m3 - s
Max. différence de pression  Appa 220 Pa
Plage de régime n 625...2500 min-'!
Régulation de régime Signal MLI2
Sens de rotation R
1 Neaati que de fonctionnement S1
9 Pogitif Poids env. 4,6 kg
3 Lione Référlence _ 0130 706 816
degcomman e 1 lelteur.de débit mterne‘. .
4 Ligne de signaux 2 Modulation de largeur d'impulsions (MLI)
Signal MLI

Up=13V

n | Ap
A | min™ | Pa /-\
60-13000— 300

e
40-2000— 200
20— 1000 100
[ 0— o0

0,25

0,50

0,75 1,00 m?/s

Moteur

Control dispositif

Taux d’impulsions (TV) du signal MLI
Te:  Durée de période du signal MLI
Thigh: Durée du niveau haut

Uhigh 2566V, Uow< 1,80V

Ul TVin=ThignTp
Uhigh
DY|OW —
= Thigh —] t
Tp

Variation relative de régime

7/nmax

%

100

90

80

70

60

50

40

30

20

10

00 10 20

30

40
Thigh'Tp

50 60 70 80 90

Signal de consigne

Ligne de commande Broche 3 ON Régime n

Ligne de commande Broche 3 OFF Régime n

Signal a modulation de largeur d'impulsions (Signal MLI) 0<TV<5% non régulé nmax 0<TV<5% Moteur OFF
d'une fréquence d'impulsions de 5 & 50 Hz et niveau haut 5%<TV<12% Moteur OFF 5%<TV<12% Moteur OFF
en fonction de la tension de service. 12%<TV<15% minimal 7, 12%<TV<15% minimal 7,
La valeur de consigne du régime est définie par le taux 15%<TV<85% régulé 156 % <TV<85% régulé
d'impulsions TVi, = Thigh/ Tp. 85 % < TV<100 % non régulé nmax 85 % < TV<100 % non régulé nmax
100 % constant non régulé nmax 100 % constant Moteur OFF
40° 16,75

100°

0432

2180
2360
0387

76,3




Pompes de refoulement d’eau a moteur

a courant continu

Application

Ces pompes sont surtout utilisées pour
les lave-glaces.

Si les pompes doivent fonctionner
avec d'autres liquides que I'eau, nous
consulter.

Exécution

Les pompes a eau sont des pompes
centrifuges a moteur a courant continu
a excitation permanente.

PAC 2V
n n A b‘::r l>p=13V
Tension nominale Un 12V
Débit de refoulement v 0,75 dm? - min-!
Pression de refoulement  p 1,5 bar
Sens de rotation G 81 3 =
Mode de fonctionnement S2-15min |
Degré de protection IP 54A /f/
Poids env. 0,09 kg PO P —
Référence 0392 003 501
| — N
| | o \\
O @]
i i + o e 0 05 10 15 2,0 dm3/min
H ! y———
L |
vel 1
l Olgm

l—26,6




PAC 12V
; bpar UP =1V
Tension nominale Uy 12V
Débit de refoulement V 2dm?3 - min-!
Pression de refoulement  p 2 bar ol 3
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S2-15min \
Degré de protection IP 54A \ ,
Poids env. 0,10 kg o 2 —
Référence 0 392 040 008 ><
[ B |
H 1
| o] 1
2 : N
O
| T + |
l i 0 0o 1 2 3 a ful
i__ M —
26,25 65 11
46,5 25

228

213 |
26,5
2
04

105 | 9
PAC 24V
Tension nominale Uy 24V F Up =26V
Débit de refoulement V 0,75 dm3 - min! i
Pression de refoulement  p 1,5 bar e
Sens de rotation G \
Mode de fonctionnement S2-2min 20-{ 20
Degré de protection IP 54A X ,
Poids env. 0,00 kg . —
Référence 0392 040 001 S
M B i
i l 1,0 10 AN
i - 05— 05
(O)rm
P + o4 o
l i 0 1 2 dmd/min
H Y ——
L |

S

f——0 28
e,

l—o26,6




Pompes de circulation d’eau a moteur a courant continu

Application

Si les pompes doivent fonctionner
avec d'autres liquides que I'eau, nous
consulter.

Exécution
Pompes centrifuges a embrayage

magnétique, sans joint entre le moteur et
la partie pompe, et donc sans fuite.

Remarque
Ces pompes de circulation d'eau ne fonctionnent
pas en auto-aspiration.

1 Carter de pompe en polyétherimide a fibres de verre. 2 Axe en acier inoxydable. 3 Disque de friction acier inoxydable.

4 Carter de pompe en polyamide 66, en option polyétherimide a fibres de verre. 5 Roue a palettes en plastoferrite. 6 Carter
de pompe en polyamide 66, en a fibres minérales et fibres de verre courtes. 7 Coussinet en carbon allié a de la résine
synthétice. 8 Aimant de plastoferrite. 9 Joint torque en caoutchouc de silicone mou, en option EPDM.
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PAA 12V |
;I\ bar Up=12V
Tension nominale Uy 12V
Débit de refoulement v 500 dm3 - h-' ool L
Pression de refoulement  p 0,1 bar o L
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S 0sd
Degré de protection IP5KO ' ><
Poids env. 0,4 kg 010
Référence 0 392 020 024 ool \
»
0,05
0,2
0~ 0
0 250 500 750 1000 %’“3
vV —
48,5
W)
o
liEwe) o N 149 16
A RN ES
0 . :
i ]
8y (] (- N
K
:‘\’I» gu,::’,—l f
3] 42,3
S A
PAA 12V
Tension nominale UN 12V \
Débit de refoulement V 1200 dm3 - h-!
Pression de refoulement  p 0,1 bar 154 os

Sens de rotation D !
Mode de fonctionnement Si

Degré de protection IP5K4*

Poids ;

env. 0,5 kg 104 o010
Référence 0392 020 064 L — \

+ — * avec boitier a fiches femelles enfiché

05 005
o~ o d
0 500 1000 d#"
Vv o—a
150
142,5

o4

219

@485
|
fo

o184




PAA 12V —
A l:ar Up=13V
Tension nominale UN 12V
Débit de refoulement V 530 dmd - h-' 05| |
Pression de refoulement  p 0,1 bar 015 /
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S 06 >\
Degré de protection IP5K4* '
Poids env. 0,4 kg 0,10
Référence 0392 020 039 ool \
R - * avec boitier a fiches femelles enfiché '
M0 U © 1
| = | 0,05
| . 02
[ |
I I
| @ .j | o 00 250 500 750 I’h
e A ] V—
48,5
L
o
= ® g_ ~ 149 16
A RN ES
et | s
ot I I ” ’S—m =] 3
o [ i i N
L |+
o gu,::’,—l f
& 423
8 -
PAA 12V
Tension nominale UN 12V
Débit de refoulement V 750 dm3 - h-'
Pression de refoulement  p 0,1 bar 01571573000\ -
Sens de rotation D e
Mode de fonctionnement S1 \
Degré de protection IP5K4* 1
Poids env. 0,4 kg 0,101,0-2000 —
Référence 0392 020 034
+ - * avec boitier a fiches femelles enfiché / 9
0,05-0,5-1000
0- 0- 0
0 500 1000 I/h
V—
0|
(2}
T 150 16
30
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g — 3
oy (] - S
v
E 433 g
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PAA 24V
A |bur y=26V
Tension nominale Uy 24V \ I
Débit de refoulement V1100 dm@ - h-' /
Pression de refoulement  p 0,1 bar o6 015
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S
Degré de protection IP5K4* /
Poids env. 0,45 kg 04 010
Référence 0392 020 027 »
* avec boitier a fiches femelles enfiché
0,2-005
0~ o0 3
0 500 1000 dﬁ"
vV ——»

AR,

ﬁ&:iy 74,5
. 19
mind | §——-

2 mind
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ES
=2
o
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— 0’
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=
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ou

219
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PCA 12V
1 n
bpar A |[min? \\”\_ﬂ= By
Tension nominale Uy 12V
Débit de refoulement v 1200 dm? - h-1 —T
Pression de refoulement  p 0,3 bar 06 3da000 /
Sens de rotation D
Mode de fonctionnement S1 /
Degré de protection IP5K4* ]
Poids env. 1,0 kg 04 22000
Référence 0392022 002
pr— i —- ! * avec boitier a fiches femelles enfiché »
| ll ll | 0,2 11000
| | |
| I
| (. | o) 0 o
| 0 500 1000 1500 I/h
|l = . | /A
30,5 9 g §
O Q
|
© [
® Y o
g oK
z 1927 17
= 30,5 94
(%)
5 8 |y Gy
Q el o
g P w1 2
] J/I_rl ‘ il )
q N LD
e 6
PCA 12V
i b” Up=13V
r
Tension nominale UN 12V 2
Débit de refoulement V 1200 dm3 - h-!
Pression de refoulement  p 0,3 bar 45406 L
Sens de rotation D T~ //
Mode de fonctionnement Si
Degré de protection IP5K4* —
Poids env. 1,0kg 3404 AN
Référence 0392022 003
pr— i —- ! * avec boitier a fiches femelles enfiché
i I I | 1,54 0,2 N
| | | ,
! i
| [ | 0= 05 500 1000 1500 I/h
\.. - J V—n
170
32 94 12
20
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PAD 12V
T | U v A b” Up =13V
: : ’ ension nominale N 12 ar
I‘)ompe de C|rculat|<_)n d’eau Débit de refoulement v 850...1050 dm? - h-1
a moteur sans balai Pression de refoulement  p 0,1 bar 127 02
Sens de rotation D /
Mode de fonctionnement S L —
Degré de protection IP 54 09 015
Poids env. 0,25 kg —
Référence 0392 023 000
Affectation des bornes sur demande 067 o
0,34 0,05
P
0 0
0 500 . 1000 I/h
V—m
260 19 mind.

|

18,2
22,5

E ‘
N
|
018,4
\

219,5
218,4

97.8 119 mind.

Les pompes de circulation d'eau Bosch

entrainées par moteur a commutation

électronique conviennent a de trés

nombreuses applications:

@ Circuit de chauffage

@ Chauffage d'appoint

® Refroidissement de I'air de
suralimentation

® Refroidissement des alternateurs

® Refroidissement des
turbocompresseurs

® Refroidissement du carburant

® Post-refroidissement des moteurs
a combustion

@ Thermogestion des véhicules
électriques

® Refroidissement des batteries et de
I'électronique

La pompe PAD est une pompe
centrifuge. Sur le plan mécanique, le
stator et |'électronique sont entierement
séparés du rotor. lls sont logés dans la
carcase seche du moteur. L'électronique
génere au niveau de I'enroulement
statorique un champ électromagnétique
alternatif qui entraine le rotor logé, en
tant que partie du pignon de pompe,
dans le corps de pompe sépareé. La
transmission sans contact du couple
exclut toute pénétration de liquide de
refroidissement dans la partie
électronique pendant toute la durée
d'utilisation.

Les avantages de la pompe a eau

auxiliaire PAD par rapport aux pompes

qui sont entrainées par des moteurs

électriques a balais sont les suivants:

@ longueur de montage réduite
d'environ un tiers

® gain de poids de I'ordre de 50 %

@ débit de refoulement plus élevé

® plus longue durée d'utilisation

® meilleur rendement

@ fonctionnement plus silencieux



Electrovannes de dosage d’eau

Régulateurs de débit d’eau Application Types de vannes
Régulation du chauffage sur VL et PL. Le clapet conique inférieur forme un
clapet anti-retour.
Les vannes sont ouvertes lorsqu'elles
sont hors tension.

Vanne de barrage ou de cyclage

WetW'  échangeur thermique placé au choix avant ou aprés la vanne.

Vanne d’inversion ou de cyclage a canal de dérivation




Vannes de barrage ou de cyclage 12V
Tension nominale Uy 12V
Résistance Ry 124Q
Perte de charge Ap 0,25 bar
Pour un débit v 2000 dm3 - h-!
Différence de
pression commutable Ap 16 bar
Temps de commutation <150 ms
Mode de fonctionnement 0...100 %
Degré de protection IP 54
Poids 390¢g
Référence 1147 412 020
54 54 a0 30°
max. 39 \‘\/ﬂ‘:-]‘\/‘/
\ /
\ ,
\ /o o
Sl = o5 N 7] "il g
LE— bad | 5
Ty B |
N = 2] 4
g o= =) | e
L % }
F Fiche plate 2,8x0,8 ©

Vannes de barrage ou de cyclage 24V
Tension nominale Uy 24V
Résistance Ry 472Q
Perte de charge Ap 0,4 bar
Pour un débit v 2000 dm3 - h-*
Différence de
pression commutable Ap 1,6 bar
Temps de commutation <150 ms
Mode de fonctionnement 0...100 %
Degré de protection IP 54
Poids 4109
Référence 1147 412 033
48 30° 30° 68
.6
- N &
S o R
F,G O ] 0
o {® f 8
l—%i =) A ;—}
@ @ N\
o =
A\
© 8] &
J
43
54
F Fiche plate AMP 160 450-3
G Boitier de connecteur AMP180 908




Vannes d’inversion ou de cyclage 12V
a canal de dérivation

Tension nominale Uy 12V
Résistance Ry 124Q

Perte de charge Ap 0,5 bar

Pour un débit V 2000 dm? - h-!

Différence de
pression commutable Ap 0,3 bar

Temps de commutation <150 ms
Mode de fonctionnement 0...100 %
Degré de protection IP 54
Poids 480¢g
Référence 1147 412 049
24
10 o ||~ ]
w 3 T
0 1
n Ts)
N © T_ 3
TN b
882 @l {e2) /T s & © Ly
T W [= - -
= é il S 2 l 1
Vai \ Vi
AN 35 <
o S @
& 32 I -
- o 0
88 e el J ®
ﬂ 24 '
37
57 48
Vannes d’inversion ou de cyclage 24V
a canal de dérivation Tension nominale Uy 24V
Résistance Ry 472Q
Perte de charge Ap  0,5bar
Pour un débit v 2000 dm3 - h-!
Différence de
pression commutable Ap 0,7 bar
Temps de commutation <150 ms
Mode de fonctionnement 0...100 %
Degré de protection IP 54
Poids 480¢g
Référence 1147 412 094




Références

Référence Page Type Référence Page Type Référence Page Type Référence Page Type
0130 002 092 9 APG 0130 111 003 22 DPD 0390 201 912 48 AHC 0392 020 024 101 PAA
0130 002 211 8 APG 0130 111 042 26 DPD 0390 201913 48 AHC 0392 020 027 103 PAA

0 130 002 525 10 APl 0130111101 24 DPD 0390 201 914 49 AHC 0392 020 034 102 PAA
0130 002 527 10 APl 0130111110 24 DPD 0390 201 915 49 AHC 0392 020 039 102 PAA
0130 002 529 11 APl 0130111130 26 DPD 0390 201 918 52 AHC 0392 020 064 101 PAA
0130 002 530 11 APl 0130111136 25 DPD 0390 201 925 53 AHC 0392 022 002 104 PCA
0130 002 562 9 APl 0130 111 159 23 DPD 0390 201 927 51 AHC 0392 022 003 104 PCA
0130 002 632 12 APl 0130 111171 23 DPD 0390 201 937 52 AHC 0392 023 004 105 PAD
0130 002 633 12 APl 0130111183 22 DPD 0390 201 941 50 AHC 0392 040 001 99 PAC
0130 002 634 13 APl 0130111189 25 DPD 0390 201 944 55 AHC 0392 040 008 99 PAC
0130 002 636 13 APl 0130 302 001 38 GPA 0390 201 972 54 AHC 1132 061 016 47  Eléments
0130 002 828 83 APK 0130 302 002 36 GPA 0390 201 973 54 AHC 1132 061 023 47  deréglage
0 130 002 830 83 APK 0130 302 003 36 GPA 0390 201 989 58 AHC 1132 061 025 47  pour
0130 007 027 14 BPA 0130 302 009 37 GPA 0390 201 997 50 AHC 1132 061 027 47  moteurs
0130 007 051 15 BPA 0130 302 012 37 GPA 0390 201 999 55 AHC 1132 061 028 47 VCM
0130 007 304 84 BPA 0130302 013 39 GPA 0390 202 600 60 AHP 1132 061 047 47  Eléments
0130 007 342 14 BPA 0130302 014 39 GPA 0390 203 224 56 AHC 1132 061 048 47  deréglage
0130 007 343 15 BPA 0130 302 015 38 GPA 0390 203 225 56 AHC 1132 061 049 47  pour
0130 007 802 86 BPA 0130 303 001 33 GPB 0390 203 226 57 AHC 1132 061 050 47  moteurs
0130 007 803 86 BPA 0130 303 003 33 GPB 0390 203 227 57 AHC 1132 061 074 47 VCM

0 130 007 804 84 BPA 0130303 015 34 GPB 0390 203 229 58 AHC 1147 412 020 107 Electro-
0130 007 810 85 BPA 0130 303 233 93 GPB 0390 206 616 63 AHP 1147 412 033 107 vannes
0130063 012 17 _CPB 0130 303 245 92 GPB 0390 206 617 63 AHP 1147 412 049 108  de dosage
0130 063 029 21 CPB 0130 303 246 92 GPB 0390 206 634 60 AHP 1147 412 094 108 d'eau
0130 063 040 18 CPB 0 130 303 805 94 GPB 0390 206 682 61 AHP 9 390 453 009 75 CHP
0130 063 042 19 CPB 0130 303 806 94 GPB 0390 206 692 59 AHP F 000 MMO 001 42 -

0130 063 059 20 CPB 0130 303 897 93 GPB 0390 206 693 59 AHP F 000 MMO0 003 42 -

0130 063 073 19 CPB 0130 303 902 95 GPB 0390 207 405 64 ADP F 000 MM0 616 4 -

0130 063 075 16 CPB 0 130 305 206 95 GPD 0390 207 406 65 ADP F 000 MMo0 617 40 -

0130 063 076 17 _CPB 0130 706 816 97 QBA 0390 207 604 64 AHP F 000 MM0 618 40 -

0130 063 090 21 CPB 0130 821 666 67 FPG 0390 207 696 62 AHP F 000 MMO0 619 4 -

0130 063 092 20 CPB 0130 821 667 67 FPG 0390 207 697 62 AHP F 000 MMO0 805 43 -

0130 063 108 16 CPB 0130 821 682 67 FPG 0390 207 698 61 AHP

0130 063 602 18 CPB 0130 821 683 67 FPG 0390 242 301 76 CHP

0130 063 804 87 CPB 0130 821 782 68 FPG 0390 242 401 79 CDP

0 130 063 805 87 CPB 0130 821 783 68 FPG 0390 242 409 79 CDP

0130 063 809 88 CPB 0130821916 68 FPG 0390 251 684 69 CHP

0130 063 810 88 CPB 0130 821 917 68 FPG 0390 251 690 69 CHP

0130 063 814 89 CPC 0130 822 003 66 FPC 0390 257 651 77 _CEP

0130 101 102 31 DPL 0130 822 004 66 FPC 0390 257 652 76 CEP

0130 101 103 30 DPL 0132801 141 44 VMC 0390 257 653 78 CEP

0130 101 108 30 DPL 0132 801 142 46 VMC 0390 257 685 71 _CHP

0130101 112 31 DPL 0132 801 143 46 VMC 0390 257 687 73 CHP

0130101 117 32 DPL 0132 801 346 45 VMC 0390 257 688 74 CHP

0130101 123 32 DPL 0132 801 347 45 VMC 0390 257 689 71 _CHP

0130 107 077 91 DPG 0132 801 348 45 VMC 0390 257 690 72 CHP

0130 107 091 29 DPG 0132 801 349 45 VMC 0390 257 691 74 CHP

0130 107 100 29 DPG 0132 801 350 45 VMC 0390 257 693 73 CHP

0130107 212 91 DPG 0132 801 351 45 VMC 0390 257 694 72 CHP

0130 109 207 90 DPE 0137227 713 34 GPB 0390 257 697 70 CHP

0130109 213 90 DPE 0137 227 744 35 GPB 0390 257 699 70 CHP

0130 110 002 28 DPB 0390 201 900 48 AHC 0390 442 409 81 EFP

0130 110 003 27 DPB 0390 201 901 48 AHC 0390 442 410 81 EFP

0130 110 005 27 DPB 0390 201 902 49 AHC 0390 442 451 80 EDP

0130110019 28 DPB 0390 201 903 49 AHC 0392 003 501 98 PAC




Points d’assistance du réseau de vente «Industrie»

Allemagne

Robert Bosch GmbH
Abteilung AA/SSC
Postfach 41 09 60
D-76227 Karlsruhe

Telefon +49 721 942-2350
Telefax +49 721 942-26 43

e-m@il: aassc@de.bosch.com

Autriche

Robert Bosch Aktiengesellschaft
Automobiltechnik Handel

Verkauf Osterreich, Abteilung AA/SAT
GeiereckstraBe 6, A-1110 Wien

Telefon +43 1 7 97 22-1080
Telefax +43 1 7 97 22-1096

e-m@il: Helmut.Stuphann@at.bosch.com
Belgique

Robert Bosch NV SA

Afdeling VEA/Département VEA
Rue Henri Genessestraat 1
B-1070 BRUSSEL/BRUXELLES

Telefon +32 02 / 525-5360
Telefax +32 02 / 525-5262

e-m@il: vea.superoffice@be.bosch.com
Danemark

Robert Bosch A/S
Telegrafvej 1
DK-2750 Ballerup

Telefon +45 44 89 83 20
Telefax +45 44 89 86 80

e-m@il: mortenh.jensen@dk.bosch.com
Espagne

Robert Bosch Espana, S.A.
AA/SSP/NG - Juan Benayas
Hnos. Garcia Noblejas, 19
E-28037 Madrid

Telefon +34 1 327-96 59
Telefax +34 1 410-41 64

e-m@il: Juan.benayas@es.bosch.com

Finlande

Robert Bosch Oy
Ensiasennustuotteet
Ansatie 6 a C
FIN-01740 VANTAA

Telefon +358 9 4359-9278
Telefax +358 9 4359-9270

e-m@il: ensiasennus@fi.bosch.com

France

Robert Bosch (France) S.A.

Sales Pieces de Rechange —

Ventes Industrielles (AA/SPR4-So)
32, Av. Michelet - BP 170

F-93404 Saint-Ouen Cedex (France)

Telefon +33 1 40 10-76 90
Telefax +33 1 4010-7308

e-m@il: patrick.landes@fr.bosch.com
Grande-Bretagne

Robert Bosch Ltd.
Department RBGB/SEU

P.O. Box 98

Denham, UB9 5HJ Middlesex

Telefon +44 18 95 83 — 83 71
Telefax +44 18 95 83 — 83 32

e-m@il: info@boschmotorsandcontrols.co.uk
Israel

Ledico technologies Itd.
Mr. Adi Tasman

P.O. Box 1746 Holon
Israel

Telefon +972 3650 4017
Telefax +972 3 650 4055
Mobile +972-56-5001 17

e-m@il: tasman@Iledico.com
Italie

Robert Bosch S.p.A.
Automotive Aftermarket
Via M. C. Colonna 35
1-20147 Milano

Telefon +39 02 36 96-2387
Telefax +39 02 3696-26 15

e-m@il: claudio.vailati@it.bosch.com

Norvege

Robert Bosch AS
Trollaasveien 8
Postboks 629
N-1411 Kolbotn

Telefon +47 66 81-71 58
Handy +47 95 1577 12
Telefax +47 66 81-71 86

Pays-Bas

Robert Bosch B.V.
Afdeling VEA

Postbus 502

NL-2130 AM Hoofddorp

Telefon +31 23 565-68 75
Telefax +31 23 565-68 70

e-m@il: info.automotive@nl.bosch.com

Portugal

Robert Bosch Lda.
RBPO/CCC
P-1801-805 Lisboa

Av Infante D. Henrique, Lt. 2 e 3E

Telefon +351 21 850 0000
Telefax +351 21 851 1096

e-m@il: ccc.geral@pt.bosch.com

Suéde

Robert Bosch Aktiebolag
Industriférsaljning

Box 1154

S-16426 Kista

Telefon +46 8 750-1500
Telefax +46 8 750-1560

e-m@il: industri@se.bosch.com
Suisse

Robert Bosch AG
Abteilung AA/OE-OES
Industriestr. 31
CH-8112 Otelfingen

Telefon +41 1 8471-530
Telefax +41 1 8471-529

e-m@il: verkauf.erstausruestung.kfz@ch.bosch.com







Au cas ou vous auriez des spécifications particulieres dépassant le cadre de notre Nous vous conseillons d’utiliser une photocopie de la présente fiche et de
offre, nous vous prions de bien vouloir les indiquer sur la fiche ci-dessous. nous 'expédier remplie.
En cas de modifications, priere d'indiquer ici le produit connu.

s ) 1] [T [CT1]

Adresse: Expéditeur (client):

Robert Bosch GmbH
Abt. AA/PBE
Postfach 410960

D-76225 Karlsruhe
Fax: 0721/942-2520

Vos références/lettre du Notre département/responsable Téléphone (poste) Date

Projet, application:

Besoin annuel 1ére année: 9éme année: Sens de rotation (vu du bout a droite
de I'arbre de sortie)
Tension nominale v a gauche
Vitesse de rotation nominale tr/min Emplacement de montage
Couple nominal Ncm Longueur de montage
Couple initial de démarrage Nem Bout d'arbre comme moteur série O
Mode de Service continu O suivant
fonctionnement . -
Service temporaire O Roulement a billes en sortie
Facteur de marche min Cahier des charges
Nombre de cycles h-1 Plan client
Durée de vie h Degré de protection
Conditions d'endurance suivant
Température max. °C
ambiante
min. °C
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