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1. Définition du produit industriel réel :
Panneau solaire SUNPOWER PHENIX automatique ALDEN pour

camping car

1.1. Présentation générale du produit réel

Le panneau solaire SUNPOWER PHENIX automatique ALDEN permet d’optimiser la production
électrique des cellules phovoltaiques par le suivi du soleil. L’ensemble se monte essentiellement sur le
toit de camping-cars (Figure 1.1-1)

Il permet le maintien en charge des batteries (batterie moteur et batterie de bord).

Figure 1.1-1 : Capteur solaire motorisé Phénix monté sur le toit d’'un camping-car

Grace a son embase motorisée suivant deux axes, le capteur solaire peut suivre la trajectoire du soleil
pendant le stationnement du camping-car (Figure 1.1-2).

Figure 1.1-2 : Capteur solaire et son embase motorisée
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1.2. Expression fonctionnelle du produit réel

1.2.1. Expression fonctionnelle du besoin

1.2.1.1. Analyse du besoin
L’énergie électrique sur les camping-cars permet d’alimenter :

v le moteur de propulsion de la cellule (souvent Diesel) ;

v les accessoires tels que :
o le réfrigérateur ;
le téléviseur ;
I'éclairage de la cellule ;
la pompe d’alimentation sous pression de I'eau.

O O O

Afin de différencier les deux principales utilisations de I'énergie électrique, les camping-cars possédent

en général deux batteries :

v une pour le moteur et les accessoires liés au véhicule (autoradio, GPS, etc.) (Figure 1.2-1) ;

v une pour I'alimentation des accessoires de la cellule.

Figure 1.2-1 : Batterie pour le moteur et les accessoires liés au véhicule

Lors des déplacements fréquents, I'alternateur du véhicule permet la charge normale des deux batteries.
Dans le cas d’un arrét prolongé, la recharge de la batterie alimentant la cellule devient impérative.

Un panneau captant I'énergie solaire permet la recharge des batteries par transformation de I'énergie

solaire en énergie électrique.
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m Pourquoi le besoin existe-t-il ?

Les panneaux de transformation de I'énergie solaire en énergie électrique ont un rendement assez faible

(inférieur ou égal a 22%).

Ce rendement est le meilleur lorsque I'orientation des panneaux est perpendiculaire a la direction des

rayons du soleil.

m Comment ce besoin pourrait-il disparaitre ?

Ce besoin pourrait disparaitre en améliorant le rendement et en le rendant peu sensible a I'orientation

des panneaux.

m Comment pourrait-il évoluer ?

En utilisant un capteur solaire a grand rendement ne nécessitant plus d’orientation du récepteur.

1.2.1.2. Expression du besoin

Point de vue retenu :

v

<KL

Contexte : Constructeur

Produit : Panneau solaire orientable motorisé
Spécification selon un point de vue : Utilisateur
Expression du besoin : Point de vue de I'utilisateur

A qui (& quoi) rend-il service ? Sur qui (sur quoi) agit-il ?

Utilisateur
de camping car

Batteries

Panneau solaire
automatique
ALDEN

Dans quel but ?

v

Recharger les batteries

du camping car

Figure 1.2-2 : Diagramme béte a cornes d'expression du besoin
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1.2.1.3. Problématique

Orienter le panneau solaire perpendiculairement aux rayons du soleil afin d’avoir le meilleur rendement
dans la transformation de I'énergie. Cette orientation varie dans la journée compte tenu de la rotation de
la terre (azimut) mais aussi en fonction de la déclinaison du soleil selon les saisons (élévation).

m Acteurs et éléments environnants dans le contexte réel

bdd [Paquet] Contexte [ Contexte du panneau solaire automatique ALDENJJ

«system context»
Contexte du panneau solaire automatique ALDEN

«system» Utilisateur «external»

. Panneau solaire automatique ALDEN Camping-car
Environnement

.

«external»
Soleil
Source d'énergie
«external» «external»
Alimentation électrique du moteur de propulsion Alimentation électrique des accessoires du camping-car
«domain»
Loisirs
parts

Normes

Marketing

Figure 1.2-3 : Diagramme de contexte

REMARQUE : L’acteur « Source d’énergie » est nécessaire pour faire fonctionner le panneau lors
d’opérations de maintenance.

1.2.1.4. Validation du besoin

Le besoin est validé par la nécessité d’obtenir une transformation de I’énergie solaire en énergie
électrique avec le meilleur rendement et la meilleure régularité possible.
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1.3. Cahier des charges et description fonctionnelle

1.3.1. Diagramme des cas d’utilisation

Le package de la figure Figure 1.3-1 définit globalement les deux cas d’utilisation du systéme, qui
peuvent étre définis comme suit :

v Utiliser I'énergie solaire pour charger les batteries d’'un camping-car ;
v Installer le systeme et gérer son cycle de vie.

uc [Paquet] Cas d'utilisation du panneau solaire automatique ALDEN[ Cas d'utilisation gIobaIJJ

Systéme panneau solaire automatique ALDEN

Soleil *

Panneau solaire

Boitier de commande %

Utiliser I'énergie solaire pour
charger les batteries d'un
camping-car

| —]
\

Camping-car *

%/

Utilisateur

Systéme ALDEN

/Revendeur

Piéces de rechange -

Installer le systéme et gérer
son cycle de vie

Installateur
— Outillage *

/
|
\

Usine de retraitement %

Figure 1.3-1 : Diagramme des cas d'utilisation global

Les deux figures suivantes détaillent chacun de ces cas d’utilisation.
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uc [Modéle] Panneau solaire [ Utiliser I'énergie solaireJJ

Panneau solaire

S'orienter Soleil %

|«extend»

Charger les

Utilisateur\ batteries
«extend»

Commander
I'initialisation

include: ing-
dnetucer Réguler le courant Camping-car X

Boitier de commande -

Figure 1.3-2 : Diagramme du cas d'utilisation « Utiliser I'énergie solaire pour charger les batteries d’un camping-car »

uc [Paquet] Cas d'utilisation du panneau solaire automatique ALDEN [ Installer et gérer le systémeJJ

Panneau solaire

Avendeur

Utilisateur L | Pieces derechange %

«extend» \ Assembler

-
—

/ Installer le panneau D include»
<~ Fixer sur le toit
«include»

Démonter
~ i g
- Camping-car =
S~
. ~
«include»  ~

Usine de retraitement —*

Outillage =%
Installateur —_|

i
|

Figure 1.3-3 : Diagramme du cas d’utilisation « Installer le systeme et gérer son cycle de vie »

1.3.2. Diagramme des exigences

Les exigences d’utilisation dont définies dans le diagramme qui suit.
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1.4. Constitution et fonctionnement

1.4.1. Constitution
Le panneau solaire automatique ALDEN est constitué des 3 éléments essentiels suivants :

v le capteur solaire « SUNPOWER PHENIX » qui transforme I'énergie solaire en énergie
électrique ;

v I'embase motorisée « ALDEN » qui fait tourner le capteur solaire;

v la partie commande, équipée d’'une horloge, qui pilote 'embase motorisée.

‘0§§~~~~~"\
D D S S i (i — —

Figure 1.4-1 : Vue générale du capteur solaire ALDEN

1.4.2. Fonctionnement

La partie commande, grace a un programme informatique exclusif, rend le panneau “intelligent” et
“‘connait” la position théorique du soleil a tout moment, méme quand ce dernier est absent. |l suffit
simplement de lui faire connaitre la latitude, c'est-a-dire la position du véhicule au moment du
démarrage du systeme de poursuite du soleil, en entrant 2 chiffres sur le boitier électronique. Son
horloge interne 'aura informé de la hauteur du soleil dans le ciel en fonction de la date et de I'heure.

Pour simplifier la procédure, 3 zones ont été prises en compte : les zones nord, centre et sud de
I'Europe.

Il suffira donc de positionner le capteur solaire face au soleil au démarrage du cycle pour qu'il suive tout
au long de la journée le soleil. Il se repliera automatiquement en fin de cycle.

Le boitier électronique est muni d’'un ampéremeétre permettant une optimisation de la position du
panneau face au soleil.

Afin d’éviter des mouvements incessants, le capteur solaire modifiera sa position toutes les heures. I
sera donc certaines fois en avance d’autres fois en retard sur le soleil. Ceci n’a que peu d’'importance
car une déviation de 20° a 40° est acceptable en azimut. Ceci n’est pas le cas en élévation, ou quelques
degrés d’écart peuvent étre significatifs.

Le principe de fonctionnement du panneau solaire nécessite que la surface plane sur laquelle sont
fixées les cellules photovoltaiques soit orthogonale aux rayons solaires pour une efficacité maximale.

Deux réglages sont a effectuer :

v une rotation autour d’'un axe horizontal > Elévation : rotation 6
v une rotation autour d’'un axe vertical » Azimut : rotation @
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La figure suivante met en évidence les mouvements et les axes d’azimut et d’élévation.

Vue montrant I'élévation

F

Capteur solaire

e
e
o““/a\}
//
0:angle i
d'élévation
90°

Toit du camping-car

7777777

g:angle i /
d'azimut ‘ Vue montrant l'azimut -

| AT )

Axe d'azimut 7" (,%7 -

0:angle &
sz . \
d'eleva’uon\\\

N

Figure 1.4-2 : Mise en évidence des mouvements d’élévation et d’azimut

m L’élévation

La Societé ALDEN a pris comme option de découper I'hémisphére nord en trois zones qui permettent de
régler 'angle o en fonction du jour et de I'’heure de la journée. L’erreur due a la position dans l'une des
zones peut étre caractérisée par les angles maximum o et o/’

Les angles maximum o et o dépendent de la distance du soleil au panneau solaire. Donc compte tenu
de cette distance les angles maximum o et ¢’ sont trés petits. (Voir dossier RESSOURCES)
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Figure 1.4-3 : Découpage de I'hémisphere nord en zones

m L’azimut (rotation du panneau solaire autour d’un axe vertical)

En fonction de I'orientation du camping-car a I'arrét, la rotation @ du panneau solaire doit permettre de
se « caler » par rapport au soleil.

1.4.3. Initialisation

L’initialisation du panneau solaire se fait par les deux rotations élévation et azimut.
m L’élevation
Cet angle de rotation est donné par le micro-processeur en fonction de :

v la zone dans laquelle on se trouve 01 ou 02 ou 03 ;
v I'heure de la journée ;
v le jour de 'année.

m L’azimut

Cette opération est automatique. Aprés ce positionnement automatique, un réglage manuel permettant
d’optimiser cette position peut étre menée par l'opérateur qui lit sur le boitier la valeur de lintensité
transformée par le panneau solaire. Lorsque cette intensité est a son maximum l'opérateur interrompt la
rotation et cette position est prise comme référence.
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1.4.4. Extrait de la notice d'utilisation

ﬂ Vérifier la zone dans laquelle vous vous trouvez

- =3
4 » ot
02 ' = '
d |
e /
- -
» 4
01 g
i 5
. Y
" Ka B "‘ -
03 oy o)

2 Placer l'interrupteur du boitier de commande ALDEN en position ON

3 Entrez le chiffre de la zone dans laquelle vous vous
trouvez
(Exemple : tapez 01 si vous étes dans la zone 1) ;

Puis appuyer sur la touche « verte »

Le panneau se léve et I'écran affiche sa zone

4. | Le panneau commence & tourner, [I'écran
affiche la production du courant.

Q00O moOo0OOd

o00o N oO0O0e
L Jolodwl N JoXodw
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5 Le panneau s’oriente automatiquement face au soleil.

Il ne faut en aucun cas interrompre le processus automatique de positionnement. Si la
position optimale est dépassée, Phénix reviendra automatiquement en arriére pour se
remettre dans I’angle idéal.

Aprés positionnement du panneau, il est possible d’optimiser, si nécessaire, la position du
panneau en utilisant les fleches gauche et droite.

@ Le mode automatique est a présent activé. Phénix suit la position théorique du Soleil, méme en
son absence. Phénix modifiera sa position toutes les heures. A I'heure du coucher de soleil*,
phénix se replie automatiquement.

Il ne faut en aucun cas placer I’interrupteur en
position Off

7 Pour replier le systéme Phénix en cours de
journée : appuyer sur la touche « rouge ».

Aprés avoir vérifié que le panneau soit totalement
replié, placé l'interrupteur du boitier de commande
en position Off

Affichage et mesures.

Phénix est muni d’'un ampéremeétre qui indique le débit du panneau. Cette valeur est purement
indicative, elle permet de corriger I'orientation du panneau lorsque le soleil est voilé ou caché par un
nuage.

Régulateur de charge :
1"0'*1‘ H (vert] : batterie chargée.
sy ] (vert) : batterie en charge.

Ces deux voyants peuvent étre allumés ensemble, ce qui signifie que la batterie est presque pleine et
gu’elle continue a charger.

INFORMATION : En cas de temps couvert, le positionnement automatique du panneau peut ne pas
s’effectuer correctement. Dans ce cas, il conviendra de replier son panneau et de le laisser replié.

ATTENTION

v En fonction de votre situation géographique Phénix peut étre déplié alors qu’il fait déja nuit !
v L’interrupteur ne doit étre utilisé que lorsque le panneau est replié. Il est strictement défendu
de placer l'interrupteur en position Off lorsque le panneau est déplié.
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1.5. Schéma électrique du branchement

MARRON du panneau au
MARRON du clavier

BIANC du clavier au
MOINS du régulateur

| Raccorder les 8

fils couleur sur couleur

MARRCN ®|® MARRON
BLANC ®|® BLANC
JAUNE 2|@ JAUNE
BLEL @|® BLEL
ROUGE @@ ROUGE
ROSE ®|® ROSE
VERT @le VERT
GRIS 2|2 GRIS

BLEU du panneau au PLUS du régulateur

OBLIGATOIRE :
FUSIBLE 10 A.

o+

Batterie auxiliaire

- T
AN
- il @
?’L'Lﬁ ity @
~Digital
Régulateur / Regolatore ¢ Regler
SPS 110
amm T
e AL 110Wp
= i EE 12v ON OFF
R ALIN A
e i w_ A
«« ALDEN

.'- h h_ Wirs * -':|.J.;I :,::‘,I e
Z = H
OBLIGATOIRE : 2 7 o
FUSIBLE 3 A. = = o
MARRON
+ - +
~ APRES
DEMARRAGE

Figure 1.5-1 : Schéma électrique du branchement

IMPORTANT :
Le plus aprés contact doit
pouvoir délivrer 2 A.

Aeroparc St MARTIN - 12 rue de Caulet — 31300 TOULOUSE - & : + 33 (0)562 887272 [J:+33(0)562887279

Société DMS

16/36

Site internet : www.dmseducation.com Email : info@dmseducation.com
Ce document et les logiciels fournis sont protégés par les droits de la propriété intellectuelle et ne peuvent pas étre copiés sans accord préalable écrit de DMS.

Copyright DMS 2013



Panneau solaire asservi Dossier Technique

DMVS 4

www.dmseducation.com

1.6. Description structurelle

1.6.1. Décomposition : diagramme de définition de blocs de structure

bdd [Paquet] Définition de blocs [ Panneau solaire asserviJJ

«block» «system»
Capteur solaire « SUNPOWER PHENIX » Panneau solaire automatique ALDEN
<=
«block» «block»
Sous-ensemble d'orientation Boitier de commande
«block» «block» :b:CK»
Motorisation azimut Motorisation élévation orioge
«block»
Commandes moteurs
«block» «block»
Motoréducteur d'azimut Motoréducteur d'élévation
«block»
Transformateur
«block» «block»
Réducteur roue et vis Réducteur roue et vis
sans fin d'azimut sans fin d'élévation «block»
Commutateur régulateur

«block» «block»
Axe d'azimut Axe d'élévation
«block» «block»

Capteurs fin de course élévation

Capteurs fin de course azimut

Figure 1.6-1 : Diagramme BDD de structure

Les paragraphes suivants donnent des caractéristiques de certains de ces blocs, notamment :

v le capteur solaire SUNPOWER PHENIX ;

v le sous-ensemble d’orientation avec :
o les motoréducteurs ;
o les réducteurs a roue et vis sans fin.
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1.6.2. Capteur solaire SUNPOWER PHENIX

1.6.2.1. Fonction

I Transformer I’énergie solaire en énergie électrique régulée

1.6.2.2. Diagramme de bloc interne (IBD)

ibd [Block] Capteur solaire « SUNPOWER PHENIX » [ Capteur solaire « SUNPOWER PHENIX »JJ
Energie électrique régulée L
_L_ Energie solaire =]
(==
T : Cellules photovoltaiques : Régulateur l
— Energie électrique régulée
. 4’% =
Energie solaire ‘ ' |_Energie électrique
] |_id|
Position panneau I —‘7 T Voyant charge batteries
—
T Voyant charge batteries

| r
T Position panneau L‘]

Figure 1.6-2 : IBD du capteur solaire

1.6.2.3. Caractéristiques

Puissance Longueur x Largeur x Hauteur Poids
75W 1220 x 525 x 80 mm 8,3 kg
80W 1220 x 525 x 80 mm 8,3 kg
0 W 1340 x 565 x 80 mm 9,5 kg
100 W 1340 x 565 x 80 mm 9,5 kg
110 W 1340 x 565 x 85 mm 9,5 kg

Une description du principe des panneaux solaires est donnée dans le document...

Société DMS
Aeroparc St MARTIN — 12 rue de Caulet — 31300 TOULOUSE - & : + 33 (0)5 62 88 72 72 (11 : + 33 (0)5 62 88 72 79 18/36
Site internet : www.dmseducation.com Email : info@dmseducation.com
Ce document et les logiciels fournis sont protégés par les droits de la propriété intellectuelle et ne peuvent pas étre copiés sans accord préalable écrit de DMS.
Copyright DMS 2013




Panneau solaire asservi Dossier Technique

DMIS |«

www.dmseducation.com

1.6.3. Sous-ensemble d’orientation

Comme le montre le BDD de structure de la figure 1.6-1, le sous-ensemble d’orientation est constitué
des motoréducteurs, des réducteurs a roue et vis sans fin, des axes avec leurs guidages et des capteurs

de fin de course en azimut et en élévation.
La figure ci-dessous montre une vue globale des éléments qui constituent ce sous-ensemble.

Motoréducteur d'azimut Axe d'azimut du panneau solaire

Motoréducteur
d'élévation

Axe d'élévation du panneau solaire

Figure 1.6-3 : Vue du sous-ensemble d’orientation

1.6.3.1. Fonction
I Réaliser les mouvements de rotation autour des axes d’azimut et d’élévation.
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1.6.3.2. Diagramme de bloc interne (IBD) du sous-ensemble d’orientation

ibd [Block] Sous-ensemble d'orientation [ Sous-ensemble d'orientation JJ
_L Energie électrique azimut
|—>|7
: Motorisation azimut
Energie électrique azimutl | Signaux positions extrémes azimut I__;
— _ad
1.
) . I —-, Signaux positions extrémes azimut
Alimentation capteurs [~
= T
— Signaux positions extrémes élévation——
i Position azimut panneau ]
L Energie 5V
et
l : Motorisation élévation l
Position azimut panneau; =
_>| Signaux positions extrémes élévation
Alimentation capteurs; :[ Positi
osition panneau
|_>| _>|_ P
- Energie électrique élévation Energie électrique élévation |
| d =l
T Position panneau -
T

Figure 1.6-4 : IBD du sous-ensemble d’orientation

1.6.3.3. Schéma cinématique global sans les motorisations

Les schémas cinématiques plan et spatial limités aux trois sous-ensembles mécaniques principaux sont
les suivants :

Sous-ensemble

/ panneau solaire

Sous-ensemble
d'orientation

Figure 1.6-5 : Schéma cinématique spatial
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2. Définition des produits didactiques

2.1. Le panneau solaire asservi

2.1.1. Présentation générale du produit didactique

Figure 2.1-1 : Vue générale du panneau solaire asservi

2.1.2. Description de la partie opérative

2.1.2.1. Vue générale

Sous-ensemble panneau solaire

Sous-ensemble d'orientation

Sous-ensemble embase

Figure 2.1-2 : Vue générale éclatée
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La partie opérative du panneau solaire asservi est constituée des 3 sous-ensembles présentés ci-
dessus :

e le « sous-ensemble panneau solaire », capteur d’énergie par cellules photoélectriques ;

e le «sous-ensemble d’orientation » pour le positionnement suivant deux axes du panneau

solaire ;
e le « sous-ensemble embase » fixé sur le toit du camping-car.

2.1.2.2. Sous-ensemble d’orientation

Ce sous-ensemble pivote par rapport au « sous-ensemble embase » fixe. Il porte les 2 motoréducteurs
de commande des mouvements de rotation :

e |a rotation autour de 'axe vertical = motoréducteur d’azimut ;
e la rotation autour de I'axe horizontal = motoréducteur d’élévation.

Motoréducteur d'azimut Axe d'azimut du panneau solaire

Motoréducteur
d'élévation

Axe d'élévation du panneau solaire

Figure 2.1-3 : Sous-ensemble d’orientation
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m Eclaté

Motoréducteur
d'azimut

Capteurs de fin de
course d'élévation

Capteurs de fin de
course d'azimut

Plaque support

Motoréducteur
d'élévation

Palier

Axe d'élévation du panneau solaire

Figure 2.1-4 : Eclaté du sous-ensemble d’orientation

Chacun des deux motoréducteurs est constitué :

e d’un moteur ;
e d’un réducteur a engrenages ;
e d’un réducteur a roue et vis sans fin.

Les figures suivantes donnent le détail de ces constituants.
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m Motoréducteur d’azimut
Moteur

électrique

Réducteur
a engrenages
(iae = 100)

Réducteur a roue
et vis sans fin
(iav = 28)

Figure 2.1-5 : Motoréducteur d’azimut

m Motoréducteur d’élévation avec son axe et son palier

Moteur
électrique

Réducteur
a engrenages
(e = 180)

—

Palier

/ Axe d'élévation du panneau solaire

Réducteur a roue
et vis sans fin (igy = 56)

Figure 2.1-6 : Motoréducteur d’élévation
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m Détail d’un moteur et son réducteur a engrenage

Moteur
électrique

Réducteur
a engrenages

NS

Carter

W Figure 2.1-7 : Détail d’'un moteur et son réducteur a engrenage

m Détail d’un réducteur a roue et vis sans fin

Support

Couvercle

Carter

Roue creuse

Roulement a billes

Vis sans fin

Manchon d'accouplement

Figure 2.1-8 : Sous-ensemble d’orientation
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2.1.3. Description de la structure de commande

2.1.3.1. Schéma blocs

Pour chacun des mouvements, la commande du moteur est réalisée selon le schéma blocs suivant :

CPS CAP REL MOT RED TRA PP
eps angl

. v cm N(s)
£ e ’l DEs) > e -

Figure 2.1-9 : Schéma blocs

v CPS Consigne de position du soleil exprimée en degré
v PP Position du panneau exprimée en degré
v eps Ecart de position
v CAP Fonction de transfert du bloc de capteurs
v V Tension au point central du pont de capteurs
v REL Relais permettant de transformer la tension v en commande binaire du moteur
v cm Tension de commande du moteur (+12V, OV ou -12V)
v MOT Fonction de transfert du moteur a courant continu
v RED Fonction de transfert du réducteur de vitesse
v TRA Bloc de transformation radian - degré
v ang Angle absolu du panneau (ang = PP)
REMARQUE

v La consigne de position du soleil est une rampe.

2.1.3.2. Boitier capteurs

Le boitier capteurs est I'élément clé de I'asservissement du panneau.

Boitier

Photo- -
résistances

Figure 2.1-10 : Boitier capteurs vu de face
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Comme le montre la figure ci-dessus , il comprend une photopile et des photorésistances montées en
pont diviseur de tension dans un croisillon. Deux ponts sont utilisés, I'un pour détecter la position du
soleil en azimut, 'autre pour détecter sa position en élévation.

REMARQUES

v Le boitier capteurs est constitué d’'un boftier étanche résistant aux UV qui contient les
constituants électroniques.

v Les 4 photorésistantes montés dans le croisillon permettent la recherche et la poursuite du
soleil. La détection du jour et de la nuit et pris charge par la photopile au silicium.

v Le boitier de commande équipé des cartes électroniques se fixe sur le mat de la tourelle a
un endroit accessible par 'opérateur. L’ensemble des liaisons externes au bofitier est réalisé
par des cables et connecteurs étanches.

m Fonctionnement des ponts diviseurs de tension
Les figures suivantes montrent le principe de création de I'ombre portée par le croisillon sur les

photorésistances afin de détecter la position du soleil. Les photorésistances colorées en rouge sont
éclairées par le soleil tandis que celle qui est colorée en gris est dans 'ombre du croisillon.

Croisillon Soleil

V.. "
, <--
Ombre portée 4 \ N
[

Photorésistances

POSITION A CORRIGER POSITION OPTIMALE

Figure 2.1-11 : Capteurs et croisillon vus de profil

Soleil Photorésistances d’azimut Photorésistances d’élévation

i
L v O X0 v @ X0 0,<X0O
« ‘9 ® 1270 O
(==~ y“v '..; <---

1 photorésistance
d’azimut est éclairée :

1 photorésistance
d’élévation est
éclairée :

1 photorésistance
d’azimut et 1 photoré-
sistance d’élévation

Toutes les photorésis-
tances sont éclairées

la tourelle se déplace la tourelle se déplace sont éclairées : uniformément :
en azimut vers le en élévation vers le la tourelle se déplace la tourelle reste a
soleil soleil en azimut et en l'arrét
élévation vers le soleil
Figure 2.1-12 : Capteurs et croisillon vus de face
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Les photorésistances ayant une résistance qui varie en fonction de la luminosité, il suffit de comparer le
courant émis par chacune d’elle (par paire) pour faire tourner le moteur correspondant dans le bon sens.

m Synoptique

9Y-.
4
I\
Boitier de 9‘%0 v
commande Boitier capteurs
Q Moteur
' azimut

. Moteur
élévation

—-0"0—

Batterie -0"0— _
—o"O— Micro-switch
-0 0—
Figure 2.1-13 : Synoptique
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2.2. Le banc d’étude des capteurs

2.2.1. Identification du produit
Nom : BANC D’ETUDE DES CAPTEURS

Année de fabrication: 2009

Figure 2.2-1 : Vue générale du banc d’étude des capteurs

2.2.2. Présentation générale

2.2.2.1. Fonction

Le banc d‘étude des capteurs permet d’établir la caractéristique de transfert des capteurs qui sont
utilisés dans le bloc de capteurs. Il permet d’étudier en particulier la photopile qui est utilisée comme

luxmeétre, une photorésistance seule et 2 photorésistances montées en pont diviseur de tension.

2.2.2.2. Constitution

Support orientable du Photorésistance sur support amovible
) boitier de capteurs Socle avec sérigraphie
Boitier de capteurs

Spot

Fiches pour branchement
du 12V et des multimeétres

Variateur de lumiére du spot
Prise de raccordement 220V

Figure 2.2-2 : Constitution du banc d’étude des capteurs
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2.2.2.3. Branchements
Pour fonctionner, le banc doit étre raccordé :

v au secteur 220V ;

v a une source d’alimentation 12V continu (alimentation stabilisée ou batterie). La fiche rouge
de la figure ci-dessus doit étre raccordée au « + » et la fiche noire au « — ».

2.2.2.4. Exploitation
m Mesure du courant de court-circuit de la photopile

L’objectif de cette exploitation est de déterminer et de vérifier la valeur du coefficient de proportionnalité
‘a’ entre la luminosité et le courant de court-circuit (voir le dossier ressource sur « Les photopiles »).
Pour cela :

v utiliser un ampéremetre connecté comme un voltmeétre (montage en série) sur les bornes
noire et verte ;

v utiliser un luxmétre (non fourni mais disponible dans tous les laboratoires de sciences
physiques) disposé approximativement en face du spot ;

v faire varier la luminosité du spot par paliers et relever simultanément la valeur du courant de
court-circuit et la luminosite.

Photopile a étudier
Photorésistance a étudier

Figure 2.2-3 : Exploitation du banc d’étude des capteurs pour étudier la photopile

REMARQUE — Pour cette manipulation, le courant 12V n’a pas besoin d’étre branché.
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m Relevé de la caractéristique de transfert de la photorésistance seule

L’objectif de cette exploitation est de tracer la courbe qui traduit le comportement d’'une photorésistance
en fonction de son éclairement. Pour cela :

v utiliser un ohmmeétre connecté sur les 2 bornes bleues ;

v utiliser un ampéremetre connecté comme un voltmétre (montage en série) sur les bornes
noire et verte ;

v faire varier la luminosité du spot par paliers et relever simultanément la valeur de la
luminosité grace a la photopile et la valeur correspondante de la résistance de la
photorésistance.

Voir la photographie et la remarque précédentes.

Exemple de résultat :

Résistance de la photorésistance en fonction
du courant de court-circuit de la photopile

3000

2500

2000

1500

1000

Résistance (Ohm)

500

0 100 200 300 400
Courant de court-circuit Photopile (micro A)

Figure 2.2-4 : Exemple de résultat obtenu pour la photopile

m Relevé de la caractéristique de transfert des photorésistances montées en pont
diviseur de tension

L’objectif de cette exploitation est de tracer la courbe qui traduit le comportement de 2 photorésistances
montées en pont diviseur de tension en fonction de son éclairement. Pour cela :

v utiliser un voltmétre connecté sur les bornes noire et jaune ;

v utiliser un ampéremetre connecté comme un voltmétre (montage en série) sur les bornes
noire et verte ;

v pour 2 ou 3 valeurs différentes de la luminosité mesurée grace a la photopile, relever la
tension délivrée par le pont lorsque I'orientation du boitier de capteurs varie (faire varier par
pas de 2° de —20° a +20°).
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Figure 2.2-5 : Exploitation du banc d’étude des capteurs pour étudier le bloc de capteurs

Exemple de résultat :

Caractéristique de transfert du bloc de capteurs

12

Tension (V)

Theta (°)

Figure 2.2-6 : Exemple de résultat obtenu pour le bloc de capteurs
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2.3. La platine motoréducteur

2.3.1. Identification du produit
Nom : PLATINE MOTOREDUCTEUR PANNEAU SOLAIRE ASSERVI

Type : SSI11410
Année de fabrication : 2008

Figure 2.3-1 : Vue générale de la platine motoréducteur

2.3.2. Présentation générale de la platine motoréducteur du panneau solaire
asservi

La platine motoréducteur du panneau solaire asservi isole un axe de rotation du systéme. En effet, les
deux axes du panneau solaire asservi sont actionnés chacun par un moteur a courant continu auquel il
est adjoint un réducteur a roues dentées cylindriques a plusieurs étages et un réducteur roue et vis sans

fin lié au précédent par un accouplement.

Moteur avec réducteur

Accouplement

Réducteur roue et vis sans fin

Vue intérieure du mécanisme

Figure 2.3-2 : Vue des constituants dans le systeme

La platine motoréducteur inclut ainsi le moteur a courant continu muni du réducteur a roues dentées
cylindriques a plusieurs étages ainsi que le réducteur roue et vis sans fin. L'accouplement est protégé

par une protection. La platine est pilotée par un boitier didactique.
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2.3.3. Notice d'instruction de la platine motoréducteur du panneau solaire
asservi

2.3.3.1. Mise en service de I'équipement.
m Contenu des colis :

La platine motoréducteur du panneau solaire asservi est livré dans le colis principal du tourneseul
m Manutention :

La manutention du colis se fait par une personne. Cet ensemble est fragile et il doit étre manipulé avec
précautions.

La manutention de la platine motoréducteur du panneau solaire asservi se fait par une personne.
m Assemblage et raccordement avant la premiére mise en service :

Le sous-systéeme platine motoréducteur du panneau solaire asservi est livré prét a I'emploi. Sa mise en
service nécessite une alimentation 12V continu 3A ainsi que deux cordons de sécurité diameétre 4 mm
(non fournis).

m Notice d'utilisation de I'équipement.

Le sous-systéme platine motoréducteur du panneau solaire asservi est pourvu de son propre controle /
commande.

Se munir d'une alimentation 12V continu 3A et de deux cordons de sécurités diamétre 4 mm.
La mise sous tension et hors tension de la platine sont réalisées par 'alimentation extérieure.

Les commandes accessibles sur la platine sont :

v Réglage vitesse : Le bouton tournant permet de faire varier la vitesse de rotation du moteur.
Cette commande est utile dans la recherche d’'une position angulaire avec précision.

v Tension : Les deux douilles de sécurité diaméetre 4 mm permettent de mesurer la tension
d’alimentation du moteur a courant continu.

v Intensité : Les deux douilles de sécurité diamétre 4 mm permettent de mesurer l'intensité
absorbée par le moteur. Ces deux douilles sont munies d'un cavalier, obligatoire pour le
fonctionnement. L'intensité absorbée varie en fonction du couple résistant.

v Afficheur : L'afficheur permet d'afficher le nombre d’impulsions (3 impulsions par tour de
I'arbre moteur).

v Reset : le bouton poussoir permet de mettre I'afficheur du compteur d’'impulsions a zéro.

v Codeur : Les deux douilles de sécurité diametre 4 mm permettent de mesurer les impulsions
du codeur présent sur le motoréducteur.

La poulie présente sur I'arbre de sortie permet de réaliser un couple résistant par la levée d’'une charge.
La masse maximum est de 2 Kg. Le diamétre du cylindre d’enroulement de la poulie est de 38 mm.

m Entretien de I'équipement.

2.3.3.2. Nettoyage

Le sous-systéme motoréducteur du panneau solaire asservi se nettoie a I'aide d'un chiffon sec et doux.
L'alimentation doit &tre impérativement débranchée lors de cette opération.
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2.4. La malette des réducteurs

2.4.1. Identification du produit.
Nom : MOTOREDUCTEURS PANNEAU SOLAIRE ASSERVI
Type : SS11420
Année de fabrication : 2009

Figure 2.4-1 : Vue générale de la malette des réducteurs

2.4.2. Présentation générale du motoréducteur démonté en mallette.

Le motoréducteur démonté en mallette du panneau solaire asservi isole le réducteur roue et vis sans fin
du systéeme. En effet, les deux axes du panneau solaire asservi sont actionnés chacun par un moteur a
courant continu auquel il est adjoint un réducteur a roues dentées cylindriques a plusieurs étages et un
réducteur roue et vis sans fin lié au précédent par un accouplement

La mallette inclut le motoréducteur complétement démonté ainsi qu’un support de montage composée
d'une embase et d'un profilé aluminium.

2.4.3. Notice d'instruction du motoréducteur démonté
2.4.3.1. Mise en service de I'équipement
m Contenu des colis

Le motoréducteur démonté en mallette du panneau solaire asservi est livré dans le colis principal du
panneau solaire asservi.

m Manutention

La manutention du colis se fait par une personne. Cet ensemble est fragile et il doit étre manipulé avec
précautions.

La manutention de la mallette motoréducteur du panneau solaire asservi se fait par une personne.
m Assemblage avant la premiére mise en service

Le motoréducteur démonté en mallette est livré prét a I'emploi.
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Il n'y a pas d'opération spécifique pour la premiéere utilisation.
m Notice d'utilisation de I'équipement.

La mallette est composeée :

v d’un socle permettant le montage du réducteur ;

v d’une liaison articulée montée sur le socle avec verrouillage ;
v d’une vis permettant de fixer le boitier par le trou de vidange ;
v des pieces démontées du réducteur roue et vis sans fin.

REMARQUE : Le réducteur assemblé fonctionne dans une huile de lubrification qui a été extraite pour
I'étude
m Entretien de I'équipement

m Nettoyage

Le motoréducteur démonté en mallette du panneau solaire asservi se nettoie a l'aide d'un chiffon sec et
doux.

Les programmes
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