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Sciences de I'Ingénieur Plateforme 6 axes

DOSSIER TECHNIQUE

COMMANDE DE LA PLATEFORME
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Sciences de I'Ingénieur Plateforme 6 axes

DOSSIER TECHNIQUE

STRUCTURE D’UN VERIN

Rep.| Désignation
1 Tige du vérin
2 Palier fixe
3 Ecrou (pas p = 6,35 mm)
4 Vis (pas p = 6,35 mm)
5 Bloc support du potentiométre
6 Roue dentée
7 Réducteur a train épicycloidal (r = 19,4)
8 Moteur & courant continu
9 Embout rotule
10 Geénératrice tachymétrique
11 Carter moteur
12 | Manchon d'accouplement
i3 Vis sans fin
14 | Glissiere guide
15 Carter

Tige

Baguette
de guidage

Corps

Potentiometre

Ecrou

Réducteur de

vitesse Vis sans fin

Réducteur a roue
et vis sans fin

Moteur
électrique

Génératrice
tachymétrique
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Sciences de I'Ingénieur Plateforme 6 axes

DOSSIER TECHNIQUE

’
MOTEUR D’UN VERIN

Garsotirisliquss mateur: e RSSO oa | 932 957 938 | 840 | 941
{provisoires) {N" da nummm‘dﬂ
1 Dugresncs consoiito L) 18 | 3@ a8 36 | 32 | 38
7 Tersion norminais L HI.'I L&D | 420 5,00 1!.05 15,00 | 18,00 | 24,00 |
3 Wiesss & ide trivmin | ABOO | 5040 | 4T 507D | Baad | 5500 | 438D | 4TID
i Coupse da dormarmsgs mim | 100 | 190 | 105 108 | 197 | 1.7 | 104 | 948
5 Pents wisssalcauple rrerymifdm | 404 | 0OZ | 45T AEB | 48D | 478 | &85 | 505
§ Couvmnt @ wion mA | 218 | 210 | 147 767 (648 | &30 (4Ta | 2%
7 Courant dit ddnapags mA | 1740 | 1730 | 1250 653 | 564 | 455 | 305 | 197
B Famsinrdh Sl DEMES Onme | 173 | 208 | 3.36 138 | 213 | 330 | 591 | 123
, a0 | o0 | TR ;u&n 267 | 230 :. 72 | 120
10 Cowan parmanent mas o 1 1
11 Couge pemmanant max, mMm | 520 | 572 | 6DS 597 | 597 | 50 | 587 | 575
12 Pussance max. joumie A la B, nom. iy | 1280 | 1SNG | 1250 1480 | 167D | 1680 | 1340 | 1160
19 Bendeme fbs. % TS | TRE | BEOY BoY | B3 | 802 | TRT | TBRR
14 Constanis oa coumie mimiA | 578 | 36 | B35 168 | 208 | 25.7 | 3.1 | 480
15 Corstante de wiesse trimundy | TH80 | 1500 | 1140 550 | a9 | 3 | 280 | 199
18 Constants 08 18ME MSCAraE ms | 182 | Y81 | 18.8 187 | WRT | 187 | 1T | 187
17 inertie o Mol pemd |ZATR I3 | 308 g-:; 1:: 3TE ;:I :ﬂ
18 Inductvitd mH | 070 | 012 | 0. 1 200 1168
19 Fessiancs Per. carcassnambe KA | 21,50121.50 | 21.50 JO0W 21,501 21,50 2050 121.50 | 21,50
20 Fésistance Memm rrwcarcasse ww | 630 | 630 | 630 | 8, : mnm'-,mmnmm
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