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« Description du systéme D2C »

A- DU SYSTEME REEL AU SYSTEME DIDACTIQUE DU LABORATOIRE
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B - CHAINE D’INFORMATION DE L'AXE DE TANGAGE DU DRONE DU LABORATOIRE :
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C - CHAINE D’ENERGIE DE 'AXE DE TANGAGE DU DRONE DU LABORATOIRE :

Hélice 1 a
Commande PPM 1 Iarrét Vitesse
angulaire
NRJ Chaine d’énergie balancier
électrigy
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secteu Axe tangage en Angle
Transformateur Carte puissance 1 Moteur 1 position initiale balancier
Hélice 2 3 Hélice 1 en
Parmtn mouvement
Commande PPM 2 Poussée moteur
balancier
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' ) ' E Caractéristiques :
1 1
:ﬁ'" |1 KV 1030
: : : * Variateur 15 A
' |1 *Courant & vide = 0,4 A (11400 pm)
e _________) *Pourhélices jusqu'a 10x6. * Congu pour LiPo 11.1V 3S.
' * Poids = 459g
: * Axe de rotor de 3 mm
| * Diamétre d'encombrement = 22 mm
S
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