www.dmseducation.com
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TP « Systémes a
) evenements discrets » Fiche
D=C « Cahier des charges asservissements »

Fiche « Cahier des Charges des asservissements » du drone didactique D2C

EXTRAIT PARTIEL DU CAHIER DES CHARGES FONCTIONNEL DE AXE DE TANGAGE DU DRONE :
Phase de vie : vol en conditions normales, avec mise en translation.

Systéme réel

B@Axetangage

Cahier des charges pour I'asservissement de la vitesse de tangage

de tangage

Exigence Criteres Niveaux
El gérer la vitesse Cl-1 Précision :

d’inclinaison - Ecart statique < 10%

autour de I'axe ou3°ls

pour consigne 30°/s

C1-2 Rapidité :

- temps de réponse a 5%. < 05s
C1-3 | Stabilité :
1%" dépassement pour une consigne en <25%
échelon de vitesse
- Marge de phase > 45°
Cahier des charges pour l'asservissement de la position de tangage
Exigence Criteres Niveaux
E2 gérgrlla Cc2-1 Précision :
position. - Ecart statique sous I'effet d’'une perturbation | <1°
d’inclinaison en échelon (reproduction d’'une turbulence sur
autour de I'axe
de tangage le drone)
949 C2-2 | Rapidité :
- Temps de réponse a 5%. <05s
C2-3 | Stabilité :
- Marge de phase. > 45°
- 1*" dépassement pour une consigne en <5%

échelon de position angulaire.
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Drone Didactique Contrdlé

TP « Systémes

a

VN événements discrets » Fiche

i g - _ 2 . :
D=C « Cahier des charges asservissements »

Présentation « SYSML » du cahier des charges : le diagramme des exigences

Avec les sous-exigences de I’exigence « piloter en boucle fermée » :

req [requirement] piloter en boucle fermée [ [BS) pilcter en koucle fermés U

piloter en vitesse de

piloter en position de

... |comporement en"boucle

comportement en"haucle
de vitesse" suivantes” : : : : : : : : : de position” suivantes”

arequirements
: : : : : : : piloter en boucle fermée : : : : : :

“‘. Id="-1|:|.3.2" ¢¢a ......... ‘ ......... +
: : : : : : : Text="une commande : : : : : : : : : :

Lol ooLo. . |dewra gérer la puissance
. . . . . . . des moteurs et une autre . . . . . . . . . .
. . . . . . . l'inclinaison de tangage"
: grequirement: /B% - - - - grequirement:s :

e TR
©o(ld="103.21" ld="10.3.2.2" : :

- | Text="le systéme doit Co s | Tt ="e systéme doit
© |=atisfaire les exinences de : : : : : : : : : satisfaire les exigences de

| wreguirement:s ' srequirement:s \:
.............. fo Stabilité en vitesse o Rt ENIERE hian I.'";
: : ' : : ld="103.2.1.3" Cofld="103.2.21" i :
""""" e o Text="-la marge de phase o |Test="La marge de phase |~/ wrequirement: .
«reuirement: h\ doit &tre supérieure & 45°;  |doit étre supérieure 345 ° l,.'f: précision de position :
Précision de vitesse :"n' |- etle Ter dépassernent Co|-etleter dépassement o lg=moaze :
Id="10.3.2.1.1" -\ |pourune consigne en - |lors d'une consigne en ff | Tewt="I'4car statique sous |-
Tewt="l'dcart statique doit |-\ |8chelon devitesse doitétre | - |&chelon de position, doit | |reffet de perturbations ne |
&tre inférieur 4 10 % (par ex. | inférieur 4 25% de la - |Etre inférieur 4 5% de la | dait pas excéder 1 dearé” |
= 4 3 °/s pour une consigne | consigne.” . |consigne” :
de 30 ey Al _ : : : o : : : : 2RSS Easasanassanns ———— .
\ | |
......... L i
: FEqUirement:s : : ' : : wrequirement:s : :
© | rapidité de mise en vitesse | : : : : rapidité en position
: Sld="103.21.2" : : : : Slld="10.3.2.2.2" : :
: S| Text="le temps de réponse | : : : S| Text="le temps de réponse : :
""""" Pt g A% doit ére inférieura 05 | 0t T 1E 5 % doit Btre inférieur 3
. |seconde” : : . : .10, seconde”
Société DMS 212

Aéroparc Saint Martin — 12 rue de Caulet — 31300 TOULOUSE — & : + 33 (0)5 62 88 72 72 1 : + 33 (0)562 88 72 79

Site internet : www.dmseducation.com Email : info@dmseducation.com

Ce document et les logiciels fournis sont protégés par les droits de la propriété intellectuelle et ne peuvent pas étre copiés sans accord préalable écrit de DMS.

Copyright DMS 2014




