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1. Première	  connexion	  SSH	  à	  DARwIn-‐OP	  

SSH	  permet	  d'obtenir	  un	  terminal	  texte	  sur	  DARwIn-‐OP	  pour	  pouvoir	  le	  contrôler	  à	  distance	  via	  le	  réseau	  Ethernet.	  
On	  le	  fait	  ici	  par	  l’intermédiaire	  de	  l’application	  «	  Putty	  ».	  
Dans	  un	  premier	  temps,	  lors	  de	  la	  première	  utilisation	  de	  cette	  connexion,	  il	  faut	  créer	  un	  exécutable	  qui	  permettra	  de	  lancer	  
le	  logiciel	  «	  Roboplus	  »	  sur	  le	  PC	  de	  DARwIn-‐OP.	  

! Brancher	  le	  cable	  Ethernet	  à	  l’arrière	  du	  robot,	  et	  au	  PC.	  
! Télécharger	  l‘application	  «	  Putty	  »	  et	  l’installer.	  
! Allumer	  DARwIn-‐OP.	  
! Dans	  les	  propriétés	  de	  votre	  connexion	  réseau,	  choisir	  l’adresse	  IP	  suivante	  :	  

	  

! Exécuter	  Putty.exe	  :	  
• Configurer	  le	  logiciel	  en	  lui	  indiquant	  l’adresse	  IP	  de	  DARwIn-‐OP	  :	  	  

o IP	  :	  192.168.123.1	  
o Open	  

	  

• Entrer	  le	  LOGIN	  :	  «	  DARWIN	  »	  et	  le	  MOT	  DE	  PASSE	  :	  «	  111111	  »	  
• «	  Tuer	  »	  le	  processus	  de	  démonstration	  :	  

o Sudo	  killall	  demo	  	  
o Préciser	  le	  mot	  de	  passe	  «	  111111	  »	  
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• Aller	  dans	  le	  répertoire	  roboplus	  :	  	  
o Aller	  sous	  la	  racine	  du	  PC	  :	  cd	  /	  (cd,	  espace,	  antislash)	  
o cd	  /darwin/Linux/project/roboplus	  
o compiler	  le	  programme	  roboplus	  pour	  créer	  l’exécutable	  :	  taper	  «	  make	  »	  

• Vérifier	  que	  l’exécutable	  «	  roboplus	  »	  a	  bien	  été	  créé	  en	  listant	  les	  fichiers	  contenus	  dans	  le	  répertoire	  actuel	  
(/darwin/Linux/project/roboplus)	  :	  utiliser	  la	  commande	  «	  ls	  »,	  le	  programme	  «	  Roboplus	  »	  doit	  apparaitre	  en	  vert.	  

2. Connexion	  suivantes	  avec	  SSH	  

Configurer	  	  l’adresse	  IP	  du	  poste	  informatique	  

! Dans	  les	  propriétés	  de	  votre	  connexion	  réseau,	  choisir	  l’adresse	  IP	  suivante	  :	  

	  

Connexion	  à	  DARwIn-‐OP	  

! Démarrer	  DARwIn-‐OP.	  
! Exécuter	  Putty.exe	  :	  

• configurer	  le	  logiciel	  en	  lui	  indiquant	  l’adresse	  IP	  de	  DARwIn-‐OP	  :	  	  
o IP	  :	  192.168.123.1	  
o Open	  
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• entrer	  le	  LOGIN	  :	  «	  darwin	  »	  et	  le	  MOT	  DE	  PASSE	  :	  «	  111111	  »	  

	  

• la	  première	  commande	  à	  entrer	  est	  de	  stopper	  le	  programme	  de	  démonstration	  qui	  est	  lancé	  automatiquement	  au	  
démarrage	  de	  DARwIn-‐OP	  	  (à	  faire	  donc	  après	  chaque	  démarrage)	  :	  

o sudo	  killall	  demo	  (la	  commande	  «	  sudo	  »	  permet	  de	  passer	  en	  administrateur)	  ;	  
o préciser	  le	  mot	  de	  passe	  «	  111111	  »	  ;	  

• aller	  dans	  le	  répertoire	  Roboplus	  :	  	  
o aller	  sous	  la	  racine	  du	  PC	  :	  cd	  /	  (cd,	  espace,	  antislash)	  ;	  
o cd	  /darwin/Linux/project/roboplus	  ;	  

• lancer	  la	  partie	  serveur	  de	  Robotplus	  (plateforme	  Linux	  de	  DARwIn-‐OP)	  :	  sudo	  ./roboplus	  
• le	  robot	  est	  prêt	  à	  communiquer	  lorsque	  l’information	  [Waiting…]	  apparait	  :	  

	  

! Lancer	  la	  partie	  cliente	  de	  Robotplus	  (sous	  windows,	  RoboPlus	  Motion)	  
! Dans	  RoboPlus	  Motion,	  connecter	  le	  robot	  :	  (Robot/connecter	  robot)	  
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Si	  la	  connexion	  fonctionne,	  la	  fenêtre	  du	  logiciel	  Putty	  indique	  les	  informations	  suivantes	  :	  

	  

On	  voit	  également	  apparaitre	  la	  fenêtre	  du	  logiciel	  RoboPlus	  Motion	  ainsi	  :	  

	  

3. En	  cas	  de	  problème	  

! Appuyer	  sur	  le	  troisième	  bouton	  à	  l’arrière	  de	  DARwIn-‐OP.	  
! Dans	  Putty,	  taper	  «	  ctlr	  C	  »	  (arrête	  le	  programme	  en	  cours).	  
! Dans	  RoboPlus	  Motion,	  déconnecter	  le	  robot.	  
! Dans	  Putty,	  relancer	  la	  commande	  sudo	  ./roboplus	  et	  «	  tuer	  »	  le	  programme	  de	  démonstration.	  
! Dans	  RoboPlus	  Motion,	  reconnecter	  le	  robot,	  et	  lancer	  le	  programme	  init	  pour	  tester	  la	  bonne	  réponse	  du	  robot.	  
! Recommencer	  la	  procédure	  de	  connexion.	  


