
Localiser une balle rouge Localiser une balle rougeinteraction [   ]

 : ColorFinderMainManager streamer : mjpg_streamer : Poste de supervision balle rouge : Ballefinder : ColorFinder : LinuxCamera  : ImgProcess

[infini]

loop
CaptureFrame()2: 

GetPosition(hsv_img=image)5: 

send_image(img=image)12: 

print pos11: 

Initialiser framework1: 

image13: 

image balle3: 

Erosion(img=m_result)7: 

Dilation(img=m_result)8: 

calculate center of mass9: 

pos10: 

Filtering(img=hsv_img)6: 

image4: 


