
Déploiement BallTrackingDéploiementpackage [   ]

Station de développement

«artifact»
OS Linux/Ubuntu

«artifact»
Framework DARwIn-OP

«artifact»
ball_tracking

«artifact»
main.cpp

«artifact»
Makefile

«artifact»
Terminal SSH

«artifact»
IDE Eclipse

DARwIn-OP

«artifact»
OS Linux Embedded

«artifact»
Framework DARwIn-OP

«artifact»
ball_tracking

«artifact»
make/gcc

Opérateur

Dossier du framework
/home/darwin/Bureau/DARwIn-OP_ROBOTIS_v1.5.0

Dossier du framework
/home/darwin/DARwIn-OP_ROBOTIS_v1.5.0

<<TCP/IP>>


