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I. Contexte

Diagramme de cas d'utilisation (SysML Use Case Diagram)

x,% corder une raguette
technicien

de cordage

SP55

Diagramme de contexte (SysML Context Diagram)

bdd [Paquet] Contexte [ DiagContexte y

«block»
Environnement

«system»
Cordeuse SP55

~

parts
: Berceau
: Alimentation
: Commande
: Pupitre
: Tensionneur
: Cordeuse SP55
: Pupitre

L By

technicien
de cordage

PrOXy posts
bouton mise en tension
molettes de réglages
commande

«block»
Raquette
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II.

Cahier Des Charges Fonctionnel

Diagramme des exigences (SysML Requirements Diagram)

req [Paquet] Cahier des charges [ Exigences cIientlJ

4

«requirements
Economigque

wrequirements
Nermas

—ld="1.3"
Text="Regroupe les
exigences lidées aux normes”

«performanceRequirements
Rapidité

ld="1244"
Text = "Raquette compléte
cordée en 30 min maxi”

d="1.1"

Text = "Regroupe les
exigences économiques”

wrequirements
Idée de base

wrequirements
Technigues

d="1"

Text ="0n souhaite mettre
au point une cordeuse
€lectronigue de raquette
afin de rendre l'opération
plus rapide et précise.”

ld="12"

Text = "Regroupe
lensemble des exigences
techniques”

srequirements
Choisir la tension

«performanceRequirements

Précision de paramétrage de —
tension

d="2"

Text = "On pourra fixer des
valeurs au dixieme de kgf™

«requirements

Tendre le cordage d'une
raguette de tennis

ld="121.1"

Text="0n pourra
paramétrer la tension entre
20 et 40 kgf"

d="1.2.1"
Text = "On souhaite choisir
wrefines _ |a tension de cordage”

=

- urefings
S

«requirements
Tendre le cordage
fid="1.2.3"

Text = "On souhaite tendre

le cordage sans apport
dénergie humaine™

wrequirements
Accueillir la raquette

Id="122"

Text = "On souhaite faire
tenir des raquettes de
tennis ou badminton™

«performanceRaquirements
Précision
Id="1243"
Text="Tension demandée
respectée & 500 kgf prés”

____ﬂ———ﬂ—”‘_—# en boyau naturel ou

S

«physicalRequirements
Corder transversalemant et
lengudinalement

ld="1.242"

Text = "On doit pouvoir
tendre |a corde dans la
raquette longitudinalement

—

ettransversalement”

wrequirements
Ne pas abimer la corde

ld="124.1"
Text = "Que le cordage soit

synthétique™

wrequirements
Orienter la raguette
) d="
“deiweﬁeqt_" Text = "On doit pouvoir
madifier l'orientation de la
raquette facilement et
rapidement sans la

«requirements
TT— Ne pas déformer le cadre de
F)\ B la raguette

yperformanceRequiraments
Unité de tension

wrequirements

Tendre le cordage d'une
raguette de badminton

d="1.2.12"

Text="0n pourra
paramétrer la tension entre
8 et 14 kgf™

Id ="4"

Text ="0On indiquera la
tension en unité de masse
(kofou Ibs)”

Pour des raisons
historiques...

ld="1223"
Text=""

desserrer”
«Problams =
valeurs a
préciser...
= _xderiveReqts I
- «physicalRequirements
~

«physicalRequirements
Dimensions cadre
d="1221"

Text = "Longueur intérigure
longitudinale 395mm maxi”

Serrage du cadre

="1222"
Text=""
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III. Diagrammes structurels

Diagramme de définition de bloc (SysML Block Definition Diagram)

bdd [Pagquet] Description structurelle | BDDO1 !)

Microcontrdlaur
permettant de gérer
Fensemble du

systéme.

le block comprend
les transistors ainsi
que le driver de
pont qui est un
cricuit intégré

wblocks
Capteur
d'effort
didactique
RgReatios ) ablocks
sblocks type : a jauge de déformation Pupitre T
B - Potentiomatre linéaire «blockn
- Ecran Capteur de fin de course
 clavier L -
2 sansibilité
wblockx wblockx
axtrémité Barceau
proxy parts |2 Fde pos. inttiale L'ensembile
réglages . 4
permet d'accéder
a langle en sortie
/‘ \‘ R - ~du reducteur
Capteur
sblocks
wsystems rotatif didactig ue¥” i
chassis Cord SP55 sblocks
DICeyse Tensionneur _ valies |
ilité
parts !
Fdc pos. finale : Capteur de fin de course |
i
whlocks 1
Alimentation |
N i
sblocks
Maoteur 1
ablocky ublock» ablocks
c d Mors de Poulie - courroie
ommande tirage ublocks
Transmission .’/_/—/’
vaies
rapport de réduction
rendement
wblocks
logiciel LE e
68HC11 Réducteur
«blocks
ahlocks Chariot
whlock»
Pant en H ublockn
Ressort
pignon chaine
-
-
-
-~
~
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Diagramme de bloc interne (SysML Internal Block Diagram)

ibd [System] Cordeuse SP55[ Cordeuse SP55 D

: Cordeuse SP55
: Commande
: Alimentation PontanH
[ : Tensionneur I
a i i iotn motepr
prise élec - 130clie pont ] "',1\ surface fixation corde
B i = | EL]'—'E]
commande
5V
i
5V commande pont
: 68HC11 iy
bouton mise gn tension commande = .
[] [: L tension ol info capteurs
|-
infos ’_\Eers
= = -
= B—F]
: infos ¢apteurs
— [ f—
infos écran
commande : Berceau
écran
1 }—T} F -
ST touches BN
FFl
. i =
molettes de réglages
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Diagramme de bloc interne (SysML Internal Block Diagram)

ibd [Block] Tensionneur [ Tensicnneur y

axe entrée réducteur
. F

Energie slectrigue

axe poulie 2 =

=

| g
[ |
: Capteur
rotatif didactique

l
T
il mesure angle

L

: Transmission

fixation capteurfressort

fixation resso

surface fixation corde

.

-
Energie mécanique

fixation capteur/chariot

fcation chariot
|
| ]

: Potentiométre linéaire

L‘_‘carter chariot

lame flexible ,J—‘

|
Fde pos. initiale : Capteur de
fin de course

nterrupteur fin course

-
Energie mécanique

me flexibla

Fde pos. finale : Capteur de fin

de course

l
L,
interru ptELI rfin course

&

{1}
T
il mesure élongation
A J
Information
L J A J
Information Information
A J
Infermation
fil mesure élongaticn interrupteur fdc initiale interrupteur fdc finale
Il gl Il Il
L4 Lo L4 L4
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B |
1

Diagramme de bloc interne (SysML Internal Block Diagram)
) : Poulie - courroie :
axe poulie 1 r:| axe poulie 2

=

ibd [Block] Transmission[ Transmission JJ

: Réducteur : pignon chaineg ~,
i . . chaine
vis sans fin|entrée axe sortie ploncn E
= - = =] L~ .
~ Energie mécanique ] T L =] Supplément
g i Energie mécanique didactique pour
] mesure de la
bCanique rotatiocn
Y
Energie mécanigue
extrémité ressort
Cordage
lensian /
== Chariot
Capteur de pasition |
et e i dained i lAotaréductaur + Pignon
— 7 |
\". fixation chaina
5
alésage chariot '_—El
E - . - |_
nergie mecanique

| fixation capteur/chariot

%ﬂ" | Poussair {P] + Chaine | e
5
||

L
[
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IV. Diagrammes Comportementaux

Diagramme de séquence (SysML Sequence Diagram)
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sd [Interaction] SDO1[ SDO1 |

-~ 1: allumage 1
La raquatte est

mis en place avant
le lancement de la
séquence

2: Affichage : Technifibre v1.92

3: Affichage : Tension=0

opt

4: Appuitouche L
[cordeuse mal paramétrée] i

5: affichage en livres

6: Appui sur la touche V'

7: Affichage valeur vitesse

8: paramétrage valeur tension

9: Affichage : Mise a jour valeur tension

loop

[cordage pas terming] 10: Mise en place cordage
dans le mors

]

7
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
:

11: Appui bouton mise en tension Le chariot recule

pour mettre en

tension
-
-
alt 12 Assgrvissement
[corde prise
dans le mors] AL .
13: Fin déplacement chariot
________________ 0
14: Mise en place des pinces i
1
. '
|
1
|
|
15: Appui bouton fin de la mise en tension N :
18: Fin gsservissement
17: chariot en position initiale
e - - - - = = = = = = - - = = = = 7
18: enlévement du cordage : le chariot arrive &n
thiimees ! bout de course st
: repart en position
| initiale
| -
| -
-
,,,,, . _ _ _ _ _ _ _ _ ________ N - -
leise] i P
| -
e I 19: Assgrvissement
|
|
1
|
| 20: Retour chariot
he . I TFETET AT

Diagramme d'états/transitions (SysML State Machine Diagram)
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stm [Machine & Etat] stm01 [ stmd1 lJ

®

Mise en marche

" Initialisation | Mppui sur bouton OFF

Fonctionnement normal

Appui bouton noir

" Paramétrage ] [ Asslwlssamamj

Fin de course 1 . .
‘Appui bouton noir

‘J Retour chariot L

r Fin de course 2
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