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Control'X Présentation expresse
de Control'Drive

Control'X

Prise en main rapide du logiciel Control'Drive
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Présentation expresse
de Control'Drive

Démarrer le logiciel en double cliquant sur l'icdne du bureau :

Control' Drive

remise en condition initiale (chariot a gauche) ne sera pas effectuée et il faudra la faire

@ Il est préférable de mettre |I'axe sous tension avant de lancer Control'Drive. Sinon la
manuellement :

L2 Control'Drive.vi

Fichier

IGUEUELN Paramétrage  Correcteur BO/BF  Analyse temporelle

Tout réinitialiser F1
Schér  Définir la position actuelle comme position 0 F2 =

Positionner le chariot en position 0 (id BP "Réinitialiser”) F3

Un coup d'ceil régulier sur la barre d'état vous permettra de savoir ol vous en étes :

Boucle fermée Consigne actuelle (mm) : 0 Position actuelle (mm) : 0 Correcteur :  PID académique Téch (ms) : 1 ][_:‘ :-:_:‘ ( :J

* ? ._

Type de commande

Type de correcteur

BO/BF Position actuelle actuellement utilisé
(pour BF)
Consigne actuelle (mm) si Période d'échantillonnage

BF ou tension de
commande (Volts) si BO.

Surchauffe du moteur estimée par le variateur
Vert : OK, gain variateur = 4
Rouge : gain du variateur # 4

Période d'échantillonnage
Vert : respectée
Rouge : non respectée

Détection de surintensité
Vert : OK
Rouge : I > 500 mA pendant plus de 500 ms
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Onglet "Schéma structurel" par exemple

Modifier la valeur de la consigne :

- Avec les fleches (pas de 50 mm en BF, 0.5 V en BO)

- En saisissant une valeur au clavier

- En positionnant le curseur de souris d droite de la valeur numérique a modifier
et par scrolling (molette centrale de la souris)

xc(t) (mm) :
o |

Carte de
€ = -
;(t) (mm) co n

— -
m(t) (inc): -0

Vous pouvez & tout instant :

Ordinateur

e Utiliser une des trois fonctions de réinitialisation :

L2 Control Drive.i
Fichier BUIEIEILE Paramétrage  Correcteur  BO/BF  Analyse temporelle

I«po

Schén  Définir la position actuelle comme position 0 F2
Positionner le chariot en position 0 (id BP "Réinitialiser”) F3

- Le menu "Tout réinitialiser" permet d'effectuer une réinitialisation sur le capteur de
fin de course "logiciel" gauche selon |'algorithme ci-dessous :

(‘state machine Frise d'origine [ [& Prise d'urigineu

non capteur gauche

Déplacement a
gauche en
vitesse rapide
(BO)

capteur gauche

capteur gauche

Initialisation du |
compteur

Deplacement a
droite en
vitesse lente
(BO)
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- Le menu "Définir la position actuelle comme position 0" permet d'effectuer un O relatif
a partir de la position actuelle

- Le menu "Positionner le chariot en position O "Home" permet de revenir au O relatif
selon un pilotage en BF avec un correcteur PID bien calé. La précision du positionnement
dépend donc de la précision de |'asservissement avec ce correcteur PID.

e Modifier le type de correcteur (Menu "Correcteur" si vous |'avez perdu)

/ Double cliquer pour redéfinir les bornes au besoin

E Eorrccfur.w = || B &E

FID | PID académique  PID Labview |nm=dcptm,mimn | Retard de phase, action] | Awance - Retard | Linéaire quelconque | Coupe bande |

0.2

Kem o 1 @)1 :
. Ti=4"Td K[1+ﬂ+Td.p]=

n I ] 1 :[." i.l ::._ E)

e Exercer des perturbations sur le chariot pour constater que |'asservissement est bien en
fonction. Cela permet aussi de cerner les performances en rejet de perturbation du
correcteur choisi.
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Onglet "Schéma bloc" par exemple

Vous pouvez ici aussi imposer une consigne au clavier

1150 0.064

ﬁ i
* Clavier

Joystick (V)
249

& x,(t)

* loystick

Traiternent signal joystick :
Filtrer I'TI}

.. Ou au joystick

Vous pouvez passer a tout instant d'une commande en BO & une commande en BF :

ControlDrive.vi
Fichier Initialisation Paramétrage Correcteur Axe rotatif |[|=la)0:3

; ; BO
Schéma cinématique | Schéma bloc | Analyse temporel + BF }
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Onglet "Analyse temporelle"

our lancer un pilotage temporel utiliser le menu alyse temporelle" pui éfinir une entrée
P lan n pilot tem | utiliser le menu "Analyse tem lle" puis "Définir une entrée"

= Cont

Fichier Initialisation Paramétrage Correcteur BOJ/EF [ 1la Analyse harmonique  Ildentifica

; y ; . Définir entrée Ctrl+E
@f} Schéma structurel | ﬂ Schéma fonctionnel

Afficher caractéristiques moteur

Sauvegarder essai temporel en mémoire
Chavrir un essai ternporel

Infos essai ternporel en mémaoire
Schema bloc

xcl®) (mm) : £1(8) (mm) Calculs sur réponse temporelle

=lfo 0.064 0.191 0.192

Sélectionner alors le type d'entrée et cliquer sur "Lancer Mouvement"

= Entrée réponse temporelle BF = =
Quitter

Illq)llsim. Echelon |Rampe| Impézedeuilesse] s-ynlpemﬁpe|

Position souhaitée (mm) : 110+
(e

106-]
Durée de ['essai (s} : 104+

)

Lancer mouvement

Consigne (mm)
8

£H o ———
96~ . F\\
=5 " —'//
oo —
m_\ I 1 1 1

0 0.1 0.2 03 04 0.5

Temps (s)
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Options d'affichage :

>

Echelle auto/manu
Tracé segment

Affichage points de mesure g

Déplacer le curseur (en mode "curseur" seulement)

-
"".4'

Mode curseur : permet de

déplacer le curseur le long

d'une courbe ou de sauter
de courbe en courbe.

Mode zoom : permet de
sélectionner le type de
zoom : seulement si les
échelles ne sont pas en
mode automatique

Mode panoramique :
permet de faire glisser la
zone observée
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Choix du signal en abscisse

Choix des sighaux en ordonnée

X
() Y [ t: temps () -] 0
) c: consigne (mm ou V) s 100
() % position (mm) A~ |0
) [l el:écart1 (mm ouV) 100
O [] e2:écart corrigé (mm ou V) A ||| 200 Déplacer le curseur pour obtenir
0 W =i o~ o m;,__| les valeurs correspondantes
J [] w:tension moteur moyenne(V) |~ ||| 0.009
) (] i:intensité (&) A (1|0.012
) [ | w:vitesse axe (mm/s) 0.031
() [ wevitesse moteur (tr/min) 0.036
) [ q: position moteur (%) 0
(0| [ f: effort extérieur (N) A~ [l|-0025
() [ x2:xrégle magnétique (mm) 0
() [ ] s:signal optionnel a1
() [ formule s 0
() [ formule2 0
Formule 1

—

o000 | |

2228 Formule 2

Q008 | |

Saisissez une formule en utilisant les opérateurs
mathématiques classiques : +, -, *, /, cos, sqrt...
Convertisseur d'unités
Aéroparc Saint Martin — 12 rue de Caulet — Bat C03 — 31300 TOULOUSE - France 8/14

Tél: +33(0)56288 7272 —Fax: + 33 (0)56288 7279
Site internet : www.dmseducation.com — E-mail : infos@dmseducation.com



http://www.dmseducation.com/
mailto:infos@dmseducation.com

DMS .«

]
Control'X Présentation expresse
o
de Control'Drive
rd /J Bo
Mode tracé segment =—ps P
."\ . \_
210
m EEEET
190 P
180 Pente: 1’694‘1 3.31
o e
o De; 0121 o NG
Dyr320519¢ /
150 1/Dx; -8.257
o /
/ \
= / \
110 / \
0 / \
o / \
o i/ Déplacer le segment :
™ / - Soit en faisant glisser ses extrémités
= 7/ ; - Soit en déplagant les barres verticales/horizontales
o 7/ /
» i /
o 7 /
- A
o 7
-50- |
0 0.05 01 015 0.2 0.25 03 035 04
t:temps (s) @
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Onglet "Analyse harmonique"

Vous pouvez lancer une analyse harmonique en BO ou en BF :

e EnBO, I'amplitude est exprimée en volts

e EnBF, I'amplitude est exprimée en mm.
Le comportement du correcteur, de la BO corrigée et non corrigée va aussi €tre analysé de
fagon fransparente : cela fonctionne particulierement bien pour des correcteurs
proportionnels.

Parameétres de |'essai

La pulsation de coupure a 0dB de la BO

est trés voisine de la BP_343 de la BF
Diode bleue : échelle log ou décimale 38

\

Trjicé automatique de diagrammes

A A £ [@  25- .

de réponse fréquentielle é : BO non corrigée | 7

=1 - 20| Correcteur =

Pulsatian mini (radfs) : 3 BOcoigée [
= ] @ |

Als J = = BE W~

10

f=im J 5-

Amplitude souhaitée R e e e :[ = ’\
— = n
= J -5 *r

o+ o+

=
MNambre de paints du dizgramme de Bode : 10— 4 \
r 7 +
20 J i + R
L -15-

Gain (dB)

Lancer I'analyse

o ® 0
C
= i
5
Puréelota\e qe l'essai (s) Fid
6a J
"""""""""" i -80-)
1207 Pulsaticn (radys)
<o 0853
Gain (dB)
160 0.0398
-180-, ' ' | Déphasage ()
01 1 10 100
Pulsation (rad/s) () e
Attention avec des pulsations d'excitations faibles,
la durée de |'essai peut devenir importante.
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Itération 18720

i Entrée [ A\
e ———— 08 ‘ [ Sortie [N

w(radis) 202 \ | |

3

5,83 192

| b :
0 0325 05 0,75 1 1,25 1,5 1,75
0,583 Tamps (s)

Mettre en pause apres |'essai en cours

= =
gl g [=13 [=
H s =
8 =
= 5
5 °
= 2
3 =
g
z
g
L —

| Biack [ Bode

131

Gain (0B}
1

i Fause

E3 #bandonner " \
\
_5-!
=
- H_d—‘\"*

Abandonner aprés |'essai en cours

Pulsation (rad/s) @

Phase (%)
tEao sl A
EEE= &8558
.
=
S/

Echelle en dB ou en décimal
(pour justifier I'intérét de I'échelle en dB)

Echelle en log ou en décimal
(pour justifier |I'intérét de I'échelle en log)
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Onglet "Identification"

Dans cet onglet, on peut procéder a |'identification d'une réponse temporelle ou harmonique.

L'identification est faite sur la base des résultats en mémoire il s'agit :
Soit de la réponse en mémoire au lancement de Control'Drive
Soit du dernier essai temporel/harmonique effectué
Soit du dernier essai femporel/harmonique chargé depuis un fichier de sauvegarde

B Control'Drive = =

Fichier Initialisation Paramétrage Correcteur BO/BF  Analyse temporelle  Analyse harmonique  Identification  Bonus

{é} Schéma structurel | ﬂ Schéma fonctionnel 4 Schémabloc

@mtemmle | dmn.uysennnmiwe & Identification / Simulation | [22] Synthése de correcteur

Temporelle linéai l',._ nonlindaire | Harmonique linéaire |
Identification basée sur la réponse temporelle en mémaoire
® 10 Modéle [
S — Reel [N
e 100 \ 2 / :.b-""":-___ Entrée |\
95: \\ / / Définition entrée :
\ / ([ Entrée indicielle sortie = Position (mm] &)
85
\/ /
&0 |a outil fracé segm:n? Pe:ij Amplitude échelon : Retard échelon (s) : Offset échelon :
e mesurer rapidement de
75 A - - =
nombreuses caractéristiques ][00 [D 0 ] [D 0 ]
K sur la réponse. . \
65 PR
/ / \ =B Identification temporelle = = ———
J v
55 /! // Pante: 0.00 Identification temporelle linéaire
50 Otdonnée 3 'origine :58.000 .
Abscisse a [l origine :+Inf 1°Ordre | 2° Ordre | Ordre quelconque
a5 1 0,050
Dy + 0000
a0 / / 17D 18660 ~ X - q - @n
35. EOD:' 2-1 100- ¢
30 / / T 15-
5 FLi ,/ 10 1- 10-
. / / 1- 0.5-
" / / 01- 0- 1-
0 7 £ I/ Eh \] B [oearor |] S |]
0. / Menu "Identification", "Fenétre I Rajouter un intégrateur
) 002 004 006 008 01 012 012 oie  pg d'identification” si vous avez
Temps (5) perdu cette fenétre
e — 1
Bam \ {1 +0.0404s +0.0009775%)
\
\ W
Boucle fermée Consigne actuelle (mm) : 150 Paosition actuelle (mm)\, 99.936 Correcteur :  PID académique Téch (ms) : 1 -‘_:' 47;‘
Control Drive
Fenétre d'identification temporelle linéaire
Fenétre d'identification harmonique
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Conseils pour les non utilisateurs de LabVIEW

Toutes les commandes (curseurs, boutons rotatifs) ont des bornes prédéfinies mais toutes sont
modifiables.

Faire glisser le
curseur

‘\ Double cliquer et changer
la borne supérieure

Retard de
Double cliquer et changer la perturbation \s)
la borne inférieur 02

Echelle automatique =+ ®) 1"4‘0‘/‘ - -100 @ |
T~ -95
130 TN
\ B N
120 Double cli et changer la borne supérieure 85
‘ (que si I'échelle est| non automatique)
110 \\ =
-7
i \
100 — -~ - 0
90 / \ -65
\ &
— 80 T
£ \ g
5 70 50 &
= Q
g =45 —=--
£ o =

Double cliqguer et changer les 0-) | ] | i

-0
1 1 1 1 [
bornes inférieures (que si I'échelle > \_ 0 0.1 0.2 03 04 0.5 0.6 0.7 0.8 @
est non automatique) Temps (s)

Echelle automatique
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Pensez au menu contextuel
(bouton droit de la souris)

@ Modéle sans perturbation

Murnérateur de Hbo non corrigée :

100 [
[ Rétablir la valeur par défaut ]
<
Couper les donnees
. . Copier les données
Denamil P )
Coller les données
0.01
< Description et info-bulle...
Insérer un élément avant
Supprimer I'élément
-.__________________________________________
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