DMS PN Mémento Control'X

Mise en service de Control'X

Etape 1 : Mettre sous tension Control'X : pour cela, basculer |I'interrupteur situé au dos du
carter sur la position 1:

Etape 2 : Vérifier que la came du chariot de Control'X ne recouvre pas les fins de course
"matérielle" gauche et droit. Si cela devait étre le cas, déplacer a la main le chariot vers |'intérieur

de fagon a découvrir ces deux fins de course :
Chariot
- 4

Came du chariot

Fin de course Fin de course
"matérielle" gauche "logicielle" gauche

Etape 3 : Fermer le capot du carter pour fermer |'interrupteur de sécurité :
y

“,
Contact Capot

Etape 4 : Sur le pupitre, déverrouiller I'arrét d'urgence puis appuyer sur le bouton poussoir
"Armer systeme". Un relais auto alimenté colle et la diode verte "variateur prét" s'allume.
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Analyse des écarts sur Control'X

(—{ Domaine du systéme tel qu'il est suuhmte
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Lancer le logiciel Control'Drive :

Control'Drive

Sauf s'il ne I'est déja, le chariot de Control'X doit s'initialiser a gauche sur le fin de course
"logicielle".

Si Control'Drive a été lancé avant d'armer Control'X, effectuer une réinitialisation en utilisant
la fonction "Tout réinitialiser" du menu "Initialisation "

L2 Control'Drivevi

Fichier BOLEIEEIERN Paramétrage  Correcteur BO/BF  Analyse temporelle

'npo

Schén

Définir la position actuelle comme position 0 F2
Positionner le chariot en position 0 (id BP "Réinitialiser”) F3
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Lancement de Matlab Simulink en controle commande temps réel

Depuis I'explorateur, double cliquer sur le

Depuis |'explorateur Windows,
fichier Simulink de Simulation/Pilotage.

double cliquer sur le fichier
"param.m" pour lancer Matlab et
ouvrir ce fichier : le répertoire
de travail (path) sera sélectionné

automatiquement. Exécuter ce script de

configuration

N\

param.m K Commande_en_BF
_seule.mdl
Script "param.m"

() Pour compiler le code et
lancer le pilotage temps

réel Durée de simulation (inf pour infini)
Choix du = Pour stopper le pilotage
Arborescence solveur \ pper le piiotag - Mode externe
du schéma \ P4 Commande_en BF seule / / oo =]
ile Edit View Display Diagrag Simulstion lysic  Code Tools  Help
= E - Shaw DIG Errar  Show DIG Error  Show DIG Error ~ | inf | | External -] @ -

Commai en BF _seule

@ ||[Pa]commande_en _BF_seule >|
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