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Mémento Control'X 

  

Mise en service de Control'X 

Etape 1 : Mettre sous tension  Control'X : pour cela, basculer l'interrupteur situé au dos du 

carter sur la position 1 : 

 

Etape 2 : Vérifier que la came du chariot de Control'X ne recouvre pas les fins de course 

"matérielle" gauche et droit. Si cela devait être le cas, déplacer à la main le chariot vers l'intérieur 

de façon à découvrir ces deux fins de course : 

 

Fin de course 
"logicielle" gauche

Fin de course 
"matérielle" gauche

Chariot

Came du chariot

 

Etape 3 : Fermer le capot du carter pour fermer l'interrupteur de sécurité : 

Contact  Capot 

 

Etape 4 : Sur le pupitre, déverrouiller l'arrêt d'urgence puis appuyer sur le bouton poussoir 

"Armer système".  Un relais auto alimenté colle et la diode verte "variateur prêt" s'allume. 
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Mémento Control'X 

 

Présentation structurelle - fonctionnelle de Control'X 
 

NRJ

Ordinateur

xc(t)

m(t)

u(t)

e2(t)

a(t),b(t)

e3(t)
Carte de 
commande

Carte de puissance

6

0
5

a(t)
4

3
y z

1

xext ext
F F .x 

q(t),w(t)

y
R1, Z1

R0, Z0

(t)a
(t)q

A

B

C F

I1

D

x(t) 

x

z

y

I2

J1J4

J2
J3

Cm(t)

R R

E

D

E

g g.z 

A I1 I2

FC

Accouplement élastique 
non représenté

R2, Z2

B

2
Satellite ramené dans 
le plan de la figure

 
 

 

e1(t)xc(t)
+

-

m*(t)=x(t)

Adaptateur

 

 

 

 

x(t)u(t) w(t)

a(t), b(t)


q(t)

Ordinateur Carte de commande Réducteur, poulies-courroie et chariot

e2(t)
Correcteur

e3(t)

m(t)

Carte de puissance Moteur

Encodeur

CNA

Compteur

  

http://www.dmseducation.com/
mailto:info@dmseducation.com


  
 
 
 

Société DMS 
Aéroparc Saint Martin – 12 rue de Caulet – 31300 TOULOUSE –  : + 33 (0)5 62 88 72 72   : + 33 (0)5 62 88 72 79 

Site internet : www.dmseducation.com Email : info@dmseducation.com 

3/4 

Mémento Control'X 

 

Analyse des écarts sur Control'X 
 

 

Domaine du modèle 

Modèle de connaissance

Domaine du réel
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Domaine du système tel qu’il est souhaité

 

Ecart 
Modèle-Cahier des charges

Modéliser

Comparer
Valider

Ecart
Modèle-Réel

 

 
 

 

Lancement de Control'Drive 

 

 

Lancer le logiciel Control'Drive :  

 

 

Sauf s'il ne l'est déjà, le chariot de Control'X doit s'initialiser à gauche sur le fin de course 

"logicielle". 

 

Si Control'Drive a été lancé avant d'armer Control'X, effectuer une réinitialisation en utilisant 

la fonction "Tout réinitialiser" du menu "Initialisation " : 
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Mémento Control'X 

 

Lancement de Matlab Simulink en contrôle commande temps réel 
 

   
Depuis l'explorateur Windows, 
double cliquer sur le fichier 
"param.m" pour lancer Matlab et 
ouvrir ce fichier : le répertoire 
de travail (path) sera sélectionné 
automatiquement.

Depuis l'explorateur, double cliquer sur le 
fichier Simulink de Simulation/Pilotage.

 

Exécuter ce script de 
configuration

Script "param.m"
 

 

Temps "réel"

Type de solveur utilisé

Mode externe

Durée de simulation (inf pour infini)
Choix du 
solveur

Pour compiler le code et 
lancer le pilotage temps 
réel

Pour stopper le pilotage

Afficheur 
numérique

Choix de la 
valeur des 
consignes

Double cliquer 
pour sélectionner 

la consigne Double cliquer pour 
voir ce qui se cache 

dessous

Gain du correcteur
(modifiable à la volée)

Double cliquer sur le scope 
pour voir l'évolution des 
signaux en temps réel

Arborescence 
du schéma

 
 

 

Zoom au mieux

Zoom fenêtre

Zoom horizontal
Zoom verticalParamètres du 

graphe

Double cliquer sur

 un scope
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