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DOSSIER TECHNIQUE

STRUCTURE GENERALE DU CHARIOT
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DOSSIER TECHNIQUE

GROUPE « ENTRAINEMENT » ET « DIRECTION »
(en couleur le groupe d’entrainement)
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DOSSIER TECHNIQUE

GROUPE « ENTRAINEMENT »

Moteur
MAXON
Roue avant
Codeur
incrémental
Réducteur
N
~N
.._II
o D
?
26 2 Roue dentée Z=55 m=0,6 XC 38
24 2 Roue dentée Z=40 ; Z=11 m=0,6 CuZn38Pb2
23 2 Roue dentée Z=10 m=0,6 ; Z=60 m=0,35 DERLIN
22 1 Roue dentée Z=27 m=0,35 ; Z=60 m=0,35 CuZn38Pb2
18 1 Axe moteur Maxon DC Motor
17 1 Pignon moteur Z=13 m=0,35 Cuzn 38 Pb2
2 1 Roue motrice ref. VPY & 80 12¢g IMSAP
1 1 Moteur d’entrainement 21-40.931-58.236-050 + codeur Maxon DC Motor
Rep| Nd Désignation Matiere
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DOSSIER TECHNIQUE

maxon DC motor

F 2140 ©40

I Frogramme Stock
[ ]Programme Stendard

Programme Spacial [sur demande)

MOTEUR DE UAXE « ENTRAINEMENT »

mm, Commutation Graphite, 6 Watt, C€ certifie

ElE g
-G B gy =
EI
# | (. | —
g oT F H ﬁ
B E fj
E
U1 ed)0 gl 1.3 -m £2 ] Fior #T-Schrouber. 3.5
il Fearmschr, 1B [heTeaaimile
| ¥ fo Pl-scims 25 i
17 47 175 48 pritinfin.
Mi:2

Mumero ou booinage I o2 oel ) S5 | 9%

1 Temskon naminak Vv 60 B0 80 {20 160 R0 240 360
2 Viessa &vioa rimin 3540 4310 3490 390 3900 I7I0 I900 4030
2 Coursnt & vide mMA BEE 486 349 207 237 184 151 102
4 Vhessa nominale trimin 1800 2730 1680 2270 2300 2000 230 2390
& Couple nominal {cougle parmanentmax] mANM 110 116 120 122 124 125 125 124
€ COUEMnominal (courentparmensntmax] A 0814 0671 0559 0.465 0977 0.28¢ 0.240 0.160
7 Couple 08 0Smenage mNm 263 344 270 2 36 20E IO I
g CourEnt e oEmemape A 182 187 123 113 0808 0.668 0578 0370
9 Fentement mex. % B 8 65 67 68 6 83 70
e
10 FeslstEnce aux bomas 0 228 481 795 107 165 288 415 062
11 Incucavits mH 0341 0568 0852 1327 189 321 B2 112
12 Constarts oe couple mMNM/A 144 184 227 278 D48 A4l B52 @23
12 Constants oo viesse Timn/Y 664 EIB 420 344 275 6 172 118
14 Pents vitesse / coupl f/min/mMm 152 136 136 132 130 {32 130 124
15 Constarta oe fEmps macanique ms 79 949 344 I3 FE WP NT IE
16 Inertie du rokar gQom* 230 P45 247 240 219 JI I 24
| Spécifications | Plages d'utilisation
17 Fideliiance thanm carcasse/alr amblart 10.4K 1w ™ T | MiA] I Piage g2 fonctionnement permanent
18 Aeslstance thermm. bobinagacamesse  BAK/W 12000 BOW Eﬂ IE‘"“ des resiziancas hemiguas (ignes 17
2 tamperature maximum ou mtor peut ere
158 Cmslarrledelmmn'ermmmna;e 4558 m au valeur nominal o8 i ot ata
20 Constansa o temps thanm. du mateur sed s ummmm uma?gtp et
21 Temparmturs smblante -20.. s85°C 8000 o e e
27 TeMpAMEtUR max. de bobinage 85T :
Fonctionnament Intermittant
Données mecanbques (Fowement & bllles) 4000
23 om0 tours ks | 11000 tr/ min e
24 Jou exial 0.2-0.3mm
25 Jau radel 0,025 mm
26 Change axisle ma. (dynamique) 15N A8 8D 130 Mjws] Pulssance cansedllss
27 Force de chessage aale mex. (stabiqus)  SOM 02 o4 0F (A
{EtESquE, axe Soltany) 700N
20 Chargemmlalemax a5mmoalafaice 75N _ i i
Construction modulaire maxon Apergu & la page 17 - 4
Mutres -
28 Mombre de palres de ples 1 RSUEIBUr & pignons dmis mi CRdmmEE
20 Nombre de lames au coliecieur 7 01-D8Km - 100 Imp., 2 canaun
21 Poids ou mataur 1900 pagazat =1 Page 249
Les -;am:br—.‘-rlsﬂque@ madsur ou abieau
sont des valeurs nominaes. -1 ™
Explcatons fes chifres pege 49,
L papa . -
option
Aouiements préchemes [Foroe de prachans 1.6 N - B
LEC 20/2 Paga 264
w10 201 L

94 mazon DC molor

Edition Julllsl 2006 [ Modificaiions nésarcs
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DOSSIER TECHNIQUE

CODEUR DE L'AXE « ENTRAINEMENT »

electronique

Période C = 360°e

Impulsion P = 180'e
(o] UHigh ,Il
A = P Canal A
8 L ULow Déphasage
o i »90°e +—
g [’ UHigh 7 -
x k ] ;! ‘ Canal B
g E_' — ULow l [ -
As _A_{ erreur admissitle Ass 45'e
S3 sS4 S S2 [s1.4= 90'e
Il Programme Stock =
1 Programme Standard Numéros de commande
SR R TR ] T007 | 1assa0 | fosss | iiosa0 | ee0ss | iosel |
Nombre d'impulsions par tour 100 100 100 100 100 100
Nombre de canaux 2 2 2 2 2 2
Fréquence impulsionnelle max. (kHz) 20 20 20 20 20 20
Diameétre de I'arbre (mm) 2 2 3 2 3 3
Position définie de I'encodeur sur la fixation du moteur +5° +5°

| Données techniques ___________ __ Connectigue ________________|Exempledeconnexion __________ |

Tension d'alimentation 5V=10% o . Voo 5 VDG 25 %
Signal de sortie TTL compatible %}l‘;‘nﬁ;gg;aﬁénéc?-modulam oo =
Déphasage 4 (nominal) 90°%e Pin 4 GND Rpuitup 3-3 k2
Distance entre flancs s min. 45% Pin 3 Ganal A =
Te"?ps de montée du signal o Sgnﬁ:mcgurzlggng;ﬂila 3] Canal A
(typique avec G, =25 pﬁ R =11k, 25°C) 200 ns Connecteur femelle micro-modulaire SV H
Temps de descente du signal Type Lumberg MICA 4 N z
- = o 3
(typique avec C, = 25 pF, R, = 11 k@, 25°C) 50 ns . = S Canal B
Plage de températures -20 ...+85°C No de commande pour le connecteur avec cable:: 3419.506 //f | \\\
Moment dinertie du disque = 0.05 gcm? f Lt -
Courant par canal min. -1 mA, max. 5 mA H:E [a]
GND
DE | Température ambiante 8 = 22 - 25°C
248 maxon tacho Edition Juillet 2006 / Modifications réservées
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DOSSIER TECHNIQUE

GROUPE « DIRECTION »

Repére | Nombre Désignation Matiére
30 1 Pignon moteur Z=12 m=0,35 CuZn38Pb2
26 1 Roue dentée Z=55 m=0,6 XC 38
25 1 Roue dentée Z=11 m=0,6 CuSns8
24 1 Roue dentée Z=40 m=0,6 CuZn38Pb?2
23 1 Roue dentée Z=10 m=0,6 Z=60 DERLIN
m=0,35
14 1 Axe de direction Z 10 CNF 18,8
13 1 Potentiometre de recopie SFERNICE
12 1 Moteur de direction Maxon DC motor
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DOSSIER TECHNIQUE

Moteur du module de direction : Maxon DC : 2130.906-22.112-05

Values at nominal voltage
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maxon DC maict

2140.934-22.112-050
Nominal voltage 12V tizs e [
No load speed 6480 rpm
No load current 12.5 mA
Nominal speed 3050 rpm
Nominal torque (max. continuous torque) 3.39 mNm
Nominal current (max. continuous current) 0.204 A
Stall torque 6.48 mNm
Stall current 0376 A
Max._ efficiency 71 %
Characteristics
Terminal resistance 350
Terminal inductance 1.71 mH
Torque constant 17.2 mNm/A
Speed constant 555 rpm/V
Speed / torque gradient 1030 rpm/mNm
Mechanical time constant 435 ms
Rotor inertia 404 gcm?
Thermal data
Thermal resistance housing-ambient 231 KW
Thermal resistance winding-housing 13.3 KIW
Thermal time constant winding 212s
Thermal time constant motor 7055
Ambient temperature -20..+65°C
Max. winding temperature +85 °C
Mechanical data
Bearing type sleeve bearing
Max. speed 9500 rpm
Axial play 0.15-0.25 mm
Radial play 0.014 mm
Max. axial load (dynamic) 04N
Max. force for press fits (static) 50N
Max. radial load 2 N, 5 mm from flange
Other specifications
Number of pole pairs 1
Number of commutator segments 7
Number of autoclave cycles 0
Product
| weight 61g




