Codeur Enc 22, 100 impulsions, 2 canaux

Période C = 360°e

Impulsion P = 180°e
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As <A_s> erreur admissible Ass 45’e
s3 sS4 S sp  s1.4=90€
[ Programme Stock )
[ Programme Standard Numéros de commande
Progiamme Spécial (sur demande) fos957 | 450 | dosess | Mos20 | desoas | ioszi |
Type
Nombre d'impulsions par tour 100 100 100 100 100 100
Nombre de canaux 2 2 2 2 2 2
Fréquence impulsionnelle max. (kHz) 20 20 20 20 20 20
Diametre de I'arbre (mm) 2 2 3 2 3 3
Position définie de I'encodeur sur la fixation du moteur +5° +5°
longueur totale ‘ longueur totale ‘
|-~

+ Moteur Page  + Réducteur Page  Longueur totale [mm] / ®voir: + Réducteur

RE 25, 10 W 77 68.6

RE 25, 10 W 77 GP 26,0.5-2.0Nm 224 °

RE 25, 10 W 77 GP 32,04-20Nm 226 °

RE 25, 10 W 77 GP 32,0.75-45Nm 227 °

RE 25, 10 W 77 GP32,1.0-6.0Nm 229 °

RE 25, 20 W 78 68.6

RE 25, 20 W 78 GP 26,0.5-2.0Nm 224 °

RE 25,20 W 78 GP 32,04-20Nm 226 °

RE 25,20 W 78 GP 32,0.75-45Nm 227 [}

RE 25,20 W 78 GP 32,1.0-6.0Nm 229 °

RE 26, 18 W 79 76.2
RE 26, 18 W 79 GP 26,0.5-2.0Nm 224 °
RE 26, 18 W 79 GP32,04-20Nm 226 °
RE 26, 18 W 79 GP 32,0.75-4.5Nm 227 °
RE 26, 18 W 79 GP 32,1.0-6.0Nm 229 o

Données techniques Exemple de connexion

Tension d'alimentation 5V=10% o ) Vo5 VDG 5 %
Signal de sortie TTL compatible ™ %’p’g"img;;‘;ﬁ g‘s'°£°'m°d“'a"e ce =
Déphasage @ (nominal) 90°e =E5)\(Gna Pin 4 GND Rpull-up 3.3 kQ
Distance entre flancs s min. 45°e J1A=HllcHa] | || Pin3CanalA
Temps de montée du signal —fflvee Pin 2 Vcc, Pin 1 Canal B =]
p HB Connecteurs conseillés: Canal A
D FE e B e pr FLS i e B, 200In5 % Connecteur femelle micro-modulaire H
Temps de descente du signal Type Lumberg MICA 4
(typique avec C = 25 pF, R_ = 11 kQ, 25°C) 50 ns Canal B
Plage de températures -20 ... +85°C No de commande pour le connecteur avec céble:: 3419.506 H
Moment d'inertie du disque = 0.05 gcm? 5004 |
Courant par canal min. -1 mA, max. 5 mA
GND
DEE Température ambiante dy = 22 - 25°C
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[ Programme Stock )
[ Programme Standard Numéros de commande
Progiamme Spécial (sur demande) fos957 | 450 | dosess | Mos20 | desoas | ioszi |
Nombre d'impulsions par tour 100 100 100 100 100 100
Nombre de canaux 2 2 2 2 2 2
Fréquence impulsionnelle max. (kHz) 20 20 20 20 20 20
Diametre de I'arbre (mm) 2 2 3 2 3 3
Position définie de I'encodeur sur la fixation du moteur +5° +5°
longueur totale ‘ longueur totale ‘
|-~

+ Moteur Page  + Réducteur Page  Longueur totale [mm] / ®voir: + Réducteur
F2130,3 W 91 45.0
F2130,3W 91 GS 30,0.07-0.2Nm 225 .
F2140,6 W 94 65.5
F2140,6 W 94 GS38,0.1-0.6 Nm 231 °
A-max 19,1.5W 106 43.3
A-max 19, 1.5W 106 GP 19,0.1-0.3Nm 215 °
A-max19,1.5W 106 GS 20, 0.06 - 0.25 Nm 216 °
A-max 19,1.5W 106 GP22,05-1.0Nm 219 °
A-max 19,1.5W 106 GP22,05-2.0Nm 220 °
A-max 19,1.5W 106 GS 24,0.1 Nm 223 °
A-max 19,25W 108 45.9
A-max 19,25W 108 GP 19,0.1-0.3Nm 215 °
A-max 19,25W 108 GS 20, 0.06 - 0.25 Nm 216 °
A-max 19,25 W 108 GP22,05-1.0Nm 219 °
A-max 19,25 W 108 GP22,05-2.0Nm 220 °
A-max 19,25W 108 GS 24,0.1 Nm 223 °
A-max 22 110/112 46.3
A-max 22 110/112 GP 22,0.1-0.3Nm 217 °
A-max 22 110/112 GP 22,0.2-0.6 Nm 218 °
A-max 22 110/112 GP 22,0.5-1.0Nm 219 °
A-max 22 110/112 GP 22,0.5-2.0 Nm 220 °
A-max 22 110/112 GS 24, 0.1 Nm 223 °
A-max 26 114-120 59.1
A-max 26 114-120 GP 26,0.5-2.0 Nm 224 °
A-max 26 114-120 GS 30, 0.07 - 0.2 Nm 225 o
A-max 26 114-120 GP 32,04 - 2.0 Nm 226 °
A-max 26 114-120 GP 32, 0.75 - 4.5 Nm 227 °
A-max 26 114-120 GP 32, 1.0-6.0Nm 230 °
A-max 26 114-120 GS 38,0.1 - 0.6 Nm 231 °
Tension d'alimentation 5V=10% -
Signal de sortie TTL compatible X Connecteur male micro-modulaire Vec 5VDC =5 %
by . Type Lumberg MICS 4
Déphasage @ (nominal) 90°e —Ep)(Gna Pin 4 GND Routlun 3.3 kQ
Distance entre flancs s min. 45°¢ {H=H] _\(/)_HA_ 11 ;’:2 g gzgalr;;kn 1+ Canal B pull-up =
Temps de montée du signal et , N ——
(ypiaue avec Gy - 25 pF A = 1142, 25°C) 200 s e L[ — =
Temps de descente du signal Type Lumberg MICA 4
(typique avec C = 25 pF, R = 11 kQ, 25°C) 50 ns Canal B
Plage de températures -20 ... +85°C No de commande pour le connecteur avec céble: 3419.506
Moment d'inertie du disque < 0.05 gcm? 500+ | H
Courant par canal min. -1 mA, max. 5 mA -
GND
[ — Tompeérature ambiante oy = 22 25°C
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