. BGR-300

Boule Gyrostahilisée double-étage
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Légendes et Vue cinéematique

.. BGR-300

BGR-300 :

60/Rg : Position Embase / rep. Galiléen (Inclinométre)
061/0 : Position Axe 1 “BOULE" / Embase (Codeur moteur)
Q1/0 : Vitesse Axe 1 “BOULE" / Embase (Codeur moteur)
62/1 : Position Axe 2 "OPTIQUE" / Axe 1 (Codeur moteur)

Q2/1 : Vitesse Axe 2 “OPTIQUE" / Axe 1 (Codeur moteur)
B2/1 : Position Axe 2 "OPTIQUE" / Axe 1 (Capteur angulaire)

00/Rg

Optique (Visée) :
0op/Rg (62/Rg) : Position Axe “OPTIQUE" / rep. Galiléen (Z0)
Qop/Rg (Q2/Rg) : Vitesse Axe “OPTIQUE" / rep. Galiléen (Gyromeétre)

Oop/Rg

Carte de commande : o
Oc : Consigne de Position

Qc : Consigne de Vitesse Qm : Vitesse Moteur

Ic : Consigne de Courant Im : Courant Moteur

Qc Al1 : Consigne de Vitesse Entrée ana. Al1
Qc Al2 : Consigne de Vitesse Entrée ana. Al2

Om : Position Moteur

Casque (utilisateur) :
6u/Rg : Position Casque / rep. Galiléen (angle module AHRS)
Qu/Rg : Vitesse Casque / rep. Galiléen (gyro. module AHRS)
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